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Gratulujemy zakupu GeoMax Zoom10.

Niniejsza instrukcja zawiera wskazéwki istotne dla bezpiecznego uzytkowania jak réwniez opis konfiguracji
i obstugi urzagdzenia. Dalszych informacji szukaj w rozdziale 1 Bezpieczenstwo obstugi.

Przed wtgczeniem instrumentu prosimy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi.

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo podczas pracy z systemem, prosimy stosowac sie do zalecen zawartych
w instrukcji obstugi i podreczniku bezpieczenstwa wydanym przez producenta.

Zawarto$¢ tego dokumentu moze by¢ zmieniana bez wczesniejszego powiadomienia. Upewnij sie, ze instru-
ment jest uzywany zgodnie z najnowszg wersjg tego dokumentu.

Zaktualizowane wersje mozna pobiera¢ pod nastepujacym adresem internetowym:

https://geomax-positioning.com/partner-area

Informacje o typie i numerze seryjnym instrumentu znajduja sie na etykiecie.

Zawsze podawaj tg informacje podczas kontaktowania sie ze swojg agencjg lub autoryzowanym warsztatem
GeoMax.

. Windows® jest znakiem zastrzezonym nalezgcym do Microsoft Corporation

Wszystkie inne znaki handlowe sg wtasnoscig odpowiednich wtascicieli.

Opis

Ogolne Instrukcja dotyczyZoom10urzadzen. Réznice pomiedzy instrumentami sa
wyraznie zaznaczone.

Teleskop . Pomiar w trybach P: Podczas pomiaru odlegtosci do reflektora
za pomocg dalmierza EDM w trybie "Pryzmat”, luneta wykorzystuje
szerokg widzialng czerwong wigzke lasera, ktora jest emitowana
wspotosiowo z obiektywu lunety.

. Pomiar w trybach NP: Instrumenty wyposazone w dalmierz

EDM z funkcja pomiaru bezreflektorowego, dodatkowo oferujg tryb
pomiaru "Bez reflektora". Instrument wykonujgcy pomiar w tym try-
bie wykorzystuje czerwona plamke lasera bliska podczerwieni, emi-
towana przez lunete.

NOTYFIKACJA

Wyjmowanie baterii podczas pracy lub wytaczania
Moze to spowodowac bigd systemu i utrate danych!

Srodki ostroznosci:
> NIE wyjmuj baterii w czasie pracy i w czasie procedury zamykania instrumentu.

> Przed wyjeciem baterii zawsze wytgczaj instrument przyciskajgc klawisz ON/OFF i odczekaj do catkowi-
tego wytaczenia instrumentu.



https://geomax-positioning.com/partner-area

A PRZESTROGA

Zagrozenie wybuchem baterii i oparzeniem chemicznym

Wymiana baterii na baterie niewtasciwego typu grozi wybuchem.

Wymiana baterii na niewtasciwy typ, ktéra moze ztama¢ zabezpieczenie, np. w przypadku niektorych typow

baterii litowych.

Wrzucenie baterii do ognia lub gorgcego piekarnika, mechaniczne zgniecenie lub przeciecie baterii, ktére moze

spowodowac wybuch.

Pozostawienie baterii w otoczeniu o bardzo wysokiej temperaturze, ktére moze spowodowac wybuch lub

wyciek fatwopalnej cieczy lub gazu.

Poddanie baterii dziataniu bardzo niskiego cisnienia powietrza moze spowodowa¢ wybuch lub wyciek tatwopal-

nej cieczy lub gazu.

Ten produkt zawiera baterie pastylkowa/guzikowa. Potkniecie baterii pastylkowej/guzikowej moze w ciggu

zaledwie 2 godzin spowodowaé powazne oparzenia wewnetrzne i doprowadzi¢ do $mierci.

Nie potykaj baterii. Powoduje zagrozenie oparzeniami chemicznymi.

Srodki ostroznosci:

> Zawsze uzywaj prawidtowego typu baterii.

> Nie wrzucaj baterii do ognia lub gorgcego piekarnika i nie miazdz jej ani nie przecinaj mechanicznie.

Nie pozostawiaj baterii w otoczeniu o bardzo wysokiej temperaturze.

Nie wystawiaj baterii na dziatanie bardzo niskiego ci$nienia powietrza.

Trzymaj nowe i zuzyte baterie z dala od dzieci.

Jesli szufladka baterii nie zamyka sie prawidtowo, przestan uzywac produktu i trzymaj go z dala od

dzieci.

> Jesli uwazasz, ze baterie mogty zosta¢ potknigte lub umieszczone w jakiejkolwiek czesci ciata, natych-
miast zasiegnij porady lekarza.
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Bezpieczenstwo obstugi

1.1

Ogolne

Opis

Opis komunikatow ostrzegaw-
czych

Ponizsze wskazowki pomoga osobie odpowiedzialnej za produkt oraz osobie, ktéra faktycznie korzysta
z urzgdzenia, zapobiec i unikng¢ niebezpiecznych sytuaciji.

Osoba odpowiedzialna za produkt musi upewni¢ sie, czy wszyscy uzytkownicy zapoznali sie z niniejszymi
wskazowkami i zamierzajg stosowac je w praktyce.

Komunikaty ostrzegawcze sg waznym elementem koncepcji bezpieczenstwa pracy z instrumentem. Pojawiajg
sie one wszedzie tam, gdzie moze wystapi¢ zagrozenie lub sytuacje niebezpieczne.

Komunikaty ostrzegawcze...

. informujg uzytkownika o posrednich i bezposrednich zagrozeniach zwigzanych z wykorzystaniem pro-
duktu.
. zawierajg ogoélne zasady postepowania.

Ze wzgledu bezpieczenstwa uzytkownikow, wszystkie instrukcje bezpieczenstwa i komunikaty ostrzegawcze
muszg by¢ $cisle przestrzegane! W zwigzku z tym, instrukcja musi by¢ zawsze dostepna dla wszystkich oséb
wykonujgcych zadania opisane ponize;j.

NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE, PRZESTROGA oraz NOTYFIKACJA to standaryzowane hasta
ostrzegawcze okreslajgce poziom zagrozenia i ryzyka zwigzane z obrazeniami ciata i uszkodzeniami mienia.
Z uwagi na Twoje bezpieczenstwo wazne jest, aby przeczytac i catkowicie zrozumie¢ ponizszg tabele zawie-
rajacg rozne komunikaty ostrzegawcze wraz z definicjami! Dodatkowe symbole bezpieczenstwa i tekst mogg
zosta¢ umieszczone w komunikacie ostrzegawczym.

Typ Opis

Wskazanie sytuacji bezposredniego zagrozenia, ktéra moze
A NIEBEZPIECZENSTWO doprowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

Wskazanie sytuacji potencjalnie niebezpiecznej lub uzycia nie-
AOSTRZEiEN|E zgodnego z przeznaczeniem, ktére moze spowodowac smieré
lub powazne obrazenia.

Wskazanie sytuacji potencjalnie niebezpiecznej lub uzycia nie-
APRZESTROGA zgodnego z przeznaczeniem, ktére moze spowodowac niewiel-
kie lub mate obrazenia.

Oznacza sytuacje potencjalnie niebezpieczng lub uzycie nie-
NOTYFIKACJA zgodne z przeznaczeniem, ktéra w przypadku zlekcewazenia,

moze spowodowac znaczne straty materialne, finansowe

i Srodowiskowe.
= Wazne wskazowki, ktére nalezy zastosowac w praktyce,
zapewniajgce wydajne i technicznie prawidtowe uzytkowanie
urzadzenia.
1.2 Zakres uzycia
Przeznaczenie instrumentu . Pomiar katéow poziomych i pionowych
. Pomiar odlegtosci
. Rejestracja pomiaréw
. Wizualizacja osi celowej i osi pionowej
. Komunikacja z urzgdzeniami zewnetrznymi
. Obliczenia z wykorzystaniem oprogramowania

6 WU Bezpieczenstwo obstugi



Mozliwe do przewidzenia
niewlasciwe uzycie

1.3

. Uzywanie bez zapoznania sie z instrukcja obstugi

. Uzywanie niezgodnie z przeznaczeniem

. Demontowanie systemu zabezpieczen

. Usuwanie etykiet ostrzegawczych

. Otwarcie produktu przy uzyciu narzedzi, na przyktad $rubokret, chyba ze jest to wyszczegdlnione
w odniesieniu do niektérych funkciji

. Modyfikowanie komponentéw oraz zmiana ich przeznaczenia

. Dalsze uzywanie instrumentu po jego uszkodzeniu

. Uzycie mimo wyraznych uszkodzen lub defektow

. Uzycie z akcesoriami innych producentéw bez uprzedniej jednoznacznej aprobaty GeoMax

. Celowanie lunetg bezposrednio w stonce

. Nieodpowiednia ochrona stanowiska pomiarowego

. Celowe o$lepianie innych oséb

. Kontrola maszyn poruszajgcych sig, obiektéw lub podobnej aplikacji monitorowania bez dodatkowe;j

kontroli i zapewnienia szczegdlnego bezpieczenstwa

Ograniczenia w uzyciu

Srodowisko pracy

1.4

Nadaje sie do stosowania w miejscach, gdzie stale przebywaja ludzie. Nie moze pracowaé w warunkach
skrajnie niesprzyjajacych i strefach zagrozenia wybuchem.

Praca w strefach niebezpiecznych lub w poblizu instalacji elektrycznych i innych tego typu obszarach
Zagrozenie zycia.
Srodki ostroznosci:

> Przed podjeciem pracy w takich warunkach osoba odpowiedzialna za produkt musi skontaktowac sie
z lokalnymi organami odpowiedzialnymi za bezpieczenhstwo pracy i ekspertami ds. bezpieczenstwa.

Zakres odpowiedzialnosci

Producent instrumentu

Osoba odpowiedzialna za pro-
dukt

1.5

GeoMax AG, CH-9443 Widnau, dalej nazywany GeoMax, jest upowazniony do rozpowszechniania sprzetu,
wliczajgc instrukcje obstugi i oryginalne akcesoria. Jedynym bezposrednim dystrybutorem instrumentéw marki
GeoMax w Polsce jest "Szwajcarska Precyzja" s.c..

Osoba odpowiedzialna za produkt ma nastepujgce obowigzki:

. Aby przeczyta¢ i zrozumiec¢ instrukcje bezpieczenstwa produktéw

. Upewnic sie, ze instrument jest uzywany zgodnie z instrukcjg

. Zapoznac sie z lokalnymi zasadami zapobiegania wypadkom

. Natychmiast poinformowac firme jezeli produkt i jego dziatanie zacznie zagraza¢ bezpieczenstwu

. Aby zapewni¢ przestrzeganie krajowych przepiséw ustawowych, wykonawczych i warunkéw eksploatacji

nadajnikéw radiowych lub laseréw

Sytuacje niebezpieczne

NOTYFIKACJA

Upuszczanie, niewtasciwe uzytkowanie, modyfikowanie, przechowywanie produktu przez dtuzszy czas

lub transportowanie produktu

Uwazaj na btedne wyniki pomiaréw.

Srodki ostroznosci:

> Okresowo nalezy wykonywaé pomiary sprawdzajace oraz co jaki$ czas przeprowadzac procedure
sprawdzenia i kalibracji urzgdzenia zgodnie z instrukcjg obstugi. Dotyczy to szczegdlnie sytuacii,
w ktérych instrument pracowat w sposéb niestandardowy lub, gdy planowane jest wykonanie waznych
pomiarow.

Bezpieczenstwo obstugi WU 7



A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko $miertelnego porazenia pradem

Ze wzgledu na mozliwo$¢ porazenia prgdem, bardzo niebezpieczne jest uzywanie tyczek, tat niwelacyjnych

oraz przedtuzen w poblizu instalacji takich jak linie energetyczne i przewody trakcji kolejowe;j.

Srodki ostroznosci:

> Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od instalacji elektrycznych. Jezeli konieczna jest praca w takim otocze-
niu, najpierw skontaktuj sie z osobg zarzgdzajgcg obiektem i postepuj zgodnie z jej wskazéwkami.

A PRZESTROGA

Kierowanie produktu w strone stonca

Kierujac produkt w strone stonca nalezy zachowac szczegoélng ostroznosé, poniewaz luneta dziata niczym
szkto powiekszajace, co z kolei grozi doznaniem urazu oczu i/lub uszkodzeniem wewnetrznych elementéw
produktu.

Srodki ostroznosci:

> Nie celuj lunetg bezposrednio w stonce.

Rozproszenie/utrata uwagi

W trakcie prac realizacyjnych takich jak np. tyczenie, stosunkowo fatwo moze wystgpi¢ wypadek jesli uzytkow-
nik nie zwraca nalezytej uwagi na otoczenie (wykopy, ruch uliczny itp.).

Srodki ostroznosci:

> Osoba odpowiedzialna za produkt musi poinformowac wszystkich uzytkownikéw o istniejacych
zagrozeniach.

Nieodpowiednie zabezpieczenie miejsca pracy

Moze to prowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji, na przyktad w ruchu drogowym, na budowach i w zaktadach
przemystowych.

Srodki ostroznosci:

> Zawsze upewnij sie, ze miejsce pracy jest nalezycie zabezpieczone.

> Stosuj zalecenia i instrukcje bezpieczenstwa podczas pracy w ruchu ulicznym.

A PRZESTROGA

Nienalezycie zabezpieczone akcesoria

Jesli akcesoria uzywane wraz z instrumentem nie zostang nalezycie zabezpieczone, spowoduje to ich
podatnos¢ na uszkodzenia mechaniczne lub upadki. Efektem takiego postepowania moze by¢ powstanie strat
finansowych oraz zagrozone zdrowie ludzi.

Srodki ostroznosci:

> Podczas montazu produktu nalezy upewnic sig, czy odpowiednie akcesoria zostaty nalezycie
podtgczone, zamocowane i zabezpieczone.

> Nalezy unika¢ poddawania produktu uciskowi mechanicznemu.

Uderzenie pioruna

Jesli instrument jest uzywany wraz z akcesoriami (maszty, tyczki, taty) zwieksza sie ryzyko porazenia pioru-
nem.

Srodki ostroznosci:
> Nie wykonuj pomiaréw podczas burzy.

8 WU Bezpieczenstwo obstugi



Nieodpowiedni mechaniczny wptyw na baterie

Jezeli podczas transportu, przesytania lub utylizacji natadowanych baterii wystepujg niedozwolone oddziatywa-
nia mechaniczne, istnieje ryzyko powstania pozaru.

Srodki ostroznosci:

> Przed transportem, wysytkg lub rozpoczeciem sktadowania baterii, catkowicie roztaduj baterie korzy-
stajgc z fadowarki.

> Przy transporcie lub wysytaniu baterii, osoba odpowiedzialna za produkt musi upewnic sig, ze przestrze-
gane sg obowigzujgce w tym zakresie krajowe i miedzynarodowe przepisy prawne.

> Przed transportem lub przestaniem, skontaktuj sie z biurem firmy transportowe;j.

Wystawienie baterii na silne naprezenia mechaniczne, wysokie temperatury otoczenia lub zanurzenie
w cieczach

Moze to spowodowac wyciek ptynu, pozar lub wybuch baterii.
Srodki ostroznosci:

> Nalezy chroni¢ baterie przed oddziatywaniami mechanicznymi i wysoka temperaturg. Bateriami nie
nalezy rzucaé, ani zanurzac¢ ich w ptynach.

Zwarcie stykow baterii

Zwarcie stykéw baterii moze spowodowac jej przegrzanie i w rezultacie poparzenia, na przyktad podczas prze-
chowywania lub przenoszenia baterii w kieszeni gdzie nastapi zwarcie poprzez kontakt z bizuterig, kluczami,
metalizowanym papierem lub z innymi metalowymi przedmiotami.

Srodki ostroznosci:

> Upewnij sie, ze styki baterii nie sg narazone na kontakt z metalowymi przedmiotami.

Przy nieodpowiednim ztomowaniu urzgdzeh moze doj$¢ do nastepujgcych zagrozen:
. Jesli spalone zostang czesci polimerowe, wytworzg sie trujgce gazy mogace zaszkodzi¢ zdrowiu.

. Jezeli baterie sg niszczone lub mocno ogrzane, moga wybuchna¢ i spowodowacé zatrucie, pozar, korozje
lub zanieczyszczenie Srodowiska.
. Przez nieodpowiednie ztomowanie sprzetu, mozesz udostepni¢ go osobom nieupowaznionym i narazi¢

tak je same, jak tez innych na dotkliwe obrazenia oraz zanieczyszczenie srodowiska naturalnego.
Srodki ostroznosci:

Produkt nie moze by¢ wyrzucany wraz z odpadkami domowymi.
Urzadzenie nalezy poddac¢ recyklingowi zgodnie z prawem obowigzujgcym
w kraju.

Zawsze zabezpiecz sprzet przed dostepem oséb nieupowaznionych.

Szczegdtowe instrukcje bezpieczenstwa mozna pobraé ze strony internetowej GeoMax AG.

Tylko autoryzowany warsztat serwisowy uprawniony do naprawy produktéw GeoMax.

1.6 Klasyfikacja lasera
1.6.1 Ogolne
Ogolne Kolejne rozdziaty zawierajg instrukcje i informacje szkoleniowe na temat bezpieczenstwa laserowego zgod-

nie ze standardem migdzynarodowym IEC 60825-1 (2014-05) oraz raportem technicznym IEC TR 60825-14
(2004-02). Informacje te pozwolg osobie odpowiedzialnej za produkt i osobie uzywajacej produktu przewidzie¢
i unikng¢ zagrozen mogacych powsta¢ w czasie pracy.

Bezpieczenstwo obstugi WU 9



= Zgodnie ze standardem IEC TR 60825-14 (2004-02), produkty zakwalifikowane do klasy lasero-
wej 1, klasy 2 oraz klasy 3R nie wymagaja:
. nadzoru osoby odpowiedzialnej za BHP,
. ubran i okularéw ochronnych,
. znakow ostrzegawczych na obszarze pracy lasera
jesli sg uzywane zgodnie z zaleceniami zawartymi w niniejszej instrukcji obstugi, gdyz istnieje
niskie zagrozenie dla oczu.

= Przepisy krajowe lub lokalne mogg naktada¢ wigksze obostrzenia dotyczace bezpiecznego
korzystania z laseréw niz te ujete w normie IEC 60825-1 (2014-05) i IEC TR 60825-14

(2004-02).
1.6.2 Dalmierz, pomiary na pryzmaty
Ogolne informacje Whbudowany w tachimetr dalmierz generuje widoczng wigzke laserowa, ktéra jest wysytana przez obiektyw

lunety.

Urzadzenie laserowe opisane w tym rozdziale zostato zaklasyfikowane do klasy 1 zgodnie ze standardem:

. IEC 60825-1 (2014-05): "Bezpieczenstwo produktéw laserowych"

Te produkty sg bezpieczne w dziataniu w mozliwych do przewidzenia warunkach i nie sg szkodliwe dla oczu
pod warunkiem, ze sg uzywane zgodnie z niniejszg instrukcjg obstugi.

Opis Wartos¢

Dtugosé fali 658 nm

Czas trwania impulsu 800 ps
Czestotliwos¢ powtarzania impulsu (PRF) 100 MHz
Maksymalna $rednia moc promieniowania 0,33 mW
Rozbieznos¢ wigzki 1,5 mrad x 3 mrad

Lokalizacje otworéw wyjscio-
wych lasera

19150001 a Plamka lasera

1.6.3 Dalmierz, Pomiary bez reflektoréw, (tryb RL)
Ogolne Wbudowany w tachimetr dalmierz generuje widoczng wigzke laserowa, ktora jest wysytana przez obiektyw
lunety.

Urzadzenie laserowe opisane w tym rozdziale zostato zaklasyfikowane do klasy 3R zgodnie ze standardem:

10 WU Bezpieczenstwo obstugi



. IEC 60825-1 (2014-05): "Bezpieczenstwo produktéw laserowych”

Patrzenie w wigzke moze by¢ niebezpieczne (niski poziom zagrozenia), w szczegolnosci przy zamierzonym
wystawianiu oczu na dziatanie wigzki lasera. Wigzka moze powodowac oslepienie, powidoki, zwtaszcza przy
stabym oswietleniu zewnetrznym. Ryzyko pracy z produktami laserowymi klasy 3R jest ograniczone, poniewaz:

a) rzadko wystepuje w mozliwe najgorszym przypadku, czyli przebiegu wigzki prostopadle do zrenicy oka,
najgorszy przypadek akomodacji,

b)  ustanowionego marginesu bezpieczenstwa dotyczgcego maksymalnego dopuszczalnego promieniowa-
nia lasera (MPE),

c) naturalnych zachowan ludzkich zwigzanych z wystawieniem na jaskrawe $wiatto widzialnego promienio-

wania.

Opis Wartosé
Maksymalna moc promieniowania 4.8 mW
Czas trwania impulsu 400 ps
Czestotliwos$¢ powtarzania impulsu 320 MHz
Dtugosé fali 658 nm
Rozbieznos¢ wigzki 0.2 mrad x 0.3 mrad
NOHD (Nominal Ocular Hazard Distance) @ 0.25 s 46 m/ 151 ft

A PRZESTROGA

Urzadzenia laserowe klasy 3R

Z perspektywy bezpieczenstwa, produkty laserowe klasy 3R powinny by¢ traktowane jako potencjalnie niebez-
pieczne.

Srodki ostroznosci:
> Unikaj bezposredniego kontaktu wigzki z oczami.
> Nie kieruj wigzki na inne osoby.

A PRZESTROGA

Odbite wigzki skierowane na powierzchnie odbtyskowe

Potencjalne ryzyko nie dotyczy tylko samej wigzki, ale takze jej odbi¢ od przedmiotéw takich jak: pryzmaty,
lustra, okna, powierzchnie metaliczne itp.

Srodki ostroznosci:

> Nie celuj na powierzchnie wyraznie odbijajace, takie jak lustra lub ktére moga emitowa¢ dodatkowe
odbicia.

> Nie patrz poprzez lub w poblizu osi optycznej pryzmatéw albo obiektéw odbijajgcych gdy laser jest
wigczony, w trybie plamka lasera lub pomiaru odlegtosci. Celowanie na pryzmaty jest dozwolone tylko
poprzez patrzenie w lunete.
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Lokalizacje otworéw wyjscio-
wych lasera

19151001

a Plamka lasera

1.6.4 Pionownik laserowy

Ogolne Pionownik laserowy wbudowany w instrument generuje widzialng czerwona wigzke $wiatta laserowego, ktéra
wychodzi z dolnej czgsci instrumentu.

Urzadzenie laserowe opisane w tym rozdziale zostato zaklasyfikowane do klasy 2 zgodnie ze standardem:

. IEC 60825-1 (2014-05): "Bezpieczenstwo produktéw laserowych"

Krotkie wystawienie na dziatanie tego typu urzgdzen laserowych nie jest szkodliwe, jednakze celowe patrzenie
we wigzke lasera moze by¢ niebezpieczne. Wigzka, przy stabym oswietleniu zewnetrznym, moze powodowac
zawroty glowy, chwilowg utrate wzroku, powidoki oraz inne zaburzenia wzroku.

Opis Wartosé
Maksymalna moc promieniowania 0,95 mW £ 5%

Cykl pracy 14%, 22%, 35%, 70%
Czestotliwos$¢ powtarzania impulsu 1 kHz

Rozbieznos$¢ wigzki <1,5 mrad

Srednica wigzki na przedniej szybie (1/e) 2,0 mmdo 1,5 mm.
A PRZESTROGA

Laser klasy 2

Bioragc pod uwage kwestie zwigzane z bezpieczenstwem, lasery klasy 2 powinny by¢ traktowane jako poten-
cjalnie niebezpieczne dla oczu.

Srodki ostroznosci:

> Nalezy unika¢ patrzenia bezposrednio we wigzke lasera oraz spogladania na nig przez przyrzady
optyczne.
> Unikaj kierowania wigzki na ludzi i zwierzeta.
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Lokalizacje otworéw wyjscio-

wych lasera a
b
a Plamka lasera
1154001 b Otwor wyjsciowy lasera
1.7 Zgodnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Opis Termin "Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna" oznacza, iz instrument funkcjonuje prawidtowo w $rodowisku,

w ktérym wystepuje promieniowanie elektromagnetyczne i wytadowania elektrostatyczne, jak réwniez, ze nie
powoduje on zaktécen w pracy innych urzadzen.

Promieniowanie elektromagnetyczne
Promieniowanie elektromagnetyczne moze powodowacé zaktécenia pracy innych urzadzen.
Srodki ostroznosci:

> Mimo, ze instrumenty spetniajg surowe wymagania i standardy obowigzujace w tej dziedzinie, GeoMax
nie moze catkowicie wykluczy¢ mozliwosci wystapienia zakiécen w pracy innych urzadzen.

A PRZESTROGA

Uzywanie produktu z akcesoriami innych producentéw. Na przyktad komputery terenowe, komputery

osobiste lub inny sprzet elektroniczny, niestandardowe kable lub baterie zewnetrzne

Moze to spowodowac¢ zakidcenia w pracy innego sprzetu.

Srodki ostroznosci:

> Korzystaj ze sprzetu i akcesoriow rekomendowanych przez GeoMax.

> W potgczeniu z produktem, inne akcesoria musza spetniaé surowe wymagania okreslone w wytycznych
oraz normach.

> Przed rozpoczeciem pracy z komputerem, dwukierunkowym radiomodemem, lub innym sprzetem elek-
tronicznym, zapoznaj sie z informacjami dotyczacymi zgodnosci elektromagnetycznej, ktére sg dostar-
czane przez producenta urzadzenia.

A PRZESTROGA

Intensywne promieniowanie elektromagnetyczne. Na przyktad w poblizu nadajnikéw radiowych, trans-
ponderow, radiotelefonéw lub generatorow diesla

Mimo, ze produkt spetnia wysokie wymagania i standardy obowigzujace w tej dziedzinie, GeoMax nie moze
catkowicie wykluczy¢ mozliwos$ci wystapienia zaktdcen w pracy tego produktu znajdujacego sie w srodowisku
elektromagnetycznym.

Srodki ostroznosci:

> Nalezy sprawdzi¢ wiarygodno$é pomiaréw wykonywanych w powyzszych warunkach.

A PRZESTROGA

Promieniowanie elektromagnetyczne z powodu niewtasciwego potaczenia kabli

Jesli produkt uzywany jest z kablami podtgczonymi z jednej ich strony, dozwolony poziom promieniowania

elektromagnetycznego moze zostac przekroczony, a poprawne funkcjonowanie urzgdzenia zagrozone. Na

przyktad zewnetrzne kable zasilajgce czy przejsciowe.

Srodki ostroznosci:

> Uzytkujgc produkt nalezy zwréci¢ uwage aby obydwie kofncowki kabli np. od instrumentu do baterii
zewnetrznej lub do komputera byty podtgczone do obu urzadzen.
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2 Opis zestawu

21 Komponenty systemu

Gléwne czesci

a Instrument Zoom10
b Komputer zX-PAD oprogramo-
waniem

19235001

c Transmisja danych

Czesc Opis

Instrument Instrument stuzgcy do pomiaru, obliczen i rejestracji danych. Idealnie dopasowany

Zoom10 zaréwno do prostych prac geodezyjnych jak réwniez do bardziej skomplikowanych
robot.
Przyrzad mozna potgczy¢ z X-PAD w celu przeglgdania, wymiany i zarzgdzania
danymi.

Firmware Oprogramowanie wewnetrzne instrumentu. Zawiera standardowy pakiet programéw

X-PAD oprogramo-  Oprogramowanie biurowe sktadajace sie z zestawu standardowych programéw do
wanie przegladania, wymiany, zarzadzania i przetwarzania danych.

Transmisja danych ~ Dane moga by¢ zawsze przesytane migedzy instrumentem a komputerem za pomoca
kabla do przesytania danych, potagczenia UDisk lub Bluetooth.
= Potgczenie Bluetooth mozna nawigzac tylko z poziomu aplikacji Q-
Survey.

2.2 Zakres dostawy

Zawartos¢ dostawy

N R

19162 002

Walizka ochronna f ZBA10 bateria
Szybka instrukcja obstugi g Narzedzia do rektyfikacji
Pamie¢ USB h ZCH10tadowarka, kabel zasilajgcy i ZAD10

Instrument ze spodarka adapter
Kabel do transmisji danych (RS232 na USB)

® Q0O T Q®
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2.3 Komponenty instrumentu

Czesci instrumentu czesé¢ 1z 2

Celownik optyczny

Levelling bubble

Porty na karte SD i mini USB

RS232C port

Pokretto ogniskowania

Okular; pokretto ogniskowania krzyza
Sruba zaciskowa do napedu pionowego
Sruba leniwa ruchu pionowego

JQ "0 Q0 T

18440 001

Czesci instrumentu czes¢ 2z 2

Demontowalny uchwyt ze $rubg mocujacg

Pokrywa baterii

Sruba mocujgca do napedu poziomego

Sruba leniwa ruchu poziomego

Sruba nozna

Luneta ze zintegrowanym dalmierzem EDM. Wyjscie
na wigzke laserowa.

Klawiatura

Ekran

-0 Q0T

o Q
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3

Interfejs uzytkownika

3.1

Klawiatura

Klawiatura alfanumeryczna

18644.001

Klawisze

16 WU Interfejs uzytkownika

a Klawisz uzytkownika2 g Klawisze funkcyjne F1 do F4
b Klawisz uzytkownika1 h KlawiszMEAS
c Klawisz FNC i Klawisz ESC ] i
d Klawisz PAGE j Klawisz strzatek LEWI/PRAWO, GORA/DOL
e Klawiatura alfanumeryczna k Klawisz ENT
f Klawisz Wiacz/Wytacz

Klawisz Opis

asc per  cew  Pola do edycji: By wpisac tekst lub wartosci numeryczne.

<
2

VNO

]
2
2

4
<

©:0:0

@&

3
X

Menu ekranu: Aby wybra¢ element menu wedtug numeru.

Klaiwsz PAGE
Wyswietla kolejna strone, jesli kilka jest dostepnych.

R2 [ A1

Klwisz1 uzytkownika/Klawisz2 uzytkownika
Definiowane przez uzytkownika klawisze, ktére mozna przypisaé do funkcji menu funkgcji
w celu szybkiego dostepu.

Klawisze WLACZ/WYLACZ
Wigcz urzadzenie, przytrzymaj przez 2 sek.,klawiszENT.

Klaiwsz MEAS. Funkcjonalno$¢ rézni sie w zaleznosci od ustawienia klucza i kontekstu
ekranu:

. Zmierz odlegto$¢ i zapisz!
. Zmierz dystans
. Brak




Klawisz Opis
Klawisze strzatek LEWO/PRAWO, GORA/DOL do nawigowania lub przesuwania kursora.

Klawisz ESC
Wyjécie z aktualnego ekranu lub trybu bez wprowadzania zmian. Powrét do wyzszego

‘ poziomu menu.

FNC Klawisz FNC
Szybki dostep do funkcji wspierajgcych pomiary.

Pola do edycji: Potwierdza i kontynuuje do kolejnego pola.
Menu ekranu: Otwiera wybrany element menu.

Klaiwsz ENT.

Klawisze funkcyjne przypisane do funkcji zmiennych wyswietlanych na dole ekranu (klawi-

F1 F2
sze programowe).
F3 F4
3.2 Ekran
Ekran
e :
nH
i Code 1 C
i HA : 13° 29’ 59" i
an : 90° 59’ 23"+ 1 d a  Tytutokna
| 5 Lo b Ikony statusu
c Kursor na ekranie. Pole aktywne
AL | pisT o s
18647.001 e Menu funkcyjne
= Powyzsze ekrany sg przyktadowe. Mozliwe jest, ze lokalne wersje oprogramowania beda sie
w pewnym zakresie réznic.
3.3 lkony statusu
Opis Ikony przedstawiaja status poszczegdlnych funkcji instrumentu. Zaleznie od wersji firmwaru moga byc wyswie-
tlane rézne ikony.
Ikony
lkona Opis
] Poziom natadowania baterii jest wystarczajacy do dziatania.
7] Bateria wystarcza na 4 godziny pracy.
d Niski poziom baterii. Zakoncz prace i wymien lub nataduj akumulatorbaterie.
0 Poziom natadowania baterii jest krytycznie niski. Instrument wytgcza sie automatycznie

w ciggu kilku minut.

Kompensator jest wigczony.

o[

Kompensator wytgczony.
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Ikona

Opis

Ustawienie EDM Dalmierza jest ustawione na Lustro. Tryb pomiaru na lustra.

Ustawienie EDM Dalmierza jest ustawione na Bez lustra. Tryb pomiaru na wszystkie cele.

H| 3| @

Ustawienie EDM Dalmierza jest ustawione na Tarczke. Tryb pomiaru na tarczke dalmie-
rza.

Tryb EDM jest ustawiony na Pojedynczy.

| -

Tryb EDM jest ustawiony na Powtarzanie.

Tryb EDM ustawiony jest na Sledzenie.

Tryb EDM ustawiony jest na Czas.

Tryb EDM ustawiony jest na Czas.

Tryb EDM ustawiony jest na Czas.

alals|w|—H

Podwadjna strzatka wskazuje, ze pole posiada liste wyboru.
Nacisnij klawisz LEWO/PRAWO by przetaczac¢ sie na liscie.

2

Strzatki w gore i w dot wskazujg, ze dostepnych jest kilka ekranow.
Nacisnij klawisz PAGE by przetaczaé sie migdzy ekranami.

Oddal sie od stacji i przesun lustro w lewo.

Oddal sie od stacji i przesun lustro w prawo.

Obniz lustro.

Podnies lustro.

3.4 Klawisze operatory

Opis Klawisze operatory F1 do F4 odpowiadaja réznym funkcjom, zaleznie od dzialajacej aplikacji czy funkcji. Roz-
dziat ten opisuje ich znaczenie. Specjalistyczne znaczenia opsiane zostaty w odpowiadajgcym funkcjom/pro-
gramom rozdziatach.

Funkcje klawiszy operatorow
Klawisz

Opis

Alpha

Zmiana klawiatury na alfanumeryczna.

Digit

Zmiana klawiatury na numeryczna.

ALL

Pomiar i zapis.

Pomiar odlegtosci bez zapisu.

Zapis wyswietlonych wartosci.

Poprzedni ekran.

OK

Na ekranie wprowadzania danych: Zatwierdza pomierzone lub wprowadzone wartosci

i kontynuuje proces.

Na ekranie zawierajgcym komunikat: Zatwierdza komunikat i kontynuuje wybrang czynnos$é
lub powraca do poprzedniego ekranu celem ponownego wybrania opciji.

Reczne wprowadzanie wspoélrzednych.

EDM

Konfiguracja dalmierza. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 5.2 Ustawienia EDM.

Wyswietla dostepne punkty.

Przywrécenie wszystkich edytowalnych wartosci do wartosci domysinych.

B.S.

Aby skasowac¢ znak na lewo od pozycji kursora.

Clear

Aby skasowac znaki w polu.

Find

Aby wyszuka¢ wprowadzony punkt.

View

Aby wyswietli¢ wspétrzedne wybranego punktu.

L[l

Jesli dostepny jest wiecej niz jeden poziom klawiszy programowych: Aby przetgczac¢ sie
miedzy poziomami klawiszy programowych.
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3.5

Zasady dziatania

Wiaczanie/Wytgczanie instru-
mentu

Klawiatura alfanumeryczna

Edycja pol

Znaki specjalne

3.6

Uzyj klawisza On/Off.

Klawiatura alfanumeryczna sluzy do wprowadzania znakéw w pola edytowalne.

. Pola numeryczne: Moga zawierac¢ tylko wartosci numeryczne. Numer wyswietla si¢ na klawiaturze po
nacis$nieciu klaiwsza.
. Pola alfeanumeryczne: Mogg zawiera¢ numery oraz litery. Pierwsza napisana litera powyzej wyswietla

sie po naci$nieciu klaiwsza na klawiaturze. Aby poruszac sie miedzy znakami, nacisnij kilka razy. Na
przykfad: 1->S->T->U->1->S...

Przetaczanie migdzy trybem alfanumerycznym i numerycznym

. Gdy tryb alfanumeryczny jest aktywny, wyswietlana jest ikona stanu [AB].
Aby przejs$¢ do trybu numerycznego, nacisnij przycisk programowy Cyfra(F4).
. Gdy tryb numeryczny jest aktywny, wyswietlana jest ikona stanu [12].
Aby przejs$¢ do trybu alfanumerycznego, nacisénij przycisk programowy Alfa(F4).

. Nacisnij ENT, aby rozpocza¢ edycje.
Naciénij ENT, aby potwierdzi¢ wprowadzone dane po edycji. ... na ekranie przesuwa sie¢ do nastepnego
edytowalnego pola.

. Podczas edytowania wartos$ci odlegtosci, kata, temperatury lub ci$nienia z jednostkami, w edytowalnym
polu wyswietlane sg tylko liczby bez jednostek. Po zatwierdzeniu przez ENT, jednostki ponownie sg
widoczne.

Przyktad: 29° 32' 56" zmieniajg si¢ na 29.3256 w trybie edycji.

. Uzyj kjlawiszy strzatek lewo i prawo, aby przesuwacé kursor w polu edycji.

. Aby usung¢ znak na lewo od pozycji kursora, nacisnij przycisk programowy BS. (F1).

. Aby usuna¢ wszystkie znaki w polu edytowalnym, naci$nij przycisk programowy Wyczysé (F2).

= ESC cofa wszelkie zmiany.

I Liczba miejsc dziesietnych wyswietlanych dla pol odlegtosci zalezy od ustawienia ,Dist. Decimal”

(patrz OdI. Dziesietne). To ustawienie stuzy do wyswietlania danych i nie dotyczy eksportu ani
przechowywania danych. W trybie edycji mozna wprowadzi¢ wiecej miejsc dziesietnych, niz fak-
tycznie jest wyswietlanych.

Znak Opis

Zastepuje dowolny znak przy wyszukiwaniu punktéw lub kodéw w bazie. Dalszych
informacji szukaj w podrozdziale 3.6 Wyszukiwanie punktu.

+/- Jesli wybrany z klawiatury alfanumerycznej, nie posiada wartosci matematycznej,
traktowany jest jak kazdy inny znak.

= "+" / "-" pojawiaja sie tylko przed wartosciami.

Wybér wedtug numeru

[Function] 1/3 «
F1 Level (1)
F2 Offset (2)
F3 NP/P (3)
F4 HT. Transfer (4)
F1 F2 F3 F4 W tym przyktadzie nacisniecie 2 na klawiaturze

alfanumerycznej otwiera ekran do ustawienia prze-
suniecia odlegtosci.

Wyszukiwanie punktu

Opis

Wyszukiwanie punktéw jest funkcjg pozwalajgca na znalezienie punktu pomierzonego lub statego w pamigci.

Punktu jest ograniczony do biezacej pracy. Nie jest mozliwe, aby szuka¢ w catej pamieci.
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Wyszukiwanie konkretnego Wprowadzajgc aktualny numer punktu, na przyktad A1 i naciskajac przycisk programowy Znajdz, zostang
punktu znalezione wszystkie punkty w ramach biezgcego zadania i odpowiadajgce im numery punktow.

Przyktad: Wyszukaj punkt stacji

[Set STAI]

Input STA PT!

Station :

m List Coord. - Znajdz Aby wyszukac¢ pasujace punkty

w wybranym obiekcie.

Wynik wyszukiwania

[Find Pt. ] 1/5
Al Station Uzyj klawiszy GORA/DOL., aby wybraé punkt na
Al Station liscie wynikéw wyszukiwania.
Al Meas. PT Podglad Wyswietla wspoirzedne wybranego
Al Meas. PT punktu.

N Koordy. Tworzenie punktu przez reczne wpro-
Fix Pt. wadzenie wspditrzednych punktu.

Al
. Robota Wyszukiwanie punktéw w ramach
View | Coord. mm innej roboty.

OK Aby potwierdzi¢ wybrany punkt.

V\_Iyszuki_wanie ze znakami spe- Znakiem specjalnym jest "*". Gwiazdka zastepuje jeden lub wiele znakéw. Powinna by¢ uzywana jesli nie jest
cjalnymi znany caty numer punktu lub poszukujemy grupy punktéw.
Przyklady

* Znalezione zostana wszystkie punkty.

A Wszystkie punkty o nazwie A zostana znalezione.

A* Wszystkie punkty zaczynajace sie od A zostana znalezione, np. A9, A15, ABCD, A2A.
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4

Praca

41

Baterie

tadowanie/pierwsze uzycie

Wymiana baterii krok po kroku

Poniewaz bateria dostarczana jest z mozliwie najmniejszym poziomem naladowania, przed pierwszym
uzyciem nalezy ja naladowac.

Dopuszczalny zakres temperatury tadowania baterii wynosi od 0 ° C do +40 ° C. Celem optymalizac;ji
tadowania zalecamy tadowanie baterii w niskiej temperaturze otoczenia - od +10 ° C do +20 ° C.
Normalnym zjawiskiem podczas ladowania jest ogrzewanie sie baterii. tadowarki rekomendowane przez
GeoMax uniemozliwiajg tadowanie baterii jesli jej temperatura jest zbyt wysoka.

Dla nowych baterii lub baterii, ktére byty przechowywane przez dtugi czas (> trzy miesigce), efektywne
jest wykonanie tylko jednego cyklu tadowania/roztadowania.

W przypadku baterii Li-lon, jeden cykl rozladowania i ladowania jest wystarczajacy. Zalecane jest wyko-
nanie tego procesu takze gdy pojemnos¢ baterii wskazywana w tadowarce lub w urzgdzeniu GeoMax
rézni sie znacznie od rzeczywistej dostepnej pojemnosci.

19260 001

Wyjmij uchwyt baterii z przyrzadu.

Wyjmij baterie z uchwytu.

Wi6Z nowa baterie do uchwytu baterii, upewniajgc sie, ze styki s skierowane na zewnatrz.
Ustyszysz charakterystyczny dzwiegk, jesli bateria jest wiozona poprawnie.

W16z uchwyt baterii z powrotem do komory baterii.

4.2 Ustawienie instrumentu
Opis Ten rozdziat opisuje ustawienie instrumentu przy pomocy pionownika laserowego nad zaznaczonym punktem
terenowym. Zawsze mozliwe jest ustawienie instrumentu bez zaznaczania punktu na gruncie.
= Istotne cechy
. Zawsze zalecane jest chronienie instrumentu przed bezposrednim naslonecznieniem oraz unikanie
nieréwnych temperatur w otoczeniu instrumentu.
. Opisywany pionownik laserowy jest wbudowany w pionowa os instrumentu. Wyswietla czerwong plamke
na ziemi, co znacznie utatwia wysrodkowanie instrumentu.
Statyw

N = Statyw powinien by¢ ustawiony
- fg tak, aby jego gtowica znaj-
BTN dowata sie w pozycji poziome;.
Drobne poprawki potozenia mozna
/ \\\ dokonac dzigki srubom spodarki.

Wieksze nachylenia likwiduje sie
regulujgc dtugosc¢ ndg statywu.
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Poluzuj $ruby, ustaw odpowiednig
wysokos$¢ a nastepnie dokrec¢ $ruby sta-
tywu.

a Aby zapewni¢ maksymalng sta-
bilno$¢ statywu, wcisnij nogi sta-
tywu w ziemie.

b Pamietaj by sita byta skierowana
wzdtuz nég statywu.

Wiasciwe uzywanie statywu.

. Sprawdz dokrecanie wszystkich
$rub i nakretek.

. Podczas transportu zawsze uzywaj
pokrywki na gtowice.

. Uzywaj statywu tylko do celéw

pomiarowych.

Ustawienie krok po kroku

19161 001

= W16z baterie przed ustawieniem instrumentu. Podczas wktadania baterii po konfiguracji przyrzad
moze sie lekko przechylic.

1. Rozstaw nogi statywu by umozliwi¢ wygodng prace. Ustaw statyw nad zaznaczonym punktem,
scentruj go tak dokladnie jak jest to mozliwe.

2. Zamontuj spodarke i instrument na statywie.

3. Wigcz instrument. Aby wtgczy¢ pionownik laserowy, nacisnij FNC w dowolnej aplikacji i wybierz
Poziom.

4. Przesun nogi statywu (a) i uzyj $rub spodarki (b), aby wysrodkowac¢ pionownik nad punktem

uziemienia (c).

5. Obraé¢ instrument tak, aby byt réwnolegty do dwdéch $rub spodarki.
Wyreguluj nogi statywu (a), aby wypoziomowaé poziomnice (d).
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Ustawienie ponad rurami lub
zaglebieniami terenu

6. Aby doktadnie wypoziomowac instrument, uzyj libelli elek-
tronicznej:
. Wysrodkuj poziomice elektroniczng pierwszej osi,
obracajgc dwiema $rubami.
. Doprowadz pecherzyk do gérowania krecac
ostatnig $ruba.
. Potwierdz klawiszem OK.

7. Wysrodkuj instrument doktadnie nad punktem podtoza, przesuwajgc spodarke na plycie statywu.

= Gdy libella elektroniczna jest spoziomowana i obie osie sg w granicach tolerancji, urzadzenie
zostato wyréwnane.

= Powtarzaj kroki 6.az 7. do osiggnigcia wymaganej doktadnosci.

= Jesli przyrzad jest uzywany na niestabilnej podstawie, na przyktad na drzacej platformie lub
statku, wytacz kompensator. W przeciwnym razie kompensator moze wykroczy¢ poza zakres
pomiarowy i przerwa¢ proces pomiaru, sygnalizujgc btad.

W niektérych sytuacjach plamka lasera
jest niewidoczna (np. nad rura). W tym
przypadku mozna uwidocznic plamke kla-
dac przezroczysta plyte, co pozwoli na
latwiejsze scentrowanie instrumentu nad
srodkiem rury.

003612001

4.3 Przechowywanie danych

Opis W kazdym instrumencie znajduje sie pamie¢ wewnetrzna. Oprogramowanie zapisuje wszystkie dane w bazie
danych pamiec¢i wewnetrznej. Dane mogg by¢ przesytane do komputera za pomocg kabla LEMO w standar-
dzie portu szeregowego RS232.
Przejdz do rozdziatu 10 Zarzgdzanie danymi Wigcej informacji na temat zarzadzania danymi i przesytania
danych.

4.4 Menu gtéwne

Opis Menu gtéwne to miejsce, z ktérego mozna uzyskaé dostep do wiekszosci funkcji urzadzenia. Jest to pierwszy

Menu Gléwne

ekran wyswietlany po wigczeniu przyrzadu.
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Opis funkcji Menu Gtéwnego

Funkcja Opis

Q-Survey Aby zaczg¢ pomiary natychmiast. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 4.5
Aplikacja Quick-Survey.

Program Aby wybra¢ i uruchomi¢ program. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8 Pro-
gramy - Wprowadzenie.

Zarzadzaj Zarzadzanie obiektami, danymi, listami kodoéw, formatami, pamiecia instrumentu i pli-
kami na nosniku USB. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 10 Zarzadzanie
danymi.

Transfer Eksport i import danych. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 11 Transfer
danych.

Zmiana konfiguracji EDM i ogdInych ustawien przyrzadu. Dalszych informacji szukaj
w podrozdziale 5 Ustawienia.
Narzedzia Dostep do narzedzi zwigzanych z przyrzadem, takich jak sprawdzanie i regulacja,

informacje o systemie lub aktualizacja oprogramowania uktadowego. Dalszych infor-
macji szukaj w podrozdziale 6 Narzedzia.

4.5 Aplikacja Quick-Survey
Opis Po wtgczeniu i spoziomowaniu, instrument jest gotowy do pomiaru.
Wejscie WybierzQ-Survey (1) z Menu gtéwnego.

Ekrany Q-Survey
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Q-Survey ma trzy ekrany i trzy poziomy klawiszy programowych. Ekrany zawierajg wszystkie powszechnie
uzywane funkcje pomiarowe, takie jak pomiar kata, pomiar odlegto$ci i pomiar wspétrzednych.

. Aby przetgczac sie migdzy dostepnymi poziomami klawiszy programowych, nacisnij F4.
. Aby przetagczac sie miedzy dostepnymi ekranami, naci$nij przycisk PAGE.

Pt.
T.H.
Code
HA
VA

[Q@-Survey] 1/3

Pt.
T.H.
Code
HA
‘l

[Q Survey] 2/3

v il
Al s
1.500 m
1
13° 29’ 59” ALL Rozpoczecie pomiaréw odlegtosci i katow
90° 59’ 23" oraz zapisanie zmierzonych wartosci.
10. 044 m DIST Aby rozpoczaé¢ pomiary odlegtosci i katéw bez
- -“ zapisywania zmierzonych wartosci.
REC Zapis wyswietlonych wartosci.
S0
Al 3
l ALL Rozpoczecie pomiaréw odlegtosci i katow
oraz zapisanie zmierzonych wartosci.
13° 29’ 59" Code Aby wyswietli¢ ekran wyboru lub edycji kodow.
-0.173 m Dalszych informacji szukaj w podrozdziale
10.110 m 7.5 Kodowanie.

m“ EDM Edycja ustawien EDM. Dalszych informacji

szukaj w podrozdziale 5.2 Ustawienia EDM.

Pt.
T.H.
Code
N

E

[Q-Survey] 3/3 - 8
5 Al = Station Ustawienia wspotrzednych stacji. Patrz Usta-
wienia wspotrzednych stacji (Q0Survey)
1 Zero Aby ustawi¢ kat poziomy na zero. Dalszych
9.829 m informacji szukaj w podrozdziale Ustaw orien-
2.360 m tacje stacji (Q-Survey).
—0.275 m SetHA Aby ustawi¢ kat poziomy na porzadang

m m m - warto$é. Dalszych informacji szukaj w podroz-

dziale Ustaw orientacje stacji (Q-Survey).




Ustawienia wspotrzednych sta-
cji (Q0Survey)

Ustaw orientacje stacji (Q-
Survey)

Wszystkie pomiary i wyliczone na ich podstawie wspotrzedne odniesione sg do orientaciji

wczesniej ustawionego stanowiska.

Wspotrzedne stanowiska musza zawierac:

. Co najmniej wspolrzedne stanowiska (Y,Z), oraz
. wysokos¢ stacji, jesli to niezbedne.

W Q-Survey, wspétrzedne mogg by¢ wprowadzane tylko recznie.

W Q-Survey, naci$nij F4 dwukrotnie, aby wyswietli¢ trzeci
poziom klawiszy programowych. Naci$nij klawisz progra-
mowy Stacja (F1).

[Q-Surveyl 3/3 - §

Bt : Al 3

TH o

Code : 1
N g 9.829 m
E 2.360 m
-0.275 m

mm-

WySW/tIony Jest ekran "Input STA".
Wprowadz nazwe stacji, wysoko$¢ urzadzenia

i wspéirzedne.

. Aby zapisa¢ dane stacji i powréci¢ do Q-Survey,
nacisnij OK (F4).

. Aby anulowac i powrdci¢ do Q-Survey, nacisnij
ESC.

[Input STA]

Station
IH. 1.000 m
X0/NO 0.000 m
Y0/E0 0.000 m
Z0/HO 0.000 m

Ustaw kat poziomy na zero

W Q-Survey nacisnij dwukrotnie F4, aby wyswietli¢ trzeci
poziom klawiszy programowych. Nacisnij klawisz progra-
mowy Zero (F2).

[Q-Survey] 3/3 -~ §

B1s : Al 3

tEo

Code : 1
N : 9.829 m
E 2.360 m
—0.275 m

mmm

Ekran ,Ustaw HA=0?" jest wys$wietlany.

. Aby ustawi¢ kat poziomy na zero i powrécic¢ do Q-
Survey, naciénij Tak (F4).
. Aby anulowac i powrdéci¢ do Q-Survey, nacisnij Nie

(F1).

Ustaw kat poziomy na dowolng zadang wartos¢

e

Set HA=0?

[ Mo | | ] ves |

Mozesz wprowadzi¢ zgdang wartos¢ recznie lub uzy¢ biezgcej orientacji instrumentu. Wyceluj

instrument w zgdany punkt docelowy, aby ustawi¢ orientacje.

W Q-Survey nacié$nij F4 dwa razy, aby wyswietli¢ trzeci
poziom klawiszy programowych. Naci$nij klawisz progra-
mowy SetHA (F3).

[Q-Survey] 3/3 - g

Pt. : Al 3

TH o

Code : 1
N g 9.829 m
E 2.360 m
-0.275 m

mm-
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2. Aktualna wartos$¢ kata poziomego jest wy$wietlana na

ekranie ,SetHA”. [SetHA]
. Aby ustawi¢ kat poziomy na biezgcg wartos¢
i powrdci¢ do Q-Survey, nacisnij OK (F4). HA .

. Aby edytowac kat poziomy, nacisnij ENT. Wpro-
wadz dowolng zgdang wartosé.

. Aby ustawi¢ kat poziomy na zero, nacisnij Zero
(FD). (zero ] | | ok |
. Aby zapisa¢ zmiany i powréci¢ do Q-Survey,

nacisnij OK (F4). Aby anulowac i powréci¢ do Q-
Survey, nacisnij ESC.

Pomiar (Q-Survey)

[Q-Survey] 1/3 v i
Pt. : Al s
T.H : 1.500 m
Code : 1
HA : 13° 29" 59”
VA : 90° 59" 23"
| : 10.044 m
ot | Rec | b

Pole Opis
Pt. ID punktu
T.H. Wysokos¢ dalmierza
Kod Nazwa kodu Ten tekst jest zapisywany z odpowiadajgcym mu pomiarem.
1. Wprowadz ID punktu i wysoko$¢ dalmierza
= W razie potrzeby wprowadz nazwe kodu lub wybierz kod z biblioteki kodow.
. Kody wprowadzone recznie nie zostang dodane do biblioteki kodéw.
. Aby wybra¢ kod z biblioteki koddw, nacisnij F4 i wybierz Kod z drugiego poziomu klawiszy
programowych. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 7.5 Kodowanie.
. Jesli kod jest ustawiony na ,State”, kod jest automatycznie stosowany do wszystkich dal-
szych pomiaréw. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Kod(within 5.1).
2. Weceluj w punkt.
Aby rozpoczaé¢ pomiar i zapisa¢ zmierzone wartosci, nacisnij WSZYSTKO lub DIST+REC.
. Aby przetgczac sie miedzy ekranami wynikéw pomiaréw, naciénij przycisk PAGE.
. Po pomiarze przyrzad automatycznie zwigksza ID punktu.

Powtérz poprzedni krok, aby zmierzy¢ kolejny punkt.

4. Aby wyjs¢ z aplikaciji, naci$nij ESC.
4.6 Pomiar odlegtosci - wskazéwki dotyczace poprawnosci pomiaru
Opis Dalmierz laserowy (EDM) jest wbudowany w instrumenty Zoom10. We wszystkich wersjach pomiar dokony-

wany jest przy pomocy widzialnej, czerwonej wigzki lasera, wychodzgcej idealnie ze $rodka lunety. Wystepuja
dwa tryby pracy dalmierza:

. Pomiar na pryzmat (IR) . Pomiar bezlustrowy (RL)
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Pomiar bezlustrowy (RL)

. Po uruchomieniu pomiaru, dalmierz wykonuje pomiar do obiektu, ktéry w tym momencie znajduje sie
na drodze biegu wigzki lasera. Jesli miedzy instrumentem a celem znajdzie sie przejsciowa przeszkoda,
np. przemieszczajgcy sie pojazd, ulewny deszcz, mgta lub $nieg, to EDM moze wykona¢ pomiar do tej

przeszkody.

. Upewnij sie, ze wigzka lasera nie jest odbijana przez zadng przeszkode (np. Silnie odblaskowe przed-
mioty).

. Unikaj przeszkod przy pomiarze bezlustrowym lub przy pomiarze na folie odblaskowe.

. Nie nalezy mierzy¢ jednoczes$nie, dwoma instrumentami tego samego celu.

Pomiar na pryzmat . Doktadne pomiary lustrowe powinny by¢ wykonywane w trybie IR-Standard.

. Tryb pryzmatu obstuguje réwniez pomiary do celéw, ktére nie sg pryzmatem. Jednak doktadno$¢ nie jest
gwarantowana.

. Powinno sie unika¢ pomiaréw do silnie odblaskowych powierzchni przy uzyciu dalmierza lustrowego.
Mierzone odlegtosci mogg by¢ nieprawidtowe.

. Po uruchomieniu pomiaru, dalmierz wykonuje pomiar do obiektu, ktéry w tym momencie znajduje sie na
drodze biegu wigzki lasera. Jesli wigzka zostanie przerwana przez ludzi, samochody itp. pomiar moze
by¢ niedoktadny.

. Pomiary na pryzmaty sa krytyczne tylko wtedy, gdy obiekt przecina wigzke pomiarowa w odlegtosci od 0
do 30 m, a mierzona odlegtos$¢ jest wieksza niz 300 m.

. W praktyce, poniewaz czas pomiaru jest bardzo krétki, obserwator moze bez problemu znalez¢ odpo-
wiedni moment do dokonania pomiaru.

Pomiar bezlustrowy na folie . Pomiar bezlustrowy moze byé réwniez wykorzystany do pomiaru na folie. By zagwarantowa¢ doktadno$¢
pomiaru, nalezy wykonywac¢ pomiar pod katem prostym do folii.
. Upewnij sie, ze stata odpowiada wybranemu celowi.
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5 Ustawienia

51 Ogolne ustawienia

Wejscie 1. Wybierz Ustawienia z Menu gtéwnego.
2. Wybierz Ogélne z Menu gtéwnego.
3. Nacisnij klaiwsz PAGE

Ogodlne ustawienia
Przyktad: Ekran 1/4

Ligh g Hieh [T

28 W ustawienia

Contrast 4 4)

Trigger Key: DIST 4p Reset Aby zresetowac ustawienia do wartosci

User Keyl Level 4} domyslnych

User Key2 NP/P 4} OK Aby zapisa¢ zmiany i wrécié do poprzedniego
Key Beep On b ekranu

Sector Beep: On 4} .

I .

Aby przetgczac sie migdzy dostepnymi ekranami, nacisnij
przycisk PAGE.

Ekran 1/4

Pole Opis

Podswietlenie Wytaczone, Ustawia poziom pods$wietlenia ekranu.
Niskie, Srednie,
Wysokie

Kontrast 1 (niski) do 9 Ustawia kontrast wyswietlacza w krokach od 1 do 9.
(wysoki)

Klawisz wyzwa- Wytacz Klwisz MEAS jest wylgczonony.

lajacy ALL Funkcjonalno$¢ klawisza MEAS jest ustawiona na ,Zmierz

odlegtosc¢ i zapisz”.

DIST Funkcjonalnos$¢ klawisza MEAS jest ustawiona na ,Zmierz

odlegtos¢”.

Klucz uzytkow-
nika1/Klucz
uzytkownika2

Poziom, prze-
suniecie, NP/P,
HT. Transfer,
punkt ukryty,
bezptatne kodo-
wanie, laser,
swiatto, ustawie-
nie jednostki,

Przypisuje wybrang funkcjonalno$¢ menu funkcji do klawisza

ustawienie
gtéwne, sledze-
nie EDM
Dzwiek klawiszy Dzwigk po wci$nieciu klawisza.
Wiaczony Sygnat dzwiekowy jest wigczony.
Wytaczony Sygnat dzwiekowy jest wylgczony.
Sygnat sektorowy Wiaczony Sygnat dzwiekowy pod katem prostym (0°, 90°, 180°, 270° lub
0, 100, 200, 300 gon).
Wytaczony Sygnat dzwieklowy jest wytgczony.
Ekran 2/4
Pole Opis
Wychylenie Wiaczone Czujnik wychylenia jest wigczony dla osi X i Y.
Wytaczony Czujnik wychylenia jest wytaczony.
Tylko X Czujnik wychylenia dostepny jest tylko na osi X.
Przyrost Hz Prawy Ustaw pomiar kata poziomego w kierunku zgodnym z ruchem

wskazéwek zegara.




Pole Opis

Lewy

Ustaw pomiar kata poziomego w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazoéwek zegara.

Ustawienie V

Ustawia kat pionowy

Zenith Zenit=0°; Horyzont=90°.
0°_, 45°
—
90°
719"
180°
Horyz.0 Zenit=270°; Horyzont=0°.
OG
L
00
. 45
1807
90’
Pion.90 Zenit=90°; Horyzont=0°.

Katy pionowe przejmujg wartosci dodatnie powyzej horyzontu
i uiemne ponizej horyzontu.

Zenit=45°=100%; Horyzont=0°.

Katy pionowe wyrazone sg w %, warto$¢ dodatnia powyzej

horyzontu, ujemna ponize;j.
= Przyrost nachylenia w % wzrasta gwattownie.
Symbol --.--% pojawi sig na ekranie po przekro-
czeniu 300%.

Jednostka kata Wybor jednostek

kata.

orm

Stopnie minuty sekundy.
Mozliwe wartosci katowe: 0° do 359°59'59"

Grady

Grady. Mozliwe wartosci katowe: 0 do 399.999 gradow

Mil. Mozliwe warto$ci katowe: 0 do 6399,99mil.

(e

Ustawienia wyswietlania kata moga byc zmienione w kazdej
chwili. Aktualne wyswietlane wartosci zostang przeliczone do
nowych jednostek.

Min. Czytnik Liczba miejsc dziesietnych dla katéw i wspolrzednych. Stuzy do wyswietlania danych,
nie odnosi sie do eksportu lub przechowywania danych.
ern 1" /5" /10"
0.0002/0.001/0.002
0.005/0.02/0.05
Jedn. Odl. Jednostki wszystkich odlegtosci i wspdtrzednych.
Metry Metry [m].
Stopy-US stopy US [ft].
Stopy-MIEDZ Stopy miedzynarodowe [fi].
st-cal US stopy-cale-1/8 cala [ft].
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Pole Opis

Odl. Dziesigtne Ustawia liczbe miejsc dziesietnych pokazywanych dla wszystkich pdl odlegtosci. To
ustawienie stuzy do wyswietlania danych i nie dotyczy eksportu ani przechowywania
danych.

3 Odlegtos¢ z trzema miejscami po przecinku.
4 Odlegtos¢ z czterema miejscami po przecinku.
Ekran 3/4

Pole Opis

Jedn. Temp. Wybdr jednostek temperatury.
°C Stopnie Celsjusza.
°F Farenheita.

Nacisnij Jednostka ~ Wybor jednostki cisnienia.

hPa Hekto Pascal.
mmHG Milimetr stupka rteci.
caleHg cale stupka rteci.
Kod Okresla, czy kod jest uzywany do jednego czy do wielu pomiaréw.
Zap./Reset Kod jest kasowany po zapisaniu pomiaru przyciskiem

WSZYSTKO lub ZAPIS

Staly Kod jest zachowywany dla wszystkich dalszych pomiaréw,
dopoki nie zostanie skasowany recznie lub dopdki nie zostanie
wybrany inny kod.

Auto-Wytgczenie 30min Przyrzad wytgcza sie po 30 minutach braku aktywnosci
Funkcja jest wytgczona.
= Baterie rozladowuja sie szybciej
Port RS232C Port szeregowy.
Bluetooth Bluetooth.
Szybkosé 9600, 19200, Ustawia szybkos$¢ transmisji dla interfejsu szeregowego.
115200
Typ Wspotrz. NEZ/ENZ Ustawia typ wspotrzednych.
Ekran 4/4
Pole Opis
Jezyk Ustawia interfejs oprogramowania na preferowany jezyk. Dostepne jezyki:
. Angielski
. Koreanski
. Francuski
. Wihoski
. Turecki
. Hiszpanski
5.2 Ustawienia EDM
Opis Ustawienia tego ekranu okreslaja aktywnego EDM, Electronic Distance Measurement. Mozliwe sg rézne usta-

wienia dla pomiaréw bezlustrowych i lustrowych

Wejscie 1. Wybierz Ustawienia z menu gtéwnego.
2. Wybierz Ustawienia EDM z menu Ustawienia.
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Ustawienia EDM

Dane atmosferyczne

Klawisz programowy poziom 1:

(EDM Setting] ATOMS ATMOS wprowadzenie parametrow atmosfe-

EDM Mode: Single 4} rycznych. . -
Reflector: Prism {} Plamka Aby wlagzys:llub Yvylagzyc w§k§zn|k laserowy.
PC. o OK Aby zapisa¢¢ zmiany i powréci¢ do poprzed-

niego ekranu

R4
m m n Klawisz programowy poziom 2:

Skala Aby wprowadzi¢ skale i wysoko$¢ w celu
Sygnat Aby wyswietli¢ intensywnos$¢ odbitego sygnatu

EDM. Ta funkcja pomaga celowa¢ w odlegte,
ledwo widoczne cele.

. Aby przetaczac sie miedzy dostepnymi poziomami klawiszy programowych, nacisnij F4.
. Aby wybra¢ pole do edycji, nacisnij przyciski GORA/DOL..
. Aby przetgczaé pomiedzy dostepnymi trybami EDM lub typami reflektoréw, nacisnij klawisze LEWO/

PRAWO.
Pole Opis
Tryb EDM Pojedynczy Tryb szybkiego pomiaru, z wigkszg szybkoscia
pomiaru i zmniejszong doktadnoscia.
Powtérz Przyrzad wielokrotnie wykonuje pomiary az do
nacis$niecia klawisza ESC.
Sledzenie Do ciggtych pomiaréw odlegtosci.
3 Razy Przyrzad wykonuje trzy pojedyncze pomiary.
4 Razy Instrument wykonuje cztery pojedyncze pomiary.
5 Razy Instrument wykonuje pie¢ pojedynczych pomiardw.
Z lustrem/Bezlustrowy  Ustaws typ reflektora.
Uzywajgc lustra, musisz réwniez ustawi¢ odpo-
wiednig stata.
Stata P Stata lustra.
= Wprowadzona stafa lustra jest skuteczna tylko wtedy, gdy typ
reflektora jest ustawiony na Lustro.
Wprowadza¢ mozna jedynie warto$ci wyrazone w mm.
Limit wartosci: -999.9 mm do +999.9 mm.
Domyslna wartos¢: 0 mm.
Ustawiona stata lustra jest utrzymywana nawet po wytgczeniu
instrumentu.
= Wprowadz recznie statg zgodnie z uzywanym lustrem
Tryb Odl. Standard Do standardowych pomiaréw
Dtugosé¢ (>3 km) Do pomiaréw na dtugich odlegto$ciach

Na tym ekranie mozna wprowadzi¢ parametry atmosferyczne. Na pomiar odlegto$ci ma bezposredni wptyw
zatamania powietrza, w ktérym wykonywane sg pomiary. W celu uwzglednienia wptywu warunkéw atmosfe-
rycznych na pomiar, nalezy wypetic¢ parametry w ponizszych polach. Wptyw refrakgcji brany jest pod uwage
w obliczeniach roznic wysokosci jak réwniez w pomiarach odlegtosci poziomych. Patrz 14.6 Poprawka skali
w celu zastosowania warto$ci wprowadzonych na tym ekranie.

[Atomspheric Data]

Temp. H 20.0 C
Press 1013 hPa
PPM : 0.0 PPM

Refraction m‘}
PPM=0  Aby ustawi¢ wartos¢ PPM na 0.

m --m OK Aby zapisa¢ zmiany i wréci¢ do poprzedniego

ekranu.
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Pole Opis

Wopisz warto$¢ temperatury.
Dozwolony zakres od -30°C do 60°C.

Nacis$nij Wpisz wartos¢ cisnienia atmosferycznego.
Dozwolony zakres od 500h PA do 1400h PA.
PPM Parametr korekcji atmosferycznej jest obliczany na podstawie wprowadzo-
nych wartosci temperatury i ci$nienia.
= Po wybraniu PPM = 0, stosowana jest standardowa atmos-

fera GeoMax 1013 hPa, 12°C i 60% wilgotnosci wzgledne;j.

Refrakcja 0.00, 0.14, 0.20 Atmosferyczny wspoétczynnik zatamania

Grid scale Na tym ekranie mozliwe jest wprowadzenie wartosci poprawki odwzorowawczej. Wspdlrzedne zostana popra-
wione przy zastosowaniu parametru PPM. Patrz 14.6 Poprawka skali w celu zastosowania wartosci wprowa-
dzonych na tym ekranie.

[Grid Scale]

Scale 1. 0000
Altitude: 0.000 m
Grid Scale 1. 0000
Resetuj To reset settings to the default values.

M - - m OK Aby zapisa¢ zmiany i wréci¢ do poprzedniego

ekranu.

Pole Opis

Skala Wprowadz warto$¢ wspotczynnika skali.
Dozwolony zakres od 0.99 do 1.01. Warto$¢ domyslna wynosi 1,0.

Wysokos¢ Wopisz warto$¢ Sredniej wysokosci nad poziomem morza.
Dozwolony zakres 0d-9999.9999 do 9999.9999.

Skala siatki Warto$¢ skali siatki jest obliczana na podstawie wprowadzonych wartosci
temperatury i ci$nienia.
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Narzedzia

6.1 Rektyfikacja
Opis Menu Narzedzia zawiera narzedzia uzywane do elektronicznej kalibracji przyrzagdu. Uzywanie tych narzedzi
pozwala na utrzymanie najwyzszej dokladnosci pomiaréw.
1. Wybierz Narzedzia z menu gtéwnego.
2. Wybierz Dostosuj z menu Narzedzia.
Aby uzyskac szczegdtowe informacje na temat opciji kalibracji, patrz 12 Sprawdz + Rektyfik.
6.2 Informacje o systemie
Opis Informacje o systemie zawierajg informacje o firmware jak réwniez ustawienia daty i godziny.
I Prosimy o podanie informacji zwigzanych z przyrzadem, takich jak typ przyrzadu, numer seryjny
i wersja oprogramowania, kontaktujac sie z pomocg techniczna.
Wejscie 1. Wybierz Narzedzia z menu gtéwnego.

Informacje o systemie

2. Wybierz Informacje z menu Narzedzia.

Ekran ten zawiera informacje o instrumencie oraz oprogramowaniu.

[Info. ]
Inst. Type: HTS-420 series
Inst. No. : 648164
FW. Ver. : V1.0 (20151103)
Time : 13:42:28
Date : 2015.11.12
Data Aby zmieni¢ date.
Date Time | Upgrade Back Czas Aby zmieni¢ czas.
Wgraj Aby wgra¢ oprogramowanie.
Pole Opis
Typ Instr. Wyswietla typ instrumentu.
Nr Instr. Wyswietla numer seryjny urzgdzenia.
FW. Wer. Wyswietla numer wersji oprogramowania.
Czas Wyswietla aktualny czas.
Data Wyswietla date.

Narzedzia
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7

Funkcje

71 Wstep
Opis Dostep do funkcji nastepuje poprzez klawisz FNC, lub z kazdego ekranu pomiarowego. FNC otwiera menu
funkgiji.
Funkcje
Funkcja Opis
Poziom Wigcza okno pionownika i libelli. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale
Libella elektroniczna i pion laserowy.
Offset Wigcza funkcje Offset Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 7.2 Off-
set.
NP/P Zmiana miedzy tybez z lustrem i bez.

Libella elektroniczna i pion

HT. Transfer

Wigcza funkcje WYsoki Transfer Dalszych informacji szukaj w podroz-
dziale 7.3 Transfer Wysokosci.

Ukryty Punkt

Wigcza funkcje Ukryty Punkt Dalszych informacji szukaj w podrozdziale
7.4 Punkt ukryty.

Bezptatne Kodowanie

Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 7.5 Kodowanie.

Laser

Wigcza/Wytgcza plamke lasera.

Poswietlenie

Wigcza lub wytgcza podswietlenie ekranu.

Ustawienia Jednostki

Pozwala na szybka zmiane jednostek dla katéw, odlegtosci, temperatury
i ci$nienia.

Ustawienia Gtéwne

Pozwala na szybkg zmiane najwazniejszych ustawien sprzetowych.
Aby zmieni¢ wszystkie ustawienia, patrz 5.1 Ogdlne ustawienia.

Sledzenie EDM

Wigcza/wytacza tryb $ledzenia EDM.

laserowy Wiacz Aby aktywowac¢ kompensator. Katy pionowe
odnosz3 sie do linii pionu, a kierunki poziome
sg korygowane przez nachylenie osi pionowe;j.

Wytacz Aby deaktywowac¢ kompensator.

Tylko X Aby aktywowac¢ kompensator tylko dla
kierunku X. Kompensacja wychylenia
podtuznego, katy - V odniesione do pionu.

OK Aby wytgczy¢ pionownik laserowy i wyjsé
z ekranu libelli elektroniczne;j.

I~ Libella elektroniczna moze by¢ uzywana do precyzyjnego poziomowania instrumentu za pomocg
$rub noznych spodarki.
I Libella jest automatycznie wigczana na ekranie Nacisnij klawisze GORA/DOL., aby dostosowaé
jasnos¢ pionownika laserowego.
= Jesli przyrzad jest uzywany na niestabilnej podstawie, na przyktad na drzacej platformie lub
statku, wytgcz kompensator. W przeciwnym razie kompensator moze wykroczy¢ poza zakres
pomiarowy i przerwac proces pomiaru, sygnalizujgc btad.
7.2 Offset
7.21 Odlegtos¢ Offsetu
Opis Ta funkcja pozwala na obliczenie wspotrzednych celu jesli nie ma mozliwosci zblizenia do niego lustra lub
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instrumentu nie mozna wycelowa¢ bezposrednio na cel. Mozna wprowadzic wartosci przesuwow (na dlugosci,
poprzeczny i/lub wysokosc). Wartosci katéw i odleglosci sa poprawiane o zadane przesuniecia aby okreslic

polozenie celu.



Wejscie

Odlegtos¢ offsetu

MP Punkt mierzony
OoP Skalkulowany punkt offsetu
L_Off+ Dtugosc¢ offsetu, dodatni
L_Off- Dtugos¢ offsetu, ujemny
& T_Off+ Przesuniecie poprzeczne, dodatnie
18741_001 T_Off- Przesuniecie poprzeczne, ujemny

1. WecisnijFNC.

2. Wybiezr Offset z menu funkgciji.

[Dist. Offset]
Input offset data!

Trav. OFS: 2.000 m

LengthOFS: 1.000 m Reset Aby zresetowac¢ ustawienia do wartosci
HeightOFS: 0.000 m . domysinych. . o .
Cylinder  Aby wprowadzi¢ odsunigcia cylindryczne.
Kat Aby wprowadzi¢ offset kierunku kata.
OK Aby zapisa¢ zmiany i wréci¢ do poprzedniego
ekranu.

Pole Opis

Odcvie. OFS  Offset poprzeczny.
Ze znakiem + jesli punkt offsetu jest na prawo od mierzonego.

Dlugo$s¢OFS  Przesuniecie podtuzne.
Ze znakiem + jesli punkt celu znajduje sie dalej niz mierzony.

Wysoko$¢OF  Wysokos¢ offsetu.

S Ze znakiem + jesli punkt celu znajduje sie wyzej niz mierzony.
Tryb Czas obowiazywania offsetu.
Zapis/Reset Po zapisaniu jednego punktu wartosci sa kasowane do 0.
Ciagty Wartosci offsetu sg stosowane do wszystkich dalszych pomiardw,

dopdki aplikacja nie zostanie zamknieta.

Kolejny krok
. Naci$nij OK i zmierz odlegto$¢. Potwierdz pomiar za pomoca OK, aby obliczy¢ przesunigcie punktu.
. Lub naciénij Cylinder, aby wprowadzi¢ odsuniecia cylindryczne. Dalszych informacji szukaj w podroz-
dziale 7.2.2 SRODEK WALCA.
. Lub naciénij Kat, aby wprowadzi¢ offset kata. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 7.2.3 Offset
kata:.
7.2.2 SRODEK WALCA
Opis Funkcja stuzy do okreslenia wspétrzednych srodka walca i jego promienia. Zmierz odlegtos¢, a takze katy

poziome do punktéw znajdujacych sie po lewej i prawej stronie obiektu.
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PO Stanowisko instrumentu
P1 Srodek walca
Hz1 Kat poziomy do punktu znajdujgcego sie po lewej stronie obiektu.
Hz2 Kat poziomy do punktu znajdujgcego sie po prawej stronie obiektu
d Odlegtos$¢ do obiektu po $rodku miedzy Hz1 i Hz2
R Promien walca
o Azymut z Hz1 do Hz2
Wejscie 1. Naciénij FNS.

2. Wybierz Offset z menu funkgji.
3. Wybierz Cylinder z menu Odl. Offsetu .

Cylinder offset

[Cylinder Offset] |
Hz Left 125° 36’ 25" &
Hz Right : 88° 45" 46" B
<l : 0.000 m 1
AHz : 1° 45" 46”

Prism OFS: 0.000 m

Hz Lewo  Aby wyzwoli¢ pomiar lewej strony obiektu.

[_Rec ] Eom | |- Hz Prawo Aby wyzwoli¢ pomiar prawej strony obiektu.

Pole Opis

Hz Lewo Mierzony kierunek poziomy do lewej strony obiektu.
Hz Prawy Mierzony kierunek poziomy do prawej strony obiektu.
AHz Kat odchylenia.

OFS Lustra Odlegtos¢ przesuniecia pryzmatu miedzy srodkiem pryzmatu a powierzchnig mierzonego
obiektu. Jesli tryb EDM to bez lustra, wartos¢ jest automatycznie ustawiana na zero.

Krok po kroku

1. Uzywajac pionowych wiosow, wyceluj w lewg strone obiektu i nacisnij Hz w lewo.

2. Uzywajac pionowych wiosoéw, wyceluj w prawg strone obiektu i naci$nij Hz Right.
Nacisnij OK, aby potwierdzi¢ pomiary.

3. Obro¢ instrument, aby wycelowaé w kierunku srodkowego punktu cylindrycznego obiektu, az
AHz wyniesie zero.
Jesli uzywasz lustra, wprowadz przesuniecie.

4. Gdy AHz wynosi zero, nacisnij WSZYSTKIE, aby zakonczy¢ pomiar i wyswietli¢ wyniki.

Wspbtrzedne punktu Srodkowego sg obliczane i wyswietlane.

Kolejny krok

. Naci$nij GOTOWE, aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu.
. Lub naci$nij Nowy, aby kontynuowa¢ pomiar za pomoca funkcji Przesuniecie cylindra.
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7.2.3 Offset kata:

Opis Ta funkcja pozwala na obliczenie wspotrzednych celu jesli nie ma mozliwosci zblizenia do niego lustra lub
instrumentu nie mozna wycelowa¢ bezposrednio na cel. Punkt docelowy i punkt pomiarowy muszg znajdowac
sie w tej samej odlegtosci od instrumentu.

PO Stanowisko instrumentu
MP Punkt mierzony
TP Punkt celu
aq Kat poziomy mierzonego punktu
18743001 a2 Kat poziomy punktu docelowego
Wejscie 1. Nacisnij FNC.
2. Wybierz Offset z menu funkgji.
3. Wybierz Kat z Odlegtosci. Offset menu.
Offset kata
oDL Aby zaczg¢ pomiary odlegtosci i kata.
OK Aby potwierdzi¢ pomiary i przej$c do
nastepnego pomiaru.
Pole Opis
HA Kat poziomy
VA Kat pionowy
-l Odlegto$¢ miedzy stanowiskiem instrumentu a mierzonym punktem.
Krok po kroku
1. Wyceluj w punkt pomiarowy i naci$nij ODL.
Nacisnij OK, aby potwierdzi¢ pomiar.
2. Wyceluj w punkt docelowy i naci$nij ODL.
Nacisnij OK, aby potwierdzi¢ pomiar.
Wspodtrzedne punktu docelowego sg obliczane i wy$wietlane.
= Nacisnij klawisz PAGE, aby przetgczaé sie migdzy dostepnymi ekranami wynikow.
Kolejny krok
. Nacisnij GOTOWE, aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu.
. Lub naci$nij Nowy, aby kontynuowa¢ pomiar z funkcjg Offset kata.
7.3 Transfer Wysokosci
Opis Przenoszenie wysokosci to metoda ustawiania stacji. Stacja jest znana, nalezy obliczy¢é nowag wysoko$¢ stacji.

Zmierz do jednego lub wiecej znanych celéw, aby obliczy¢ nowg wysokos$¢ stacji. A minimum of two known
points and a maximum of 5, can be used to determine the height.
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P3

PO Stanowisko instrumentu
P2 P1 Punkty znane
PO P1 P2 Punkty znane
16752_001 P3 Punkty znane

Wejscie 1. NacisnijFNC
2. Wybierz Przenies H. z menu funkgji.

Przenie$ Wysokos¢

Sel[gcetlgt};iggl‘;a:j;emﬁas. !1 I‘g’l Klawisz programowy poziom 2:
Pt. Znajdz Wyszukaj wprowadzony punkt.
T.H 1200 m 4 Lista Wyswietla dostepne punkty.
Z m Koordy. Aby wprowadzi¢ offset kata.
| m

Klawisz programowy poziom 3:

H. Aby zobaczy¢ wysoko$¢ instrumentu.

[ Find | List | Zobacz  Wyswietla wspolrzedne wybranego punktu.
m “ Aby przetgczaé sie miedzy dostepnymi poziomami klawiszy

programowych, nacisnij F4.

Pole Opis

Pkt. ID znanego punktu

Ustaw wysokos¢ instrumentu

1. Nacisnij klawisz F4 dwa razy, aby wyswietli¢ trzeci poziom klawiszy. Naci$nij klawiszi.H. (F2).
2. Wprowadz aktualng wysokos¢ instrumentu.
3. Naci$nijOK, aby potwierdzi¢ i wréci¢ do ekranu Przenie$ Wysokos$¢.

Wybierz znany punkt.

1. Nacisnij klawisz F4, aby wyswietli¢ drugi poziom klawiszy.
Sa trzy opcje, aby wybraé znany punkt:

2. Szukaj punktu.
. Whisz ID punktu.
. Nacisnij Znajdz, aby sprawdzi¢ czy dany punkt istnieje.

. Jesli jest kilka punktow, nacisnij klawisz GORA/DOL., aby wybra¢ punkt.
Jesli dany punkt nie istnieje, wpisz lub zmierz koordynatu punktu.
. Nacis$nij OK, aby potwierdzi¢ lub wréci¢ do ekrany Transfer Wysokosci.

Przejrzyj liste punktow.
. Nacisnij Lista, aby wyswietli¢ liste dostepnych punktow fix.
. Nacis$nij klaiwsz GORA/DOL, aby wybrac punkt.

. Nacisnij OK, aby potwierdzi¢ i wréci¢ do ekrany Transfer Wysokosci.
Whpisz koordynaty punktu recznie

. NacisnijKoord.

. Wohisz ID punktu oraz koordynaty nowego punktu fix.

. Nacisnij OK, aby potwierdzi¢ i wréci¢ do ekranu Transfer Wysokosci.

Zmierz znany punktu.

1. Wyceluj w znany punkt.

2. Aby rozpoczaé pomiar i zapisaé jego wartosci, nacisnij POM lub ODL+ZAPIS
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3. Wysokos¢ zostanie obliczona i wy$wietlona na ekranie.

Kolejny krok

. Aby wybra¢ i zmierzy¢ inny znany punkt, nacisnij DodajPkt.
. Aby zapamigta¢ aktualnie znany punkt, nacisnij Powrét.
. Aby ukonczy¢ ustawienia, nacisnij OK. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Zakoncz ustawienia.

Zakoncz ustawienia

[Set STA HO]

Station : STN

0ld HO : 0.000 m . .
New HO - 0.781 m Wstecz Aby wréci¢ do ekranu Transfer Wysoko$ci.
AHO . 0.781 m STARY Aby ustawi¢ wysoko$¢ wh starej wartosci.

SRED Aby ustawi¢ srednig wysokos¢ ze starej
i nowej wartosci.
NOWY Aby ustawi¢ nowg wysokosé.

Pole Opis
STARA Stara wysokos¢.
Wys.0
Nwa Wys.0 Nowa warto$¢ wysokoséi, obliczona ze zmierzonych znanych punktéw.
AHO Srednia warto$¢ wysokosci starej i nowej.
7.4 Punkt ukryty
Opis Funkcja Punktu Ukrytego stuzy do pomiaru punktu, ktéry nie jest bezposrednio widoczny. Niezbedne jest

uzycie specjalnej tyczki z punktami ukrytymi, ktérego dtugos¢ jest znana.

PO Stanowisko instrumentu
P1 Ukryty punkt
R1 Lustro 1
PO R2 Lustro 2
d1 Odlegto$¢ miedzy lustra 12
teres.00t d2 Dtugosé tyczki
Wejscie 1. Naci$nij FUNK.

2. Nacisnij klawisz STRONA, aby wyswietli¢ drugi ekran.
3. Wybierz Ukryty Punkt z menu funkcyjnego.

Ukryty Punkt

[Hidden Point]
Meas. target 1!

]
=
Pt.

HA : 89° 5116”7 1
VA : 12° 35'45”
: 12.235 m

ROD/ED

ROD/ED  Aby wprowadzi¢ szczegoty mier
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7.5

1. Aby wprowadzi¢ szczegéty pomiaréw tyczki, nacisnij ROD/ED.

. Dtugosé tyczki: Catkowita dtugos¢ ukrytego punktu tyczki.

. R1-R2: Odstep migdzy $rodkami luster R1 i R2.

. Rdéznica btedéw: Dopuszczalna réznica pomiedzy wprowadzonym i pomierzonym odste-
pem miedzy lustrami. Jesli wartos¢ tolerancji zostanie przekroczona, pojawi sie
ostrzezenie.

Nacis$nij OK, aby potwierdzi¢ i wréci¢ do ekranu Ukryty Punkt.

2. Wyceluj w Lustro 1.
Aby rozpoczg¢ pomiar i zapisa¢ jego wartos$¢, nacisnij ALL lub DIST+REC.

3. Wyceluj w Lustro 2.
Aby rozpoczg¢ pomiar i zapisa¢ jego wartosc¢, nacisnij ALL or DIST+REC.

= Koordynaty ukrytego punktu sg obliczone i wy$wietlone na ekranie.
Jesli wartos¢ tolerancji zostanie przekroczona, pojawi sie ostrzezenie.
. Aby zaakceptowac i kontynuowac, nacisnij Zaakceptuj
. Aby ponownie zmierzy¢ pryzmaty, nacisnij Nowy.

Kolejny krok

. Aby zapisa¢ wyniki i wyj$¢ z funkcji Ukryty Punkt, naciénij Zrobione.
. Aby powrdci¢ do funkcji Ukryty Punkt, nacisnij Nowy

Kodowanie

Opis

Kodowanie GSI

Rozszerz Kody

Wejscie

Wybierz kod z biblioteki kodéw.
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Kody zawierajg informacje o zapisanym punkcie. Z pomoca kodowania, punkty moga by¢ zapisywane do
pewnych grup, co znacznie przyspiesza prace w biurze.

Kody sg zapisywane w listach kodéw. Kazda lista miesci maksymalnie 200 koddéw.

Kody bedg zawsze zapisywane jako kody swobodne (WI41-49) co oznacza, ze nie sg bezposrednio przypi-
sane do punktu. Sa zapisywane przed pomiarem lub po jego wykonaniu

Kod jest zawsze zapisywany z kazdym pomiarem, gdy jest wyswietlany w polu Jesli punkt ma nie posiada¢
kodu, pole Kod: musi by¢ oczyszczone.

Dla kazdego kodu mozna zapisa¢ maksymalnie 8 atrybutow, po 9 znakéw kazdy. Istniejgcy kody atrybutow sg
wyswietlane w polach Tekst 1 do Tekst 8.

1. Nacisnij klaiwsz FUNKCJA w aktywnej aplikaciji.
2. Nacisnij przycisk STRONA, aby wyswietli¢ ekran 2.
3.  Wybierz Bezptatne kodowanie (6).

LUB:

Jesli jest dostepny w aktywnej aplikacji, nacisnij przycisk programowy Kod.

[View Code] 1/5 v
Code : CODEA 4}
e Znajdz Wyszukaj kod
Info 1 AAAAAA Nowy  Utworzenie nowego kodu.
Info 2 BBEBBBB REC Aby doda¢ dane aktualnie wybranego
Info 3 : ccecee kodu do zadania bez tgczenia kodu
Info 4 . DDDDDD z dowolnym mierzonym punktem.
OK Aby zastosowac¢ wybrany kod
| Find | New | REC | OK | | powrdeic do atualne akiyune apl-
kaciji.
Pole Opis
Kod Lista dostepnych kodow.
= W prawym goérnym rogu wyswietlana jest catkowita liczba

dostepnych koddw.




Pole Opis

Notatka Dodatkowy opis, uwagi.
Info 1 do Info 8 Dodatkowe uwagi. Pomocne przy opisie atrybutéw dla kodu.
1. Aby wybra¢ kod z biblioteki kodéw, naci$nij klawisze LEWO/PRAWO.

Uzyj klawiszy GORA/DOL, aby wyswietlié wszystkie strony dla wybranego kodu

= Aby wyszukac okreslong nazwe kodowa, nacisnij Znajdz.
Aby wprowadzi¢ nowy kod, naci$nij Nowy.
Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 10.5 Zarzgdzanie Kodami.

2. Aby zastosowac¢ wybrany kod i powréci¢ do aktualnie aktywnej aplikacji, nacisnij OK.
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8 Programy - Wprowadzenie

8.1 Wstep

Opis Aplikacje sg programami zainstalowanymi w tachimetrze, pozwalajgcymi na wykonanie wigkszos$ci zadan
geodezyjnych i obliczen bezposrednio w terenie. Dostepne sg nastepujgce opcje:

. Geodezja
. Free Station
. Odlegtos¢ wigzania
. Powierzchnia
. Zdalna wysoko$¢
. COGO
. Drogi
8.2 Uruchamianie aplikacji
Wejscie 1. Wybierz Program (2) z menu gtéwnego.

2. Aby przetgczaé sie miedzy dostepnymi ekranami, nacisnij klawisz PAGE.
3.  Aby wybrac¢ aplikacje w menu Program, naci$nij klawisz funkcyjny F1 - F4.

Ekran z ustawieniami Jako przyktad przedstawiono ustawienia wstepne dla geodezji. Roznice w widoku dla innych aplikacji, opisane
wstepnymi zostaty w odpowiednich rozdziatach.
[Surveying]
[¥] F1 Set Job (1)
[ 1 F2  Set STA (2)
[] F3 SetB.S. (3)
F4  Start (4)
[*1=  Ustawienia zostaly wprowadzone.
EEEEEEEE - oo o ol wowsdione
F

1-F4  Aby wybrac¢ ustawienie.

Pole Opis
Ustaw robote Aby wybra¢ obiekt, w ktérym dane bedg zapisywane. Dalszych informacji szukaj
w podrozdziale 8.3 Wybor obiektu.
Ustaw STA Aby ustawi¢ aktualne stanowisko instrumentu. Dalszych informacji szukaj w podroz-
dziale 8.4 Ustaw stanowisko.
Ustaw B.S. Aby zorientowac instrument. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8.5 Wybor
kierunku.
Start Rozpoczecie pracy aplikaciji.
8.3 Wybor obiektu
Opis Wszystkie dane sg zapisywane w obiektach, podobnie jak w katalogach. Obiekty zawierajg dane pomiarowe

réznych typow, na przyktad: pomiary, kody, punkty state lub stanowiska. Obiekty sg zarzgdzane osobno,
mozna je edytowac, eksportowac i kasowac oddzielnie.

Wejscie 1. Wybierz Program (2) z menu gtéwnego.
2. Aby wybra¢ aplikacje w menu Program, nacisnij klawisz funkcyjny F1 - F4.
3. Wybierz Ustaw zadanie (1) na ekranie ustawien wstepnych aplikacji.
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Ustaw Robote

[Set Job]
Job DEFAULT
Operator:
Date 20150515
Time 14:10:20 Lista

Aby wyswietli¢ liste dostepnych roboét.

Nowy  Utworz robote.
OK Aby potwierdzi¢ wybrang robote

List m-m i powrdci¢ do ekranu ustawien

wstepnych.

Pole Opis

Robota Nazwa obiektu istniejgcego.

Operator Nazwisko lub inicjaty obserwatora, jesli sg wprowadzone.

Data Data utworzenia obiektu. Data ustawiana jest automatycznie.
Godzina Godzina utworzenia obiektu. Godzina ustawiana jest automatycznie.

Kolejny krok

. Aby kontynuowac aktualnie wyswietlane zadanie, nacisnij OK.
. Aby wybrac inng robote z listy istniejgcych, nacisnij przycisk Lista.
. Aby utworzy¢ robote, nacisnij Nowy

Wybierz istniejaca robote
Aby wybra¢ zadanie z listy zadan, naci$nij przyciski GORA/DOL.

I Jesli wlozona jest karta SD, wyswietlane sg réwniez zadania zapisane na karcie SD. Aktualnie
ustawione zadanie jest oznaczone gwiazdka (*).

[Job list]
JOB2
Usun  Aby usung¢ wybrang robote.
JOB3 Nowy  Aby utworzy¢ robote.
Przeglag Aby wyswietli¢ szczegdty roboty.
JOB4 [SD] d
" OK Aby potwierdzi¢ wybrang robote
Delete m View m i wrécié do ekranu ustawien
wstepnych.
Utworz robote
I Jesli wlozona jest karta SD, najpierw zostanie wyswietlony ekran Wybierz dysk. Okresl, czy

nowa robota jest przechowywana w pamigci wewnetrznej, czy na karcie SD. Aby wybraé miejsce
przechowywania, nacisnij przyciski GORA/DOL. i potwierdz przyciskiem OK.
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[New Job]

Job

Operator:

Notel

Note2 : Powréot Powr6t bez zapisywania wprowadzo-
date : 20150515 nych danych zadania.

Time : 14:10:20 OK Aby zapisa¢ wprowadzone data

[ Back | ] | ok | sepryeh. Nowa obota i
wstepnych. Nowa robota ustawiana

jest jako aktualna.

Zapis danych Po wyborze obiektu, wszystkie dane zapisywane sa w &quot;folderze&quot; mu odpowiadajacym.

Jesli nie wybrano obiektu, lub pomiar zaczety zostat poprzez Pomiar i zapisany, system automatycznie tworzy
nowy Obiekt nazwany "DEFAULT".

8.4 Ustaw stanowisko
Opis Wszystkie pomiary i wyliczone na ich podstawie wspoétrzedne odniesione sg do orientacji wczesniej ustawio-
nego stanowiska. Wspdlrzedne moga byc wprowadzone recznie lub wybrane z pamieci instrumentu.
Wspotrzedne stanowiska musza zawierac:
. Co najmniej wspdlrzedne stanowiska (Y,Z), oraz
. wysokos¢ stanowiska, jesli jest wymagana.
Zz
A Kierunki
y Kierunek osi y
X Kierunek osi x
H Wysokos¢
Wspétrzedne stacji
Wspotrz YO Kierunek osi Y - Wspdlrzedna X sta-
edna nowiska
y stano-
= X wiska
Stn.X  Wspdlrzedna X stanowiska
Wejscie 1. Wybierz Program (2) z menu gtéwnego.
2. Aby wybra¢ aplikacje w menu Program, nacisénij klawisz funkcyjny F1 - F4.
3.  Wybierz Ustaw STA (2) na ekranie ustawien wstepnych aplikacji.
Ustaw stanowisko Ustaw wspétrzedne stacji
[Set STA]
Input STA PT!
Station :
Znajdz Wyszukiwanie istniejgcego punktu
z wprowadzonym ID punktu.
" Lista  Aby wybrac punkt z listy istniejgcych
m List | Coord. - punktow.
Wspot.. Aby wpisac¢ recznie wspoétrzedne.
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e

Kolejny krok

Istnieje kilka opcji, aby ustawi¢ koordynaty stacji:

. Aby wyszukac istniejacy punkt, wprowadz ID punktu i naci$nij Znajdz (patrz 3.6 Wyszukiwanie punktu).
Wybierz punkt z listy. Naci$nij OK, aby zatwierdzi¢.

. Aby wybrac istniejgcy punkt, nacisnij Lista
Nacisnij przyciski GORA/DOL., aby wybra¢ punkt z listy. Naci$nij OK, aby zatwierdzié.

. Aby wprowadzi¢ wspotrzedne recznie, nacisnij Wspotrzedne.
Wprowadz ID punkty i wspotrzedne. Nacisnij OK, aby zatwierdzic.

Ustaw wysokos¢ instrumentu

Po ustawieniu wspotrzednych stanowiska mozna wprowadzi¢ wysoko$é instrumentu.

[Set STA]

Input I.H!

A 1.400m

Wré6¢  Aby ustawi¢ kolejny punkt stacji.
Back | | | ok | E it

ustawien wstepnych.

Jesli stanowisko nie zostanie wybrane a program pomiarowy albo jesli Pomiar nie zostat zapisany, wtedy
ostatnim wybranym stanowiskiem bedzie ostatnio wybierane stanowisko.

Whpisz wys. instrumentu pojawia sie po wprowadzeniu wspétrzednych stanowiska. Wprowadzic wysoko$¢
instrumentu i wcisng¢ OK by powréci¢ do ekranu Ustawien wstepnych

8.5 Wybér kierunku
8.5.1 Wstep
Opis Wszystkie pomiary i wyliczone na ich podstawie wspotrzedne odniesione sg do orientacji wczes$niej ustawio-
nego stanowiska. Orientacja moze by¢ wprowadzona recznie, okreslona na podstawie punktéw pomierzonych,
lub wybranych z pamieci instrumentu.
Wejscie 1. Wybierz Program z Menu Gtéwnego.
2. Aby wybra¢ aplikacje w menu Program, naci$nij klawisz funkcyjny F1 - F4.
3. Wybierz Ustaw B.S. (3) na ekranie ustawien wstepnych aplikacji.
. Wybierz Ustawienia kata, aby wprowadzi¢ nowy namiar. Dalszych informacji szukaj w podroz-
dziale 8.5.2 Wpisz orientacje.
. Wybierz Wspotrzedne, aby obliczy¢ i ustawi¢ orientacje przy uzyciu istniejgcych wspoétrzednych.
Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8.5.3 Kierunek ze wspotrzednymi.
8.5.2 Wpisz orientacje

Reczne ustawianie kata

[Angle Setting]

Azimuth : 50 ° 00’ 00"
T.H. : 1.500 m
BS PT : DEFAULT1

Aim BS. Then ALL/REC!

“au | Rec | zero | eom |

EDM Aby zmieni¢ ustawienia EDM.

Programy - Wprowadzenie
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Pole Opis

Azymut Poziomy kierunek stacji
T.H. Wysokos¢ reflektora
BS PT ID punktu wstecz

Krok po kroku

1. Wyceluj w punkt wstecz
2. Ustaw kierunek za pomocg jednej z nastepujgcych opgiji:
. Reczni wprowadz azymut, wysoko$¢ reflektora i nazwe punktu wstecz.
Nacisnij REC.
Kierunek jest ustawiony i wy$wietlany jest ekran ustawier wstepnych.
. Aby ustawi¢ azymut na 0, nacisnij Zero.
Nacis$nij REC.

Kierunek jest ustawiony i wy$wietlany jest ekran ustawien wstepnych.
. Aby zmierzy¢ i ustawi¢ azymut, nacisnij WSZYSTKO.
Kierunek jest ustawiony i wy$wietlany jest ekran ustawien wstepnych.

8.5.3 Kierunek ze wspotrzednymi
Kierunek ze wspotrzednymi Ustaw wspotrzedne punktu wstecz
[Set BS]
Input BS PT!

BS PT : DEFAULT1

Znajdz Wyszukiwanie istniejgcego punktu
z wprowadzonym ID.

" Lista Wybierz punkt z listy istniejgcych
m List |Coord. - punktow.

Wspét. Wpisz wspotrzedne punktu recznie.

Pole Opis

BS PT ID punktu wstecz

Istnieje kilka opcji ustawienia wspotrzednych punktu wstecz:

. Aby wyszukac istniejacy punkt, wprowadz ID punktu i naci$nij Znajdz (patrz 3.6 Wyszukiwanie punktu).
Wybierz punkt z listy wyszukiwan. Nacis$nij OK, aby zatwierdzi¢.

. Aby wybra¢ istniejgcy punkt, naci$nij Lista
Nacisnij klawisze GORA/DOL., aby wybraé punkt z listy. Naci$nij OK, aby zatwierdzi¢.

. Aby wprowadzi¢ wspétrzedne recznie, nacisnij Wspot.
Whpisz ID punktu i wspétrzedne. Nacisnij OK, aby zatwierdzic.
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Zmierz punkt wstecz

Po ustawieniu wspotrzednych wyswietlany jest ekran ,Pomiar BS”.

BS PT
T.H.

HA

Azimuth
|

||
“auL ] ist | Rec | eom

Meas. BS v i
DEFAULT1 B2
m (B
45° 00’ 00~
45° 00’ 00"
10.000 m
1.726 m

EDM Aby zmieni¢ ustawienia EDM.

1. Wyceluj w punkt wstecz i nacisnij klawisz ENT.

2. Ustaw azymut za pomocg jednej z nastepujgcych opciji:

Aby zmierzy¢ i sprawdzi¢ azymut, nacisnij ODL.

Aby przetgczac¢ sie miedzy dostepnymi ekranami wynikéw, nacisnij klawisz STRONA.

Aby ustawi¢ zmierzony azymut, nacisnij REC.

Kierunek jest ustawiony i wy$wietlany jest ekran ustawier wstepnych.
Aby zmierzy¢ i ustawi¢ azymut, nacisnij WSZYSTKO.

Kierunek jest ustawiony i wy$wietlany jest ekran ustawier wstepnych.

= Jesli nie ustawiono kierunku i aplikacja jest uruchomiona, biezgcy kierunek poziomy jest ustawiany jako

orientacja.

Kolejny krok

Wybierz Start, aby otworzy¢ aplikacje.

Programy - Wprowadzenie
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9 Aplikacja

9.1 Pola wejsciowe i wynikowe

Opis pol

W ponizszej tabeli opisano pola wejsciowe i wynikowe, ktére mozna znalez¢ w aplikacjach oprogramowania

uktadowego. Pola te s3 tutaj opisane raz i nie sg powtarzane w rozdziatach dotyczgcych aplikaciji.

Pole Opis Aplikacja
Obszar Obliczony wynik pola wielokata miedzy juz zmierzonymi Obszar
punktami.
Wyswietlany po zmierzeniu 3 punktéw.
AZ Kierunek od znanego punktu do nowego punktu. COGO
AZ1/ AZ2 Kierunek od pierwszego/drugiego znanego punktu do COGO
nowego punktu.
Pkt. Bazowy ID punktu bazowego COGO
Kod Nazwa kodu Powszechnie uzywana
Srodek ID $rodka tuk odniesienia

Cum. Dlugos¢

Kumulacja dtugosci segmentéw. Zmiany z obecng
liczbg segmentéw. Obejmuje diugosé segmentu btednego
zamkniecia, jesli ma to zastosowanie.

Linia Referencyjna

E

Wspétrzedna Y punktu.

Powszechnie uzywana

e (Y/E)

Granica btedu dla wspétrzednej wschodniej.

Weciecie

e (Y/N)

Granica btedu dla wspétrzednej potnocnej.

Powszechnie uzywana

e (Z/H)

Limit btedu dla wspdétrzednej wysokosci.

Powszechnie uzywana

EndPt

ID punktu koncowego

tuk odniesienia

EndW. OS

Odlegtos$¢ podiuzna

COGO

Przesuw podtuzny: Dodatni, jesli punkt tyczenia jest dalej
od linii odniesienia.

Linia Referencyjna

Od /Do

ID pierwszego/drugiego znanego punktu.

COGO - Odwrotnos$¢

HA

Kat poziomy do punktu.

Q-Survey

HD

Odlegtos¢ pozioma od znanego punktu do nowego
punktu.

COGO - Poprzeczne

Odlegtos¢ rozszerzenia.

COGO - Rozszerzenie

HD1/HD2

Promien okregu wokét pierwszego/drugiego znanego
punktu.

COGO - Rozszerzenie

Wysokos¢

Przesuniecie pionowe linii odniesienia do wybranej wyso-
kosci.
Wartosc dodatnia - przesuniecie w gore.

Linia Referencyjna

AHZ

Przesuw kata:

Dodatni, jesli punkt tyczenia znajduje sie na prawo od
mierzonego punktu. (—)

Ujemny, jesli punkt tyczenia znajduje sie na lewo od mie-
rzonego punktu. (<)

Powszechnie uzywana

LH.

Wysokos$¢ instrumentu

Powszechnie uzywana

Przyrost

Dtugos¢ przyrostu.

Linia Referencyjna

Dtugosé

Dtugosé linii bazowej

Linia Referencyjna

ALength

Przesuw podtuzny:

Dodatni, jesli punkt tyczenia jest blizej stacji niz punkt
mierzony.(])

Ujemny, jesli punkt tyczenia jest dalej niz punkt mierzony.

)

Powszechnie uzywana

Obliczona odleglosc przesuniecia podluznego wzgledem
linii odniesienia.

Linia Referencyjna

Linia

Przesuniecie wzdtuzne pierwszego punktu odniesienia

(P3) linii odniesienia w kierunku drugiego punktu bazo-

wego (P2).

Wartosci dodatnie sg w kierunku drugiego punktu bazo-
wego

Linia Referencyjna
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Pole

Opis

Aplikacja

A Linia Obliczona odlegtos¢ od punktu poczatkowego wzdtuz tuk odniesienia
tuku odniesienia.
Ujemny, jesli punkt tyczenia znajduje sie poza punktem
koncowym.
Dtugosé Linii Obliczona dtugo$¢ zdefiniowane;j linii odniesienia. Linia Referencyjna
Btad Pozostata dtugo$¢ linii po wprowadzeniu dtugosci seg- Linia Referencyjna
mentu.
N Wspotrzedna X punktu. Powszechnie uzywana
Offset Przesuniecie réwnolegte linii odniesienia wzgledem linii Linia Referencyjna

bazowej (P1-P2).
Wartosci dodatnie znajdujg sie na prawo od linii bazowej.

A Przesuniecie

Obliczona odlegto$¢ od tuku odniesienia do punktu tycze-
nia wzdtuz promienia.

Dodatni, jesli tyczony punkt znajduje sie w obrebie tuku.
Ujemny, jesli tyczony punkt znajduje sie poza tukiem.

tuk referencyjny

Obwod Obwdd obszaru wielokata. Obszar
Pt., Pt ID punktu tyczenia. Powszechnie uzywana
PT1, Pt1 . ID pierwszego znanego punktu. COGO
. ID punktu poczatkowego.
ID punktu bazowego. Tyczenie
Nazwa pierwszego punktu bazowego Linia Referencyjna
PT2 . ID drugiego znanego punktu. COGO
. ID punktu koncowego.
Nzawa drugiego punktu referencyjnego Linia Referencyjna
PT3 . ID trzeciego znanego punktu. COGO
. ID punktu offset-u.
PT4 ID czwartego znanego punktu. COGO
Licz PKT Liczba juz zmierzonych punktéw docelowych. Powierzchnia
Obrot Obrét linii odniesienia zgodnie z ruchem wskazéwek Linia Referencyjna
zegara wzgledem punktu referencyjnego (P3).
Szukaj Tu wpisujemy numer punktu do wytyczenia. Powszechnie uzywany

Po wprowadzeniu oprogramowanie wyszukuje pasujgce
punkty. Jesli pasujacy punkt nie istnieje, wyswietlany jest
ekran "Pierwszy Punkt Roboty"

Dlugosc¢ seg-
mentu

Dtugos¢ kazdego segmentu. Automatycznie aktualizo-
wany jesli numer segmentu jest wprowadzony.

Linia Referencyjna

Nr Segmentu . Numer segmentéw. Aktualizowany automatycznie, Linia Referencyjna
podczas edytowania dtugosci segmentu.
. Numer aktualnie wybranego segmentu.
Nachylenia Nachylenie migdzy punktem 1 a punktem 2. Czotéwka
Start ID punktu startowego tuk referencyjny

Znacznij Zmiany

Odlegto$¢ od punktu poczatkowego linii odniesienia do
punktu poczgtkowego siatki.

Linia Referencyjna

T.H. Wysokos$¢ Celu POwszechnie uzywana
= Jesli zmienisz ustawienie EDM ,Reflektor”
z pryzmatu na bez pryzmatu, instrument
zachowa wysokos$¢ celu. Jesli konieczne,
zmie¢ wysokos¢ celu.
Poprzeczny Odlegtosc¢ offsetu COGO
Odlegtos¢ offsetu od linii odniesienia. Tyczenie
Offset poprzeczny: Dodatni, jesli punkt tyczenia znajduje Linia Referencyjna
sie na prawo od linii odniesienia.
ATrav. Offset poprzeczny: Tyczenie

Dodatni, jesli punkt tyczenia znajduje sie na lewo od mie-
rzonego punktu. (<)

Ujemne, jesli punkt tyczenia znajduje sie na prawo od
mierzonego punktu. («)
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Pole

Opis

Aplikacja

Obliczona odleglosc przesuniecia poprzecznego wzgle-
dem linii odniesienia.

Linia Referencyjna

Odczyt kata pionowego.

Powszechnie uzywana

Przewyz Przewyzszenie/r6znica wysokosci. Powszechnie uzywana

AYIE Offset Y (wsch.) Tyczenie
Dodatni, jesli punkt tyczenia znajduje sie na prawo od
mierzonego punktu.

Ujemny, jesli punkt tyczenia znajduje sig¢ na lewo od mie-
rzonego punktu.

AYIN Offset X (ptn.): Tyczenie
Dodatni, jesli punkt tyczenia jest dalej od stacji niz punkt
mierzony.

Ujemny, jesli punkt tyczenia jest dalej od stacji niz punkt
mierzony.

AZIH Offset wysokosci: Tyczenie
Dodatni, jesli punkt tyczenia jest nizszy niz punkt mie-
rzony. (|)

Ujemny, jesli punkt tyczenia jest nizszy niz punkt mie-
rzony. (1)

z Wysokos$¢ punktu/Wspétrzedna H. Powszechnie uzywana
Offset wysokosci: Dodatni, jesli punkt tyczenia jest wyzej Linia Referencyjna
niz linia odniesienia.

= . Odlegto$¢ pozioma do pierwszego punktu bazo- Powszechnie uzywana

wego

. Odlegtos$¢ pozioma do $rodka lub punktu poczatko-
wego

. Odlegto$¢ pozioma do punktu poczgtkowego lub
koncowego

A - Odlegtos¢ pozioma pomiedzy punktami 1 a 2. Czotéwka

A - Przesuw poziomy: Tyczenie
Dodatni, jesli punkt tyczenia jest dalej od stacji niz punkt Tyczeni Drogi
mierzony. ()

Ujemny, jesli punkt tyczenia jest dalej od stacji niz punkt
mierzony.

A= Odleglosc skosna miedzy punktami 1 a 2. Czotoéwka

- Wysokos¢ pierwszego punktu bazowego Linia Referencyjna
. Wysokos$¢é do srodka lub punktu poczatkowego Tyczenie tuku
. Wysokos$¢ do punktu poczatkowego lub koncowego

A Offset wysokosci: Tyczenie
Dodatni, jesli punkt tyczenia jest nizszy niz punkt mie- Pikietaz trasy
rzony. (1)

Ujemny, jesli punkt tyczenia jest nizszy niz punkt mie-
rzony. (1)

A _al Roznica wysokosci pomiedzy punktami 1 a 2. Czotéwka
Obliczona réznica wysokosci w wzgledem poziomu odnie-  Linia Referencyjna
sienia.

Obliczona réznica wysokosci wzgledem punktu poczgtko-  Tyczenie tuku
wego fuku.
Dodatni, jesli punkt tyczenia jest wyzej niz punkt
poczatkowy.
9.2 Pomiary
Opis Geodezja to aplikacja stuzagca do pomiaru nieograniczonej liczby punktéw. Jest to poréwnywalne z Q-Survey
z ekranu startowego, ale dane sg rejestrowane i zawierajg wstepne ustawienia dla zadania, stanowiska
i orientacji przed rozpoczgciem pomiaru.
Wejscie Wybierz Program (2) z Menu Gtéwnego.
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Wybierz Geodezja (1) z menu Program.
Wykonaj ustawienia wstepne. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8 Programy - Wprowadzenie.
Wybierz Start, aby otworzy¢ aplikacje.




Geodezja

[Surveying] 1/3 v i
Pt. : 1 =3
(TN TT—
Code : 1
HA : 13° 29’ 59"
VA : 90° 59’ 23"

Klawisz programowy poziom 3

—atl :
pisT | REC | 4 | IndivPt  Przefaczanie migdzy indywidualnym i kolejnym
numerem punktu.
m- Dane Aby zobaczy¢ zmierzone dane. Dalszych infor-

macji szukaj w podrozdziale 10.4 Zarzgdzanie
Danymi Pomiarowymi.

1. Wopisz ID punktu i wysoko$¢ reflektora.

2. Wyceluj w punkt docelowy.
Aby rozpoczg¢ pomiar i zapisa¢ zmierzone wartosci, nacisnij WSZYSTKO lub DIST+REC.
Po pomiarze przyrzad automatycznie zwieksza identyfikator punktu.

3. Powtérz poprzedni krok, aby zmierzy¢ kolejny punkt.

= Aby zmierzy¢ specjalny punkt z indywidualnym ID punktu, naci$nij dwukrotnie F4 i wybierz
IndivPt. Zmierz indywidualny punkt.
Do wszystkich kolejnych punktéw stosuje sie wcze$niej zdefiniowany numer punktu i jego przy-
rost.

4. Aby wyjs¢ z aplikacji, naci$nij ESC.

9.3 Tyczenie punktow

Opis Stakeout to aplikacja stuzgca do umieszczania znakdéw w terenie w okreslonych punktach. Te wczesniej
okreslone punkty sa punktami tyczonymi. Tyczone punkty mogg juz istnie¢ w zadaniu na instrumencie lub
zosta¢ wprowadzone recznie.
Aplikacja moze stale wyswietla¢ réznice miedzy aktualng pozycjg a pozgdang pozycjg tyczenia.

Tryby tyczenia punktow

Punkty mogg by¢ tyczone za pomoca réznych metod: Tryb biegunowy, tryb ortogonalny i tryb kartezjanski.

Metoda biegunowa tyczenia punktéw

PO Stanowisko instrumentu

P1 Aktualna pozycja

P2 Tyczony punkt

a- A : ROznica na odlegtosci poziomej
b+ AHZ: Réznica kierunku

c+ A _ai R6Znica wysokosci
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Metoda ortogonalna tyczenia punktow

> P2
A

d3+

TSOX 028

Metoda kartezjanska tyczenia punktow

PO

P2

Stanowisko instrumentu

Aktualna pozycja

Tyczony punkt

ALength: Réznica na odlegtosci pozio-
mej

ATrav.: Réznica na odlegtosci pozio-
mej

AZ/H: Réznica wysokosci

Stanowisko instrumentu

Aktualna pozycja

Tyczony punkt

AY/E: Réznica wspotrzednej Y (wsch.)
AY/N: Réznica wspoétrzednej X (ptn.)
AZ/H: Réznica wysokosci

Wejscie Wybierz Program (2) z Menu Gtéwnego.

Wybierz Tyczenie (2) z Menu Program.

rON=

Wybierz Start, aby otworzy¢ aplikacje.

Wykonaj ustawienia wstepne. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8 Programy - Wprowadzenie.

Ekrany tyczenia
Tryb Tyczenia Polarnego (strona 1/3):

A Hz :o+—  -13° 29’ 60"

Aplikacja

[Stakeout] 1/3 v i
Search =1
Pt. : 54) Klawisz programowy poziom 2
T.H : 1.500 m 1 Wspét. Aby wprowadzi¢ wspotrzedne recznie i zapisaé

punkt tyczenia w biezgcym zadaniu.

Klawisz programowy poziom 3

Biegun Aby zdefiniowa¢ punkt tyczenia ze wspétrzednymi
biegunowymi.

SO-PT Aby wprowadzi¢ wspétrzedne recznie bez zapisy-
wania punktu tyczenia.



Tyczenie krok po kroku

Tryb ortogonalny do tyczenia stacji
(strona 2/3):

[Stakeout] 2/3 *H

Search *x &

Pt. : 64)

T.H : 1. 800 m gl
v Length:  *® 0.000 m
Trave @0 < 2.052 m
AZM -1.320 m

| oisT | ReC | 1|

Tryb tyczenia kartezjanskiego (strona

3/3):
[Stakeout] 3/3 -~ B
Search ¥ =&
By : [ 5[
T.H : 2.000m 1
Y/E -0.306 m
XN 0.404 m
DIM -1.299 m
Cau | ot | Rec | 1

Ustawianie wspoétrzednych punktu tyczenia
Istnieje kilka opcji ustawienia wspotrzednych punktu tyczenia:

. Aby wyszukac¢ istniejgcy punkt, wprowadz identyfikator punktu i nacisnij ENT.

. Aby recznie wprowadzi¢ wspoétrzedne i zapisa¢ tyczony punkt w biezgcym zadaniu, naci$nij F4 i Wspot..

. Aby wprowadzi¢ wspétrzedne recznie bez zapisywania tyczonego punktu, nacisnij dwukrotnie F4,
a nastepnie SO-PT. ID punktu jest ustawiony na ,DOMYSLNY”.

Po ustawieniu wspotrzednych mozesz zaczg¢ od tyczenia.

9.4 Wciecie
Opis Wociecie wstecz jest wykorzystywane do okreslenia wspotrzednych stanowiska z pomiaru punktéw o znanych
wspotrzednych. Mozna wykorzysta¢ do 10 punktéw nawigzania.
Z T
E
Wejscie 1. Wybierz Program (2) z menu gtéwnego.

2. Wybierz Resekcja (3) z menu Program.
3. Dokoncz ustawienia wstepne.
Ustawienie roboty: patrz 8.3 Wybor obiektu.
Ustawienie Limitow Btedow: patrzUstaw limity btedow
4. Wybierz Start, aby otworzy¢ aplikacje.
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Ustaw limity btedow

Wprowadz dane dla stacji

i punktu docelowego

Zmierz wycelowane punkty

[Set Error Limits]
Input error limits!
states ¢ D

e(Y/E) : 0.010 m
e (X/N) : 0.010 m
e(Z/H) 4 0.010 m Status Aby aktywowac lub dezaktywowac limity btedow,

nacisénij klawisze LEWO/PRAWO.

- --m OK Aby zapisa¢ ustawienia i powrdci¢ do ekranu usta-

wien wstepnych.

1. Wprowadz nazwe stacji i wysoko$¢ instrumentu na ekranie Resekcja-Stacja i nacisnij OK.
2. Ustaw pierwszy punkt docelowy na ekranie ResectionTarget PT.

. Aby wybra¢ punkt z pamieci, nacisnij Znajdz lub Lista.

. Aby recznie wprowadzi¢ wspotrzedne punktu, nacisnij F4 i Wspot..

Wprowadz wysokos¢ reflektora.

[Resection—Obserrve] |
Pt. : 1=
TH
HA 5 177° 55’ 56" |
VA : 89° 15’ 12” NASTEPNY Aby ustawi¢ nastepny punkt.
d : 16.132 m PKT

Wynik Wyswietlany po osiggnieciu minimalnej liczby
m n zmierzonych punktéw docelowych. Nacisnij,

aby obliczy¢ pozycje staciji.

Kolejny krok

Aby obliczy¢ i wyswietli¢ dane pozycji stacji, naci$nij Wynik.

Ekran wyniku
[Station Coordinate]
Station : DEFAULT
IH. : 1.000 m
YO/EQ : -7.422 m
X0/N0 : 10.628 m
Z0/HO 5 1. 464 m
Btedy Aby wyswietli¢ odchylenie standardowe.
Krok po kroku
1. . Aby zmierzy¢ kolejny punkt docelowy, nacisnij Wstecz.
. Aby wyswietli¢ odchylenie standardowe, naci$nij Btedy.
2. Aby ustawi¢ stacje i wyj$¢ z aplikacji, naci$nij OK.
9.5 Czotéwki
Opis Czotéwka to aplikacja stuzgca do obliczania odlegtosci sko$nej, odlegtosci poziomej, réznicy wysokosci i azy-
mutu dwdéch punktéw docelowych, ktére sg mierzone, wybierane z pamieci lub wprowadzane za pomocag
klawiatury.
Mozna skorzystac z dwoch dostepnych metod:
. Wielokatny P1-P2, P2-P3, P3-P4.
. Promien P1-P2, P1-P3, P1-P4.
Aplikacja



Metoda poligonowa

PO Stanowisko instrumentu
P1-P4  Punkty celu
d1 Odlegtos¢ P1-P2
d2 Odlegtos$¢ P2-P3
d3 Odlegtos¢ P3-P4
al Azymut z P1-P2
o2 Azymut z P2-P3
P4 @3 Azymutz P3-P4
Metoda radialna
PO Stanowisko instrumentu
P1-P4  Punkty celu
d1 Odlegtos¢ P1-P2
d2 Odlegtos¢ P1-P3
d3 Odlegtos¢ P1-P4
o al Azymut z P1-P4
o oer o2 Azymut z P1-P3
) a3 Azymut z P1-P2

Wejscie Wybierz Program (2) z Menu Gtéwnego.

Wybierz Czotéwka (4) z Menu Program.

Dokoncz ustawienia wstepne. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8 Programy - Wprowadzenie.
Wybierz Start, aby otworzy¢ aplikacje.

Wybierz Wielokaty (1) lub Promien (2).

aOrON=

Metoda poligonowa Pomiar punktéw docelowych.

-

Wyceluj w pierwszy punkt docelowy.
Aby rozpoczg¢ pomiar i zapisa¢ zmierzone wartosci, nacisnij WSZYSTKO lub DIST+REC.
Po pomiarze wys$wietlane jest pole PT2.

= Alternatywnie, wybierz punkt docelowy z pamigci lub wprowadz wspétrzedne punktu recznie.
Uzyj opcji Znajdz, Lista lub Wspét..

2. Wyceluj w drugi punkt docelowy.
Aby rozpoczg¢ pomiar i zapisa¢ zmierzone wartosci, nacisnij WSZYSTKO lub DIST+REC.
Po zmierzeniu, wyniki zostang wys$wietlone na ekranie.

Ekran wynikow

PT1 : 1

PT2 : 2

Slope : 2. 9%

Al +1.232m

/_\_‘ . ~0. 562m NowyPkt Aby obliczy¢ ekstra linie. Program
. + 2 zacznie sie ponownie w punkcie 1.

A,‘" : . 0,‘ 36 -t NowyPkt  Aby wybra¢ punkt 2 jako

Azimuth : 12° 277 13 poczatkowy kolejnej linii. Nowy

NewPt1 J NewPt2 Radial punkt 2 musi zostac pomierzony.

Promien  Aby przej$¢ do metody radialne;j.
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Metoda radialna Pomiar punktu docelowego

1. Wyceluj w pierwszy punkt docelowy.
Aby rozpoczaé pomiar i zapisa¢ zmierzone wartosci, nacisnij WSZYSTKO lub DIST+REC.
Po pomiarach, wyswietlane jest pole PT2.

= Alternatywnie, wybierz punkt docelowy z pamieci lub wprowadz wspétrzedne punktu recznie.
Uzyj opcji Znajdz, Lista lub Wspét..

2. Wyceluj w drugi punkt docelowy.
Aby rozpoczg¢ pomiar i zapisa¢ zmierzone wartosci, nacisnij WSZYSTKO lub DIST+REC.
Po pomiarze wyswietlany jest ekran wynikéw.

Ekran wynikow

PT1 : 1
PT2 : 2
Slope : 2.9% NowyPkt  Aby obliczy¢ dodatkowsg linig. Pro-
- | . +1.232m gram wznowi sie ponownie w punk-
_‘ . — 9 cie 1.
Y 0. 562m NowyPkt  Aby wybraé punkt 2 jako
YA || : +0. 362m S
- . , N poczatkowy kolejnej linii. Nowy
Azimuth 12° 27" 13 punkt 2 musi zostac pomierzony.
NewPt1l | NewPt2 Polygona Poligo- By przejs¢ do metody radialne;j.
niczne
9.6 Powierzchnia
Opis Obszar to aplikacja stuzgca do obliczania obszaréw wielokatnych do maksymalnie 20 punktéw potaczonych

prostymi. Punkty docelowe muszg by¢ zmierzone, wybrane z pamigci lub wprowadzone recznie w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara. Obliczony obszar jest rzutowany na ptaszczyzng poziomg (2D).

PO Stanowisko instrumentu

P1 Punkt poczatkowy

P2-4 Punkty mierzone

A Obwdd, dlugosc poligonu od punktu startowego
do aktualnie mierzonego punktu.

b. Obliczone pole powierzchni zawsze od ostatnio
pomierzonego punktu do pierwszego, zrzutowana

1 PO na plaszczyzne pozioma.

Wejscie
Wybierz Obszar (5) z menu Program.
Dokoncz ustawienia wstepne. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8 Programy - Wprowadzenie.
Wybierz Start, aby otworzy¢ aplikacje.

rON=
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Zmierz punkt docelowy

[Areal] |
P =
T.H. : 1.500 m 'ﬁa
il : ‘ 1
PT Count: 0
Area : 0. 000 sgm

ALL FDM | Result }

DIST
Wynik  Aby wyswietli¢ ekran wyniku.
List Coord. Dec PT -— Dec PT Aby skasowac ostatnio mierzony punkt
|_List | Coord. JDec PT] || floy skas

1. Wopisz ID punktu. Wyceluj w pierwszy punkt docelowy.
Aby rozpoczaé¢ pomiar i zapisa¢ zmierzone wartosci, nacisnij WSZYSTKO lub DIST+REC.

= Alternatywnie, wybierz punkt docelowy z pamigci lub wprowadz wspétrzedne punktu recznie.
Uzyj opcji Znajdz, Lista lub Wspét..

2. Zmierz tyle dodatkowych punktéw docelowych, ile chcesz, co najmniej 3 punkty.

Kolejny krok

Aby wyswietli¢ ekran wynikéw dla obszaru, nacisnij Wynik.

Ekran wyniku

[Area Result]

PT Count: 3

Area : 12.362 m2

Area : 0.001 ha

Area : 144. 125 f£2 L

Perimeter: 15.654 m Nowy  Aby okresli¢ nowy obszar.
Obszar
Graf Aby wyswietli¢ obszar graficzny

New Area | Graph Add PT Dodaj Aby doda¢ nowy punkt docelowy do
PT istniejgcego obszaru.
= Obwad i objeto$¢ sg odswiezane w miare dodawania nowych punktéw.
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9.7 Zdalna Wysokosé

Opis Zdalna Wysokos¢ to aplikacja stuzgca do obliczania punktéw bezposrednio nad pryzmatem podstawowym bez
pryzmatu w punkcie docelowym.

PO  Stanowisko instrumentu

P1  Punkt bazowy

P2  Punkt niedostepny

d. Ro6znica wysokosci miedzy P1 a P2

S Odlegtos¢ skosna:

a Kat pionowy miedzy punktem bazowym
a punktem zdalnym

18821-001

Wejscie 1. Wybierz Program (2) z Menu Gtéwnego.
2. Nacisnij klawisz STRONA, aby wyswietli¢ ekran 2. Wybierz Wysokos¢ Zdalna z menu Program.
3. Dokoncz ustawienia wstepne. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8 Programy - Wprowadzenie.
4. Wybierz Start, aby otworzy¢ aplikacje.
Pomiar wysokosci zdalnej
1. Przesun reflektor bezpos$rednio nad punkt docelowy.
2. Wyceluj w reflektor.
3. Ekran Pkt Bazowego
Wpisz wysokosc¢ lustra. . [Base Pt.] u
. L L . - Aim and meas. base PT! [F]
Aby rozpoczaé pomiar i zapisa¢ zmierzone wartosci, Base Pt -
nacisnij WSZYSTKO lub DIST+REC. o '
T.H. : 1.500 m
-l : 4.082 m
.
= Aby okresli¢ nieznang wysokos¢ reflektora, nacisnij F4, a nastepnie H. T.?.
. Wyceluj w spod grotu tyczki.
. Aby rozpoczg¢ pomiar i zapisa¢ zmierzone wartosci, nacisnij WSZYSTKO lub DIST+REC.
. Wyceluj w reflektor.
. Aby wyznaczy¢ wysokos$¢ lustra, nacisnij OK.
4. WySswietlony zostanie ekran "Prz. H"
5. Przekrec¢ teleskop o wyceluj w punkt docelowy.
Aby zmierzy¢ punkt docelowy, naci$nij OK.
Kolejny krok
. Aby wprowadzi¢ i zmierzy¢é nowy punkt bazowy, nacisnij Pkt. Bazowy.

. Aby wyj$¢ z aplikacji, naci$nij ESC.
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9.8 COGO

9.8.1 Wejscie

Opis COGO to aplikacja stuzgca do wykonywania obliczen geometrii wspétrzednych, takich jak wspotrzedne
punktow, fozyska miedzy punktami i odlegtosci migdzy punktami. Sa nastepujace metody obliczen:

. Zadanie proste i odwrotne
. Punkt przeciecia

. ukrytego

. Przedluzenie linii

Wejscie 1. Wybierz Program (2) z Menu Gtéwnego.
2. Nacisnij klaiwsz STRONA, aby wyswietli¢ ekran 2. Wybierz COGO (7) z menu Program.
3. Dokoncz ustawienia wstepne. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8 Programy - Wprowadzenie.
4. Aby wyswietli¢ menu COGO, wybierz Start.
9.8.2 Obliczenie COGO - Wspétrzedne z azymutu i odlegtosci
Wejscie 1. Wybierz CZOLOWKA z menu COGO
2. Wybierz Czotéwka
Opis Uzyj podaplikacji Czotéwka, aby obliczy¢ odlegtos¢, réznice wysokosci i stopien pomiedzy dwoma punktami.

Znany
P1  Pierwszy znany punkt
P2 P2 Drugi znany punkt
Nieznany
o Kierunek z P1 do P2
d1  Odleglosc sko$na pomiedzy P1 i P2
d2  Odlegtos¢ pozioma pomiedzy P1i P2

TSOX 098 d3  Rdznica wysokosci pomiedzy P1i P2
Obliczenie azymutu i odlegtosci
ze wspoéirzednych
[Inverse]
Input data!

From : PT6

To

Meas. | Result | Find )

- Pom.  Aby zmierzyé znany punkt.

Wynik Aby obliczy¢ i wyswietli¢ wynik.

Krok po kroku

1. Ustaw dwa znane punkty.
2. Aby obliczy¢ wynik Czotéwki, naci$nij Wynik.
3. Aby zapisa¢ wynik, naci$nij REC
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9.8.3

Obliczenia COGO - wspoétrzedne z azymutu i odlegtosci

Wejscie 1.
2. Wybierz Czotowka (2).
Opis Uzyj podaplikacji Czotéwka, aby obliczy¢ potozenie nowego punktu na podstawie namiaru i odlegtosci od
znanego punktu. Opcjonalnie offset.
Znany
P1  Znany punkt
o Kierunek z P1 do P2
d1  dlegtos¢ pomiedzy P1i P2
d2  Dodatni offset do prawej strony
d3  Ujemny domiar do lewej strony
Nieznany
P2 Wspdtrzedne punktu bez offsetu
P3  Wspotrzedne punktu z offsetem dodatnim
150¢.099 P4 Wspotrzedne punktu z offsetem ujemnym
Czotowka
[Traverse]
Pt. :
AZ : 15° 34" 20"
HD : 10. 536 m
Transverse: 8.361 m
Meas. | Result | Find {
List Coord. -— Mierz. Aby zmierzy¢ znany punkt.
| List J Coord | A AT A
Krok po kroku
1. Ustaw znany punkt. Jest kilka opcji, aby ustawi¢ znany punkt.
. Aby zmierzy¢ znany punkt, wpisz ID punktu i nacisnij Mierz.
Wprowadz wysoko$¢ lustra. Aby zacza¢ pomiar i zapisa¢ jego warto$ci, nacisnij WSZY. lub
ODL.+REC
. Aby wyszukac istniejgcy punkt, wpisz ID punktu i naci$nij Znajdz (patrz:3.6 Wyszukiwanie
punktu
. Aby wybrac¢ istniejgcy punkt, nacisnij Lista
. Aby wpisa¢ wspotrzedne recznie, nacisnij Wspot.
2. Wprowadz kierunki i odlegto$ci poziome do nowego punktu.
Jesli trzeba, wprowadz odlegtos¢ offsetu.
Aby obliczy¢ i wyswietli¢ wyniki Czotéwka, nacisnij Wyniki.
Aby zapisa¢ nowy punkt, wpisz ID punktu i nacisnij REC.
9.8.4 Kalkulacja COGO - Skrzyzowania
Wejscie 1. Wybierz Skrzyzowania (2) z menu COGO.

tozysko - Lozysko

Aplikacja

2. Wybierz metode skrzyzowan:
. AZYM-AZYM Dalszych informacji szukaj w podrozdziale t.ozysko - t.ozysko.
. AZYM-ODL Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Azymut - Odlegtosc.
. ODL-ODL Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Odlegtosc - Odlegtosc.
. LNLN Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Linia - Linia.

Uzyj podaplikacji AZYM-AZYM do obliczenia punktu przecigcia dwdch prostych. Linie zdefiniowane sa przez
punkt oraz kierunek.



Znany
P1  Pierwszy znany punkt
P2 Drugi znany punkt
a1l  Kierunek miedzy P1 a P3
a2 Kierunek miedzy P2 a P3
Nieznany
P3  Punkt COGO

TSOX_100

[BRG-BRG]
Input data!
PT1 :
A71 : 0° 0" 0"
PT2 : 9
AZ2 : 0° 0" 0"
Meas. Result Find } Pomierz Aby zmierzy¢ znany punkt.

Wynik Aby obliczy¢ i wyswietli¢ wynik.

Krok po kroku

-

Ustaw pierwszy znany punkt.

Wprowadz azymut pierwszego znanego punktu.

Ustaw drugi znany punkt.

Wprowadz azymut drugiego znanego punktu.

Aby obliczy¢ skrzyzowanie punktu i wyswietli¢ wyniki, nacisnij Wynik

Q| AW

Aby zapisa¢ nowy punkt, wpisz ID punktu i naci$nij REC.

Azymut - Odlegtos¢ Uzyj AZYM-ODL podaplikaciji aby obliczyé skrzyzowanie punktu linii i kota. Linia zdefiniowana jest przez punkt
i kierunek. Koto jest wyznaczone przez $rodek punktu i promien. Jako wynik, moze by¢ zaden, jedne lun dwa
punkty skrzyZzowania.

Znany
P1  Pierwszy znany punkt
P2  Drugi znany punkt
o Kierunek miedzy P1, P3 i P4
R Promien, réwny odlegtosci z P2 do P4 i P3

Nieznany
P3  Pierwszy punkt COGO
TSOX 101 P4  Drugi punkt COGO
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[BRG-DST]
Input datal!
PT1 :
AZ1 : 0° 0" 0"
PT2 : 9
HD2 : 0.000 m . ) )
Pomierz Aby zmierzy¢ znany punkt.
Meas. | Result | Find ! .
Wynik Aby obliczy¢ i wyswietli¢ wynik.
Krok po kroku
1. Ustaw pierwszy znany punkt.
2. Wprowadz azymut pierwszego znanego punktu.
3. Ustaw drugi znany punkt.
4. Wprowadz promien okregu dookota drugiego znanego punktu.
5. Aby obliczy¢ skrzyzowanie punktéw i wyswietli¢ wynik, nacisnij Wynik
6. . Aby przetgczaé sie miedzy wynikami pierwszego i drugiego punktu przeciecia, nacisnij PT1
lub PT2.
. Aby zapisa¢ punkt przecigcia, wprowadz numer punktu i nacisnij REC.
Odlegtosc¢ - Odlegtos¢ Uzyj aplikacji ODL-ODL, aby obliczy¢ skrzyzowanie punktu dwéch okregdw. Okregi sg definiowane przez

znany punkt jako punkt srodkowy i odlegtosé od znanego punktu do punktu COGO jako promien. Jako wynik,
moze by¢ zaden, jeden lub dwa skrzyzowane punkty.

A

N

Znany
P4 P1  Pierwszy znany punkt
P2  Drugi znany punkt
/ r1 Promien, rowny odlegtosci z P2 do P4 i P3
P3 r2 Promien, réwny odlegtosci z P2 do P4 i P3
Nieznany
P3  Pierwszy punkt COGO
TSOX 102 P4 Drugi punkt COGO
[DST-DST]
Input data!
PT1 :
HD1 : 0.000 m
PT2 : 9
HD2 : 0.000 m
Meas. Result Find } Pom.  Aby zmierzy¢ nieznany punkt.
Wynik Aby obliczy¢ i wyswietli¢ wynik.
Krok po kroku
1. Ustaw pierwszy znany punkt.
2. Wprowadz promien okregu wokét drugiego znanego punktu.

w

Ustaw drugi znany punkt.
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4. Wprowadz promien okregu wokét drugiego znanego punktu.

5. Aby obliczy¢ punkty przeciecia i wyswietli¢c wynik, nacisnij Wynik.
. Aby przetgczac sie miedzy wynikami pierwszego i drugiego punktu przeciecia, naci$nij PT1
lub PT2.
. Aby zapisa¢ punkt przeciecia, wprowadz numer punktu i naci$nij ZAPIS.

Linia - Linia Uzyj podaplikacji LNLN do obliczenia punktu przeciecia dwoch linii. Linia zdefiniowana jest przez dwa punkty.
N P2 Znany
P4 d P1  Pierwszy znany punkt
b P2  Drugi znany punkt
PS P3  P3 Trzeci znany punkt
P4  Czwarty znany punkt
P3 A Linia od P1do P2
b. Linia od P3 do P4
P1 Nienznany
Tsox 103 P5  Punkt COGO
[LNLN]
Input data!
PT1 :
PT2 : 10
PT3 9
PT4 5
Meas. Result Find | Pom.  Aby zmierzy¢ znany punkt.
Wynik Aby obliczy¢ i wyswietli¢ wynik.
Krok po kroku
1. Ustaw znane punkty.
2. To calculate the intersection point and display the result, press Result.
3. Aby zapisa¢ punkt przecigcia, wprowadz ID punktu i naci$nij REC.
9.8.5 Obliczenie COGO - Offset
Wejscie 1. Wybierz Offset (3) z menu COGO.
2. Wybierz metode offset:
. OdIOff (1). Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Odlegtosc offset.
. Ustaw Pkt (2). Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Ustawienie Punktu.
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Odlegtos¢ offset Uzyj podaplikacji OdlegOff, aby obliczy¢ odlegto$é i odsuniecie znanego punktu, z punktem bazowym w sto-
sunku do linii.

P2

Nieznany
d1 Linia A
d2 Offset A
P4  Punkt COGO

N
P4 Znany
- d2 PO  Stanowisko instrumentu
dl P1  Linia bazowa punktu startowego
53 P2  Linia bazowa punktu koncowego
P1
< 'PO

P3  Punkt Offset

[Get Foot PT]
Define baseline!
PT1 :
PT2 : 9
Input Offset PT!
PT3 : 10
Meas. Result Find | Pom.  Aby zmierzy¢ znany punkt.

Wynik Aby obliczy¢ i wyswietli¢ wynik.

Krok po kroku

1. Ustaw punkt poczatkowy i koncowy linii bazowej oraz punky offset.
2. Aby obliczy¢ punkt bazowy i wyswietli¢ wynik, naci$nij Wynik
3. Aby zapisa¢ punkt bazowy, wprowadz ID punktu i nacisnij ZAPIS
Ustawienie Punktu Uzyj podaplikacji Ustaw Pkt, aby obliczy¢ wspotrzedne nowego punktu w stosunku do linii bazowej na podsta-

wie znanych odlegtosci wzdtuznych i odsunigtych.

N P2
Znany
d1 d2 PO  Stanowisko instrumentu
- P1  Punkt poczatkowy linii bazowej
P3 P2  Punkt koncowy linii bazowej
d1 Linia A

Pl d2 OffsetA
/ dY PO Nieznany
Tsox 105 P3  Punkt COGO
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[Get Side PT]

Define baseline!
PT1 :
PT2 : 9
Input Length&Trav. !
EndW. 0S. : 0.000 m
Transverse: 0.000 m

Meas. Result Find l Pom. Aby zmierzy¢ znany punkt.
Wynik Aby obliczy¢ i wyswietli¢ wynik.

Krok po kroku

1. Ustaw punkt poczatkowy i koncowy linii bazowe;j.

Wprowadz odlegtos¢ pionows i offset.

2. Aby obliczy¢ punkt offset i wyswietli¢ wynik, nacisnij Wynik.
3. Aby zapisa¢ punkit offset, wprowadz ID punktu i nacisnij ZAPIS
9.8.6 Obliczenie COGO - Metoda Rozbudowana
Wejscie Wybierz Rozszerzenie (4) z menu COGO.
Opis Program pozwala na obliczenie wspotrzednych punktu na przedtuzeniu linii bazowej.
% Znany
N P1 Punkt poczatkowy linii bazowej
ALl P2 Punkt koncowy linii bazowej
P1 P3 Punkt bazowy rozszerzenia
P2 AL2 AL1 Odlegtos¢ P1 do P2
P3 AL1, AL2 Odlegto$¢ rozszerzenia P3 do P4
P4 Nienznay
o P4 Rozszerzone punkty COGO
Przedluzenie
[Extension]
Define line!
PT1
PT2 : 9
Select & Input!
Base Pt.: 3 4)
HD ; 0.000 m
Meas. Result Find i Pom.  Aby zmierzy¢ znane punkty.
Wynik Aby obliczy¢ i wyswietli¢ wynik.
Kro po kroku
1. Ustaw punkt poczatkowy i koricowy linii bazowej oraz punkt bazowy rozszerzenia. Jest kilka

opcji, aby ustawi¢ punkt:

Wprowadz rozszerzong odlegto$c.

n

Aby obliczy¢ punkt rozszerzenia i wyswietli¢ wynik, nacisnij Wynik.

w

Aby zapisa¢ punkt rozszerzenia, wprowadz ID punktu i nacisnij ZAPIS.
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9.9

9.9.1

Wejscie

9.9.2

1 Wybierz Program (2) z Menu Gtéwnego.
2. Nacisnij klawisz STRONA, aby wyswietli¢ ekran 2. Wybierz Drogi (8) z meny Program
3. Wykonaj ustawienia wstepne. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8 Programy - Wprowadzenie.
4 Aby wyswietlic menu Drogi, wybierz Start.
5 Menu Drogi:
- Aby zarzgdzan plikami drogi, wybierz Menadzer Drogi. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale
9.9.2 Manadzer Drogi.
- Aby zdefiniowac krzywg pozioma, wybierz Lista HC. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale
9.9.3 Definicja Krzywej Poziomej.
- Aby zdefiniowac krzywa pionowg, wybierz Pion. zakres list. Dalszych informacji szukaj w podroz-
dziale 9.9.4 Definicja tuku pionowego.
- Aby wytyczy¢ zdefiniowane dane drogi, wybierz Wytyczenie drogi. Dalszych informacji szukaj
w podrozdziale 9.9.5 Pikietaz trasy .

Manadzer Drogi

Wejscie

Manadzer plikéw drogi

Wybierz Menadzer Drogi (1) z menu Drogi.

[Road List]

ROAD1
ROAD2

Usun  Aby usung¢ wybrane pliki dro.
Current: ROADO Nowy  Aby utworzy¢ droge.

Zamknij Aby zamkng¢ aktualnie otwarty plik

Otworz Aby otworzy¢ wybrany plik drogi.

Pole Opis
Aktualny Wyswietla nazwe aktualnie uzywanego/otwartego pliku drogi.
I Aby usung¢ aktualnie uzywany plik drogi, musisz go najpierw zamkngé.
9.9.3 Definicja Krzywej Poziomej
Opis Sa dwa sposoby na zdefiniowanie krzywej poziomej:
. Metoda elementéw
. Metoda przeciecia
Metoda elementow
Krzywa pozioma moze sktadac si¢ maksymalnie z 30 elementéw. Mogg zostac okreslone nastepujace ele-
menty:
Element Opis
Punkt poczatkowy  Punkt poczatkowy musi by¢ zdefiniowany przed jakimkolwiek innym elementem
. Zmiana pozycji
. Wspotrzedne wschodnie i pétnocne
Linia prosta Linia prosta musi by¢ zdefiniowana przez:
. Azymut
. Odlegtos¢ (nie ujemna!)
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Wejscie

Element Opis

Krzywa okregu Krzywa okregu busi by¢ zdefiniowana przez:

. Promien
Jesli promien jest dodatki, tuk zagina si¢ wzdtuz linii zgodnie z ruchem
wskazowek zegara.
Jesli promien jest ujemny, tuk zagina sie wzdtuz lini w kierunku przeciwnym do
wskazowek zegara.

. Dtugosé tuku:
Wartos$¢ nie powinna by¢ ujemna.

P1  Punkt poczatkowy

-R  Ujemny promien dla kie-
runku przeciwnego do ruchu
wskazoéwek zegara

+R  Dodatni promien dla kierunku

o7 001 P1 zgodnego z ruchem wskazéwek
zegara

L Dtugos¢ tuku

Krzywa przejscia Krzywa przejscia musi by¢ zdefiniowana przez:

. Minimalny promien:
Jesli promien jest dodatni, tuk zagina sie wzdtuz linii zgodnie z ruchem
wskazoéwek zegara.
Jesli promien jest ujemny, tuk zagina sie wzdtuz linii w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara.

. Dhugosé tuku:
Warto$¢ nie powinna by¢ ujemna.

P1  Punkt poczatkowy

-R  Ujemny promien dla kie-
runku przeciwnego do ruchu
wskazoéwek zegara

+R  Dodatni promien dla kierunku
zgodnego z ruchem wskazéwek
zegara

18300_001 I L Dtugosé tuku

Metoda przeciecia

Krzywa poziomag mozna réwniez zdefiniowa¢, wprowadzajgc punkt przeciecia stycznych tuku, promien tuku
i dwa parametry A1 i A2.

Wartosci promienia A1 i A2 nie powinny by¢ ujemne.

Pl

PO Punkt poczatkowy

PC Punkt krzywizny

Pl Punkt przecigcia

PT Punkt stycznej

A1 Dtugos¢ statyczna

A2 Dtugos$¢ miedzy PC a PT
18909_001 R Promien krzywej

Wybierz liste¢ HC (2) z menu Drogi.
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Zdefiniuj krzywa pozioma
Ekran "lista HC"

HC list
01 STAPT:
02 STR: 0.000
03 ARC: 120.000
04 TRNS: 370.000

Zapisz Aby zapisa¢ wprowadzone dane drogi.
Usun  Aby usung¢ wybrane elementy drogi.

. Dodaj Aby dodac¢ elementy drogi.
m m View Zobacz Aby zobaczy¢ szczegoty wybranych

elementéw drogi.

Horizon Curve

Chain : 0.000 m
Azimuth : 0°00' 00"

PRO Aby dodaé linie prosta.

LUK Aby dodac krzywa kotowa.
TRNS TRNS  Aby dodat krzywa presiscia

PT Aby doda¢ krzywg metodg przeciecia.

Krok po kroku

= Podczas uzyskiwania dostepu do Listy HC z menu Drogi, aktualnie zdefiniowane elementy drogi
sg wyswietlane na ekranie ,Lista HC”.
Dla kazdego elementu wyswietlany jest typ i wspotrzedna potnocna.

1. Aby doda¢ elementy drogi dla tuku poziomego, naci$nij Dodaj.

2. Ekran ,tuk poziomy” wyswietla aktualny pikietaz i azymut.

. Aby dodac¢ linie prosta, nacisnij PRO
Wprowadz azymut i odlegto$¢. Nacisnij OK.
. Aby doda¢ krzywa kotowa, nacisnij LUK.
Wprowadz promien i odlegto$¢. Nacisnij OK.
. Aby dodac¢ krzywa przejscia, nacisnij TRNS.
Wprowadz promien i odlegto$¢. Nacisnij OK.
. Aby doda¢ krzywg metoda przeciecia, naci$nij PT.
Wprowadz wspétrzedne pétnocne i wschodnie punktu przecigcia, promien tuku oraz
wartosci dla A1 i A2. Nacisnij OK.

= Jesli nie zdefiniowano punktu poczatkowego, przed dodaniem jakiegokolwiek innego elementu
zostanie wyswietlony ekran ,Definiuj punkt poczatkowy”.
Woprowadz pikietaz, wspotrzedne péinocne i wschodnie. Nacisnij OK.

3. Dodaj tyle elementow, ile chcesz.
Aby powrdci¢ do ekranu ,Lista HC”, naci$nij klawisz ESC.

Ekran "Lista HC"
. Aby wybra¢ element drogi, nacisnij klawisze GORA/DOL. .
. Aby wyswietli¢ szczegdty wybranego elementu drogi, nacisnij Pokaz.
- Aby powrdci¢ do ekranu ,Lista HC”, naci$nij klawisz ESC.
- Aby edytowac dane elementu drogi, nacisnij Edytuj.
- Aby wyswietli¢ szczegdty poprzedniego elementu drogi, nacisnij OST.
- Aby wyswietli¢ szczegdty nastgpnego elementu drogi, nacisnij DALEJ.
. Aby usunagé wybrany element drogi, nacisnij Usun.
Nie mozna usung¢ punktu poczgtkowego.

Kolejny krok

Aby zapisa¢ wprowadzone dane drogi i powréci¢ do menu drogi, naci$nij Zapisz lub ESC.
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9.9.4 Definicja tuku pionowego

Opis Krzywa pionowa skfada sie z kilku punktéw przecigcia, maksymalnie 30. Punkt przecigcia jest definiowany
przez pikietaz, wysokos$¢ i dlugos¢ tuku. Dtugosci krzywych punktu poczatkowego i ostatniego punktu
przecigcia muszg wynosi¢ zero.

oy

18912_001

PO Punkt poczatkowy

P1, P2, P3 Punkty przecigcia

PX Ostatni punkt przeciecia

H Podniesienie

C1, C2, C3, CX Pikietaz odpowiedniego punktu przecigcia

L1,L2, L3 Dtugosé tuku odpowiedniego punktu przecigcia
Wejscie Wybierz Pion. lista krzywych (3) z menu Drogi.

Zdefiniuj krzywa pionowa
Ekran ,Lista krzywych pionowych”

Vert. curve list

Zapisz Aby zapisa¢ wprowadzone dane drogi.
Usun  Aby usungé wybrane punkty.

. Dodaj Aby dodac¢ punkty przeciecia.
m m View Pokaz Aby zobaczyé szczegoty wybranych

punktow.

Krok po kroku

= Podczas uzyskiwania dostepu do Vert. lista krzywych z menu Droga, aktualnie zdefiniowane
punkty sg wyswietlane na ekranie "Lista krzywych pionowych".
Dla kazdego punktu wyswietlany jest typ i wspotrzedna pétnocna.

1. Aby dodac punkty przeciecia dla tuku pionowego, naci$nij Dodaj.
2. Aby zdefiniowac punkt przecigcia, wprowadz wartosci pikietazu, . po
wysokosci i dlugosci tuku. Naciénij OK. ;tj e
ain |
Elevat. :
Length :
[ ok |
IS Jeslinie zdefiniowano punktu poczatkowego, przed dodaniem
punktu przeciecia zostanie wyswietlony ekran ,Definiuj punkt et
» ain
poczatkowy”. Elevat. : 1.000m
Woprowadz wartosci pikietazu i wysokos$ci. Diugo$¢ tuku musi Length : 0.000m
wynosi¢ zero. Nacisnij OK. ‘
| oK |

3. Dodaj dowolng liczbe punktéw przeciecia, maksymalnie 30.
Aby powrdci¢ do ekranu ,Lista HC”, nacisnij klawisz ESC.
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Ekran ,Lista krzywych pionowych”
. Aby wybra¢ punkt, naci$nij klawisze GORA/DOL. .
. Aby wyswietli¢ szczegoty wybranego punktu, nacisnij Pokaz.
- Aby powrdci¢ do ekranu ,Lista krzywych pionowych”, naci$nij klawisz ESC.
- Aby edytowac dane wybranego punktu, nacisnij Edytuj.
- Aby wyswietli¢ szczegdty poprzedniego punktu, nacisnij PREV.
- Aby wyswietli¢ szczegdty nastepnego punktu, nacisnij DALEJ.
. Aby usunagé wybrany punkt, nacisnij Usun.
Punkt poczagtkowy nie moze by¢ usuniety.

Kolejny krok

Aby zapisa¢ wprowadzone dane drogi i powréci¢ do menu drogi, naci$nij Zapisz lub ESC.

9.9.5 Pikietaz trasy
Opis Tyczenie Drogi to aplikacja stuzgca do mierzenia lub tyczenia punktéw wzgledem okreslonego elementu.
Element moze by¢ linig lub krzywa. Patrz 9.9.3 Definicja Krzywej Poziomej i 9.9.4 Definicja tuku pionowego.
Obstugiwane sa pikietaze, przyrostowe tyczenie i przesuniecia (lewe i prawe). Najpierw wytyczyé¢ linig $rod-
kowg, a nastepnie lewy i prawy stos.
18982_001
a Elewacja lewa: odlegtos¢ w pionie miedzy lewym stosem a linig Srodkowg
b Offset w lewo: odlegto$é pozioma miedzy lewym stosem a linig $rodkowg
c Offset w prawo: odlegto$¢ pozioma migdzy prawym stosem a linig srodkowag
d Prawa elewacja: odlegto$¢ w pionie miedzy prawym stosem a linig $rodkowg
e Przyrost
f Linia $rodkowa
Wejscie Wybierz Wytyczenie drogi (4) z menu Droga.
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Ekrany do wyznaczania drogi

Tyczenie Drogi krok po kroku

Tryb polarny Tyczenia:

Jesli chodzi o tyczenie punktu, dostepne sg trzy tryby tyczenia. Aby wybra¢ zadany tryb tyczenia, nacisnij
przycisk STRONA.

Tryb ortogonalny do Tyczenia:

Tryb tyczenia kartezjanskiego:

[Stakeout] 1/3 v i [Stakeout] 2/3 |

Search : =1 Search ¥ 3

Pt. : 54) Pt. : 64)
£ Hz o= -13° 29" 60" s Length:  * 0.000 m
Trav, @ <« 2.052 m
ANLM -1.320 m

-IEIII

[Stakeout] 3/3 E =]

Search : =

Pt. : [ 5[

T.H : 2.000 m |
AY/E —0. 306 m
XN 0.404 m
NEM -1.299 m

[Rec | 1

[5= Jesli zadne dane tyczenia nie zostaty wczesniej zapisane w biezacym pliku drogi, nalezy najpierw

zdefiniowac parametry drogi.

1. Wprowadz pikietaz poczatkowy i przyrost. Aby wyswietli¢ nastepny eklran, nacisnij OK.
2. Wprowadz parametry pikietazu:
. Prawy i lewy offset
. Lerwa i prawa wysokos$¢ reflektora:
3. Wyswietlane sg parametry linii Srodkowej w zdefiniowanym pikietazu poczgtkowym.
. Aby wyswietli¢ parametry dla lewego lub prawego stosu, naci$nij klawisze LEWO/PRAWO.
. Aby wyswietli¢ parametry innego punktu pikietazu, nacinij klawisze GORA/DOL..
. Aby edytowac¢ aktualnie wysSwietlane parametry, nacisnij Edytuj.
. Aby obliczy¢ wspotrzedne w aktualnie wybranym punkcie pikietazu, nacisnij OBLI.
4. . Aby zapisa¢ wspotrzedne punktu, nacisnij REC. PP
W razie potrzeby edytuj ID punktu przed zapisaniem. Pr.
. Aby rozpoczg¢ wyznaczanie punktu, nacisnij Tyczenie. b e
. Aby obliczy¢ wspotrzedne innego punktu pikietazu, nacisnij kla- z 12.079m
wisz ESC. REC m

Aby wybra¢ zgdany tryb tyczenia, naci$nij przycisk STRONA.

. Dla trybu Tyczenie Polarne, wys$wietl ekran 1/3.
. Dla trybu Tyczenia Ortogonalnego, wyswietl ekran 2/3.
. Dla trybu Tyczenia kartezjanskiego wyswietl ekran 3/3.

Szczegodtowy opis trybéw tyczenia znajduje sie w Tyczenie krok po kroku (9.3 Tyczenie punktow).

Aby wyjs¢ z aplikacji, nacisnij klawisz ESC.
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9.10 Element referencyjny tyczenia

9.10.1 Wstep

Wejscie 1. Wybierz Program (2) z Menu Gtéwnego.

Nacisnij klawisz STRONA, aby wyswietli¢ ekran 3. Wybierz Element referencyjny (9) z menu Pro-

gramu.

Dokoncz ustawienia wstepne. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 8 Programy - Wprowadzenie.

Aby wyswietli¢ menu Element odniesienia, wybierz Rozpocznij.

Menu elementu odniesienia:

- Aby zdefiniowac linie odniesienia, wybierz RefLine. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale
9.10.2 Linia Referencyjna.

- Aby zdefiniowac tuk odniesienia, wybierz RefArc. Dalszych informacji szukaj w podrozdziale
9.10.3 tuk odniesienia.

S

9.10.2 Linia Referencyjna

Opis RefLine to aplikacja, ktéra utatwia tyczenie lub sprawdzanie linii, na przyktad dla budynkéw, odcinkéw lub
drég lub prostych wykopéw. Pozwala uzytkownikowi zdefiniowaé linig odniesienia, a nastgpnie wykonaé
nastepujgce zadania dla tej linii:

. Siatka Tyczenia

. Pomiar Lini&Offset

. Tyczenie Ortogonalne
. Tyczenie Segmentu

Linie odniesienia mozna zdefiniowa¢, odwotujgc sie do znanej linii bazowej. Linia odniesienia moze zosta¢
odsunieta wzdtuz, réwnolegle lub pionowo do linii bazowej lub moze zosta¢ obrécona wokot pierwszego
punktu bazowego, zgodnie z wymaganiami. WysokoSC bazowa moze byz wybrana jako pierwszy punkt, drugi
punkt, lub interpolowana na dtugosci linii.

PO
Znany: Nieznany:
PO Stanowisko instrumentu P5 Punkt mierzony
P1, P2 Pierwszy i drugi punkt bazowy d3 Przesuniecie wzdtuzne punktu pomia-
P3, P4 Pierwszy i drugi punkt referencyjny rowego od linii odniesienia
L1 Linia bazowa d4 Prostopadte przesuniecie punktu
L2 Linia odniesienia pomiarowego od linii odniesienia
d1 Przesuniecie wzdtuzne linii odniesienia
d2 Przesuniecie prostopadte linii odnie-
sienia
r+ Parametr rotaciji
h1 Wysokos¢ offsetu lini odniesienia
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Okresl linie bazowa

Okresl linie referencyjna.

Linia bazowa jest ustalana przez dwa punkty bazowe. Punkty mogg by¢é wprowadzane recznie, mierzone, lub
wybrane z pamieci.

[Reference Line]

Measure to first point!

PT1 : 1
T.H 2,000 m
> | : 10.536 m

- : 8.361 m
T I N

Okreslanie linii bazowej

1. Ustaw pierwszy bazowy punkt.

Kolejny krok

Okresl linie referencyjng.

Linia bazowa moze by¢ odsunieta wzdtuz, rownolegle lub pionowo, lub moze zosta¢ obrécona wokot pierw-
szego punktu bazowego. Nowa linia tworzona na podstawie ww parametréw nosi nazwe osi gléwnej lub linii
odniesienia. Wszystkie dane pomiarowe odnosza sie do tej osi.

[Reference Line-Main] 1/2

Length : 360.550 m
Enter values to shift line!
Offset 5.000 m
Line : 2.000 m
Height 10.536 m
Rotate : 1° 02" 03"

Siatka Aby wytyczy¢ siatke wzgledem linii
odniesienia.
2/9 Pom. Aby zmierzy¢ linig i offset

[REIBTEHCE Llne—}laul] Tyczenie  Tyczenie punktéw prostopadtych

PT1 : 1 do linii odniesienia.

PT2 : 2

Length 360.555 m Klawisz programowy poziom 2

Select Height Reference! Nowa Aby okresli¢ nowa linie bazowa.
Ref.Hgt : PT1 Zero Aby zresetowa¢ wszystkie wartosci

offsetu do 0.
. - Segment  Podziat linii odniesienia na
okresiona liczbe odcinkow  wyty-
E 7oy c S czenie nowych punktéw na linii
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Pole Opis

Wys.Ref. Wybierz opcje
. PT1
Réznice wysokosci sg obliczane relatywnie do pierwszego punktu bazowego.
. PT2
Réznice wysokosci sg obliczane relatywnie do drugiego punktu bazowego.
. Wyrow
Srednia warto$¢ rzednej dwdch zdefiniowanych punktéw koncowych.
. Brak
Réznice wysokosci nie sg obliczane lub wys$wietlane.
. Interpolowana

Réznica wysokosci jest obliczana na calej dtugosci linii bazowe;j.

Okreslanie linii referencyjnej

1. Uzyj klawiszy GORA/DOL., aby wybraé edytowalne pole.
Wprowadz niezbedne parametry, aby zdefiniowac linie odniesienia.
2. Aby wyswietli¢ nastepny ekran, naci$nij przycisk STRONA.
3. Uzyj przyciskow LEWO/PRAWO, aby wybra¢ opcje wysokosci odniesienia.
Kolejny krok

Wybierz opcje klawisza programowego, aby przej$¢ do podaplikaciji:

. Siatka Tyczenia: Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Siatka tyczenia.
. Pomiar Lini&Offsetu: Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Pomiar Linii&Offset.
. Tyczenie Ortogonalne: Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Tyczenie .
. Tyczenie Segmnentu: Dalszych informacji szukaj w podrozdziale Tyczenie segmentu.
Siatka tyczenia Podaplikacja Siatka Tyczenia oblicza i wyswietla elementy tyczenia dla punktéw na siatce. Siatka jest zdefinio-

wana bez granic. Mozna jg rozciggng¢ na pierwszy i drugi punkt bazowy linii odniesienia.
Okreslanie siatki.

1. Uzyj klawiszy GORA/DOL, aby wybraé pole do edycji.
Woprowadz pikietaz poczatkowy, przyrost i poprzeczke, aby zdefiniowa¢ punkty siatki.

2. Aby rozpocza¢ tyczenie punktow siatki, nacisnij OK.

(Grid Definition]
Enter start chainage of gird!
Start Chain: 1.147 m

Increment grid points
Increment : 2.258 m
Transverse: 3.369 m

[ Back | | | 0k |
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Tyczenie punktu siatki

[Stakeout Grid] 1/2

PT : 3
T.H. : 2.000 m
Offset{—> : 3.369 4
chainage: 1.147 ¢
AHz : 1° 02" 03"

1.256 m

A :

1. Aby wybra¢ punkt siatki, wybierz ,Offset” lub ,Piekieta” i uzyj klawiszy LEWO/PRAWO.
2. Aby wybra¢ zadany tryb tyczenia, nacisnij przycisk STRONA.

. Dla trybu Tyczenia Polarne, wyswietl ekran 1/2.

. W trybie Tyczenie ortogonalne do stacji, wyswietl ekran 2/2.

= Szczegdtowy opis trybdw tyczenia znajduje sie w 9.3 Tyczenie punktow.

Pomiar Linii&Offset Podaplikacja Pomiar Linii&Offset oblicza przesuniecia wzdtuzne, przesuniecia rownolegte i réznice wysokosci
zmierzonego lub zapisanego punktu docelowego wzgledem linii odniesienia.

[Measure Line&0ffset]

PT. : 4
T.H. : 2.000 m
A Length: 3.369 m
A trav. 1.147 m
Aa : 1.256 m

1. Ustaw punkt docelowy.
2. Po ustawieniu punktu docelowego obliczane sg przesunigcia i réznice wysokosci.
Tyczenie Podaplikacja Tyczenie Ortogonalne oblicza réznice migdzy punktem zmierzonym a wyliczonym. Wyswietlane

sg réznice ortogonalne i biegunowe.

Okreslanie parametrow offsetu

[Orthogonal Stakeout]
Enter orth. stakeout values!

PT. : 3
T.H : 2.000 m
EndW. 0S : 9.876 m
Transverse: 8.765 m
7.65

Z : 4 m
| Back | | Reset | 0K |

1. Uzyj klawiszy GORA/DOL., aby wybraé edytowalne pole.
Wprowadz niezbedne parametry odsunigcia.
Oprogramowanie oblicza wynikowe wspotrzedne punktu.
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Tyczenie segmentu

Aplikacja

2. Aby rozpoczg¢ tyczenie obliczonego punktu, nacisnij OK.

Tyczenie obliczonego punktu

[Orthe. Stakeout] 1/2

PT.

T.H 2. 000
AHz : 1° 02" 03"
A : -146. 573 m
Al 1 -15.842 m

DIST

NEXT PT | EDM

-

Back

Aby wybra¢ zadany tryb tyczenia, nacisnij przycisk PAGE.
. Dla trybu Tyczenie Polarne, wys$wietl ekran 1/2.
. Dla trybu Tyczenia ortogonalne do stacji, wyswietl ekran 2/2.

Szczegobtowy opis trybdw tyczenia znajduje sie w 9.3 Tyczenie punktow.

N

Aby wytyczy¢ kolejny punkt, nacisnij NASTEPNY PKT.

Podaplikacja Tyczenie segmentu oblicza i wyswietla elementy tyczenia dla punktéw wzdtuz linii odniesienia.
Segmentacja linii jest ograniczona do linii odniesienia, pomiedzy zdefiniowanymi punktami poczgtkowymi
i korncowymi linii.

Okreslanie segmentow

-

Uzyj klawiszy GORA/DOL., aby wybraé pole do edycji.
Wprowadz liczbe segmentow lub diugos¢ segmentdw i zdefiniuj sposob traktowania pozostatej
dtugosci linii.

N

Aby rozpoczg¢ tyczenie pierwszego segmentu, nacisnij OK.

[Segment Definition]

Line Length:
Segment Length:
Segment No. :
Misclosure:
Segment

360. 555 m

60. 000 m
7

0.555 m

Start {}

| Back | | | ok |

Tyczenie punktu segmentu

1. Aby wybra¢ punkt segmentu do tyczenia, wybierz "Nr Segmentu” lub "Cum. Wysokosci" i naci$nij

klawisze LEWO/PRAWO.

Aby wybra¢ pozadany tryb tyczenia, nacisnij klawisz STRONA.
. Dla trybu Tyczenia Polarowego, wyswietl ekran 1/2.
. Dla trybu Tyczenia Ortogonalnego, wyswietl ekran 2/2.

Dla szczegoétowego opisu trybu tyczenia, przejdz do 9.3 Tyczenie punkiow.



Tryb Tyczenia Polarowego Tryb Tyczenia Ortogonalny

[Stakeout Segment] 1/2

[Stakeout Segment] 2/2
PT. 3 PT. : 3
T.H : 2.000 m Cum. Length : 0.555 m
Segment No. : 14 Segment No. : 1
Cum. Length : 0.555 m () Alength: f 130. 644 m
A Hz ;o 1° 02" 03" A Trav. : = -52.216 m
A ;o f -140. 710 m A -l . -8.188 m

9.10.3 tuk odniesienia

Opis LukRef to aplikacja, ktéra pozwala uzytkownikowi zdefiniowa¢ tuk odniesienia, a nastepnie zmierzy¢ linie
i odsunigcie punktu wzgledem tego tuku.

Luk referencyjny moze by¢ okreslony przez:

punkt srodkowy i punkt poczatkowy,
punkt poczagtkowy, punkt koncowy i katy styczne.

Okresl kat przez punkt srodkowy lub poczgtkowy

PO Stanowisko instrumentu
P1 Punkt $rodkowy
P2 Punkt poczatkowy
® Px Punkt celu
PO dL Linia A
19027-001 dP Offset A
Okresl kat poprzez punkt startowy, punkt koncowy
i tangens katow
\
N\‘ PO Stanowisko instrumentu
\ P1 Punkt poczatkowy
P2 Punkt koAcowy
| al Tangens katow punktu poczatkowego
® a@ Tangens katéw punktu koncowego
PO Px Punkt celu
dL Linia A
1o028.001 dP Offset A
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Okresl kat poprzez punkt srod-
kowy i poczatkowy

[RefArc] [RefArc]

Measure to centre point! Measure to start Point!
CtrPt 1 Start 1
T.H : 2.000 m T. H. : 2.000 m
| : 10.536 m > | : 10.536 m
| : 8.361 m - : 8.361 m

| i | ooisT | orec |4 W ail fobist | orec |4
TN D B BTN ETEN N B

Okresl kat referencyjny poprzez punkt srodkowy i poczatkowy

1. Po uruchomieniu aplikacji tukRef wybierz metode definiowania tuku odniesienia.
Wybierz Srodekowy, Poczatkowy Punkt (1).

2. Ustaw punkt srodkowy.

3. Ustaw punkt srodkowy kata w taki sam sposoéb.

= Srodek i poczgtkowy punkt nie muszg byc¢ takie same.

4. Po ustawieniu $rodka i punktu poczatkowego wyswietlany jest ekran gtéwny aplikacji RefArc.
Okresl kat poprzez poczatkowy
i koncowy punkt oraz tangens -
katow. [RefArc] [RefArc]
Measure to start Point! Measure to end Point!

Start 1 EndPt 2

T.H. : 2.000 m T.H : 2.000 m

- : 10.536 m | : 10.536 m

> | : 8.361 m - : 8.361 m

-
---

n
---

Okreslajac kat referencyjny poprzez punkt poczatkowy i koncowy oraz tangens katow

1. Po uruchomieniu aplikacji KatRef wybierz metode definiowania tuku odniesienia.
Wybierz Poczatkowy&Koncowy Pkt, Katy (2).

2. Ustaw punkt poczatkowy.

3. Ustaw punkt koncowykata w taki sam sposob.
Po ustawieniu punktu poczgtkowego i koricowego wyswietlany jest ekran wprowadzania katéw
stycznych.

4. Wprowadz tangens katéw dla punktu startowego (AZ1) oraz punktu koncowego (AZ2).

Aby potwierdzi¢ i wyswietli¢ ekran gtény aplikacji KgtRef, nacisnij OK.

= Jesli wprowadzone dane sg nieprawidtowe, wyswietli sie informacja. Aby wprowadzi¢ inne dane,
nacisnij Tak. Aby odwotaé i zaczg¢ okresla¢ nowy kat, nacisnij ESC.

Jesli wprowadzone dane sg nieprawidtowe, ekran gtéwny aplikacji tukRef jest wyswietlany.
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Mierz Linie&Offset

Podaplikacja Mierz Line&Offset oblicza przesunigcia wzdtuzne, przesunigcia rownolegte i réznice wysokosci
zmierzonego lub zapisanego punktu docelowego wzgledem tuku odniesienia.

[Measure Line&0ffset]

Pt. : 4
T.H. : 2.000 m
AlLine : 130.644 m
A Offset: —052.216 m
A - : —8.188 m

1. Ustaw punkt docelowy.

2. Po ustawieniu punktu docelowego obliczane sg przesunigcia i réznica wysoko$ci.

Aplikacja
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10 Zarzadzanie danymi

10.1 Wstep

Wejscie 1. Wybierz Zarzadzaj z Menu Gtéwnego.
Aby wybrac¢ aplikacje w menu Zarzadzaj, naci$nij klawisz funkcyjny F1 - F4.

Aby p

rzetgczac sie miedzy dostepnymi ekranami, naciénij klawisz PAGE.

Aby zarzadzaé robotami, wybierz Praca (1). Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 10.2
Menadzet Robot.

Aby zarzgdza¢ punktami statymi, wybierz Pt. napraw (2). Dalszych informacji szukaj w podroz-
dziale 10.3 Zarzgdzanie Punktami Fix.

Aby zarzgdza¢ danymi pomiarowymi, wybierz Pom. PT (3). Dalszych informacji szukaj w podroz-
dziale 10.4 Zarzgdzanie Danymi Pomiarowymi.

Aby zarzadza¢ kodami, wybierz Kody (4). Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 10.5
Zarzgdzanie Kodami.

Aby wyswietli¢ informacje o pamigci lub sformatowa¢ pamig¢, wybierz Pamigé Stat. (5). Dalszych
informacji szukaj w podrozdziale 10.6 Zarzadzanie Przestrzenig Pamieci.

Menu Menadzera dANYCH

F1
F2
F3
F4

[Job Manage] 1/2 -

Job (1)
Fix Pt. (2)
Meas. PT (3)
Code 4)

F1

| FL | P2 | F3 | F4 |

[Job Manage] 2/2 &
Mem. Stat. (5)

Funkcja

Opis

Robota

Tworzenie, przegladanie i kasowanie obiektow. Roboty sg suma danych ré6znego
rodzaju, np. znanych punktéw, pomiaréw i kodéw. Obiekt definiowany jest przez
nazwe i operatora. System dopisuje obiektowi date i godzine utworzenia.

Fix Pkt.

Aby zobaczyé¢, stworzy¢, edytowac i usuwaé Poprawny punkt posiada swoéj numer
oraz przynajmniej wspétrzedne XY lub H.

Pom. PKT

Aby obejrze¢ i usung¢ zmierzone dane. Zmierzone dane dostepne w pamigci
wewnetrznej moga by¢ wyszukane poprzez wyszukanie konkrentego punktu, lub
porzegladajgc wszystkie punkty roboty.

Kod

Podglad, tworzenie, edycja i kasowanie kodéw. Dla kazdego kodu mozna zapisa¢
maksymalnie 8 atrybutéw, po 12 znakoéw kazdy.

Pam. Stat.

Aby wyswietli¢ zuzycie pamieci dla pamieci wewnetrznej lub zewnetrznej, jesli
wiozona jest karta SD.
Aby sformatowac pamie¢ wewnetrzna.

= Kasowanie pamieci jest nieodwracalne. Po potwierdzeniu dane
zostang catkowicie usuniete.
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10.2

Menadzet Robot

Wybierz, stworz i usun robote

10.3

[Job list]

JOB1

Usun Aby usunaé¢ wybrang prace. Aby potwierdzi¢
usuniecie nacisnij Tak.

Nowy Aby utworzy¢ robote.

Przejrzyj  Aby zobaczy¢ szczegdty wybranej roboty.

OK Aby ustawi¢ wybrang robote jako aktywnag

S

i wréci¢ do Menu Gtéwnego.

Aktualnie aktywna robotg jest zaznaczona gwiazdkg (*). Nlemozliwe jest skasowanie aktualnie
aktywnej roboty.
Jesli wlozona jest karta SD, zadania zapisane na karcie SD sg oznaczone ,[SD]".

Tworzenie roboty

Aby utworzy¢ robote, nacisnij Nowy na ekranie Listy zadan.

Jesli wlozona jest karta SD, pojawi sie¢ monit o wybranie lokalizacji do przechowywania zadania.

. Aby wybra¢ pamieé wewnetrzna, zaznacz A:Local Disk i naci$nij OK.
. Aby wybra¢ pamigé zewnetrzng na karcie SD, zaznacz B:SD Card i naci$nij OK.

Wprowadz nazwe nowej roboty. Jesli potrzeba, wprowadz nazwe operatora i dodatkowe notatki.

System dopisuje obiektowi date i godzing utworzenia.

Aby zapisa¢ nowg i ustawi¢ aktualng robote, nacisnij OK.

Zarzadzanie Punktami Fix

Przegladaj, szukaj, tworz, edy-
tuj lub usuwaj punkty fix.

10.4

Ekran "Przegladaj PunktyFix" wyswietla punkty fix zawarte w aktualnej robocie. W prawym gérnym rogu,
wyswietlone sg wszystkie punkty fix w obrebie roboty.

Job
Pt
N

I

Z

[View FixPoint] 1/4

JOB1 Klawisz programowy poziom 1
L 611g
1.000 m Znajdz Aby wyszuka¢ punkt fix w obrebie roboty.
1.000 m Nowy Aby utworzy¢ punkt fix w aktualnej robocie.
1. 000 m Edytuj Aby edytowac.

m m m Klawisz programowy poziom 2

Usun Aby usuna¢ pukty fix w wybranej robocie.
Delete
- m - Robota Aby wybrac kolejng robote.

Zarzadzanie Danymi Pomiarowymi

Przejrzyj lub usun mierzone
dane

Tryb szukania

Job
Pt.

[View Meas Pt]
DEFAULT

m - - Robota Aby wybra¢ kolejng robote.

Przejrzyj  Aby przeglada¢ wyniki wyszukiwania.

Zarzadzanie danymi
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Wyniki wyszukiwania

[View Meas Pt] 1/28 w
Pt. : 6
Job : DEFAULT
Type : Meas.
HA : 226° 43’ 06"
VA : 89° 26’ 11"
Date : 2015. 05. 23
Delete - - m‘ Usun Aby usung¢ dane pomiarowe.
Szukaj Aby wyswietli¢ ekran wyszukiwania.
10.5 Zarzadzanie Kodami

Przejrzyj, utwérz lub usun kody

[View Code] 1/5 wr
Code [ TREE (]
Note :
Info 1
Info 2 :
Info 3 :
Info 4 : Znajdz Aby wyszuka¢ kod.

m m - Nowy Utworzenie nowego kodu.

GREEN

Usun Usunigcie zaznaczonego kodu.
10.6 Zarzadzanie Przestrzenig Pamieci
Wyswietl przestrzen pamieci
lub sformatuj pamig¢ [Disk List]
B:SD
Wiasé Aby wyswietli¢ wiasciwosci danego dysku.
m m - m Format Aby sformatowac pamie¢ wewnetrzng (dysk

lokalny). Potwierdz naciskaja¢ tak.

[Disk Info.]

Disk Name : A:Local Disk
Disk Space: 2036 KB
Used Space: 48 KB
Free Space: 1988 KB

Format Aby sformatowac pamie¢ wewnetrzna.

I Jesli wlozona jest karta SD, na ekranie ,Lista dyskéw” zostanie wys$wietlony komunikat ,B:SD”.
=< Formatowanie pamigcie nie moze by¢ cofniete. Po potwierdzeniu dane zostang catkowicie
usuniete.

Funkcja "Format" nie jest obstugiwana na karcie SD.
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11

Transfer danych

1.1 Wstep
Wejscie 1. Wybierz Transfer (4) z Manu Gitéwnego.
2. Aby wybrac¢ aplikacje w menu Transfer, naci$nij klawisz funkcyjny F1 lub F2.
. Aby otworzy¢ menu Import, wybierz Import (1). Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 11.2
Import danych.
. Aby otworzy¢ menu Exposrt, wybierz Export (2). Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 11.3
Eksportowanie danych.
Opis Funkcja transferu umozliwia przesytanie danych miedzy instrumentem a komputerem za pomocg portu
RS232C lub miedzy instrumentem a wymiennym urzgdzeniem pamieci masowej (UDisk) za pomoca portu
USB.
W przypadku dyskow UDisk instrument obstuguje do 8 GB wydajnosci odczytu/zapisu. Nie
wktadaj ani nie wyciggaj dysku UDisk, gdy aplikacja do przesytania jest uruchomiona, poniewaz
moze to spowodowac btgd oprogramowania.
Formaty importu
. GSI
. CSV
. GTS-7
. CASS
Formaty eksportu
. GSI
. CSv
. GTS-7
. CASS
. HTF
11.2 Import danych

Importowanie punktu fix lub
kodow

Importowanie punktéw fix

Dane punktu fix mozna importowa¢ do pamieci wewnetrznej za pomocg portu USB lub portu RS232C.

1. Aby zaimportowaé dane punktu fix, wybierz Pkt napraw (1) z menu Importuj.

= Nie wkfadaj ani nie wyciggaj dysku UDisk, gdy aplikacja do przesytania jest uruchomiona,
poniewaz moze to spowodowac btad oprogramowania.
Wi6z UDisk przed wybraniem metody importu ,UDisk”.

2. Aby wybra¢ metode importu, naci$nij klaiwsz LEWO/PRAWO.
3. Dla RS232C:
. Aby zdefiniowa¢ docelowa robote, do ktérej nalezy doda¢ zaimportowane punkty fix,
nacisnij Robota.
. Potacz instrument z komputerem uzywajg¢ kabla RS232.
. Zacznij transferoprogramowania na komputerze i nacisnij Wyslij.
Dla UDisk:
. Wybierz plik z danymi, ktéry ma byé zaimportowany na UDisk, naciénij Zrédto.
. Aby wybra¢ format, wybierz pole "Format" i naci$nij klawisz LEWO/PRAWO.
. Aby zdefiniowa¢ zadanie docelowe, do ktérego nalezy doda¢ zaimportowane punkty state,

naciénij Zadanie.

4. Aby rozpoczg¢ import, nacisnij Import.
Po zakonczeniu importu, liczba zaimportowanych punktéw fix zostanie wys$wietlona.
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Port RS232

[Import Fix PT]

Mode : RS232C L3
Target Job; DEFAULT

Zadanie Aby wybra¢ zadanie docelowe.
Import Aby zaczg¢ importowac.

Import

Port USB

[Import Fix PT]

Mode . 1Disk (hd
Format T ormat 4}
Target Job; DEFAULT
Zadanie Aby wybra¢ zadanie docelowe.

Zrédto Aby wybrag plik do importu.
Import Aby zaczaé import.

Source Import

Import kodow

Mozesz zaimportowac kody do pamieci wewnetrznej uzywajac tylko portu RS232.

1. Aby zaimportowa¢ kody, wybierz Kody (2) z menu Import.
2. Potgcz instrument do komputera uzywajgc kabla RS232.

3. Zaczij transfer oprogramowania a komputer i nacisnij Wyslij.
4. Aby rozpoczg¢ import, nacisnij Import.

Kody zostaty dodane do biblioteki kodow.

1.3 Eksportowanie danych

Eksport zadania lub kodow. Eksport zadania

Mozna wyeksportowaé dane zadania -czyli punkty ustalone lub dane pomiarowe - z pamigci wewnetrznej za
pomocg portu USB lub portu RS232C.

1. Aby wyeksportowac¢ dane zadania, wybierz Dane zadania (1) z menu Eksportu;.

= Nie wktadaj ani nie wyciggaj dysku UDisk, gdy aplikacja do przesytania jest uruchomiona,
poniewaz moze to spowodowac btad oprogramowania.
W16z UDisk przed wybraniem metody eksportu ,UDisk”.

2. Aby wybra¢ metode eksportu, wybierz pole , Tryb” i naci$nij klawisze LEWO/PRAWO.
3. Dla RS232C:
. Aby zdefiniowa¢ zadanie do wyeksportowania, naci$nij Zadanie.
. Aby wybra¢ dane do wyeksportowania, wybierz pole "Typ danych" i naci$nij klawisze
LEWO/PRAWO.
. Podtgcz przyrzad do komputera za pomocg kabla RS232C.
. Zacznij transfer oprogramowania na komputer.
Dla UDisk:
. Aby okresli, ktére zadanie ma by¢ wyeksportowane, naciénij Zadanie.
. Aby wybra¢ dane do wyeksportowania, wybierz pole , Typ danych” i nacisnij klawisze
LEWO/PRAWO.

. Aby wybrac¢ format pliku, wybierz pole ,Format” i nacisnij klawisze LEWO/PRAWO.

4. Nacisnij Export, aby zacza¢ eksport.
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Port RS232C

[Job Datal
Job 3 DEFAULT
Data Type: Meas. PT 4}
Mode : RS232C K12

Zadanie Aby wybra¢ zadanie do eksportu.
Eksport Aby zacza¢ eksport.

Export

Port USB
[Job Data]
Job : DEFAULT
Data Type: Meas. PT 4}
boce . IEERUEETIO
Format Meas Fmt(+.htf) {p

Zadanie Aby wybrac¢ zadanie do eksportu.
Eksport Aby zaczg¢ eksport.

Export

Eksport kodow

Mozesz wyeksportowac kody z pamieci wewnetrznej uzywajgc tylko portu RS232.

1. Aby wyeksportowac kody, wybierz Kody (2) z menu Export.
2. Potacz instrument z komputerem uzywajgc kabla RS232.

3. Zacznij transfer oprogramowania na komputer.

4. Nacisnij Eksport, aby zaczaé proces.

1.4 Praca z X-Pad

Opis Program stuzy do wymiany informacji pomiedzy instrumentem a komputerem. Zawiera szereg podprograméw
pomocnych w obstudze instrumentu.

= Aby uzyska¢ wigcej informacji na temat X-Pad, skontaktuj sie z przedstawicielem GeoMax AG.

Transfer danych
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12

Sprawdz + Rektyfik

121 Wstep
Opis Tachimetry GeoMax sg produkowane i rektyfikowane w sposéb zapewniajgcy najwyzsza jako$¢. Nagte zmiany
temperatury, wstrzgs lub upadek moga spowodowac zmiany doktadnos$ci instrumentu. Zalecane jest spraw-
dzanie i rektyfikacja instrumentu od czasu do czasu. Moze to byé wykonane w terenie podczas przej$cia
specjalnych procedur pomiarowych. Procedury sg opisane i powinny by¢ wykonywane ostroznie i doktadnie
w spos6b oméwiony w ponizszych rozdziatach. Niektoére btedy instrumentu i czesci mechanicznych mogg byé
rektyfikowane w sposéb mechaniczny.
= Podczas procesu produkgji btedy instrumentu sg okreslane i wyzerowane. Jak juz zostato powiedziane btedy te
moga ulec zmianie i zalecane jest ponowne ich okreslenie w nastepujgcych sytuacjach:
. Przed pierwszym uzyciem.
. Przed wykonywaniem kazdego pomiaru precyzyjnego.
. Po dtugim lub ucigzliwym transporcie.
. Po dtugim okresie bezczynnosci.
. Jesli réznica temperatury miedzy aktualng, a temperaturg ostatniej kalibracji wynosi wiecej niz 10°C
(18°F).
= Dla okreslenia btedéw konieczne jest dokonanie pomiaréw w obu potozeniach lunety, ale rozpoczaé mozna
w dowolnym potozeniu.
12.2 Przygotowanie
= Przed okresleniem btedoéw, instrument musi zosta¢ spoziomowany za pomoca libelli elek-
tronicznej.
Spodarka, statyw i podtoze powinny by¢ bardzo stabilne, wolne od wibracji i innych
zakiocen.
S =) Instrument powinien by¢ chroniony przed bezposrednim nastonecznie-
F///\\ niem, aby unikng¢ nieréwnomiernej rozszerzalnosci cieplnej z tylko jed-
nej strony.
= Przed rozpoczeciem pracy instrument powinien zostac zaaklimatyzowany do panujgcej temperatury otoczenia.
Poswie¢ co najmniej 15 minut lub okoto 2 minuty na °C réznicy miedzy temperaturg przechowywania, a tempe-
raturg sSrodowiska pracy.
12.3 Korekty
Wejscie 1. Wybierz Narzedzia z Menu Gtéwnego.

Menu Korekty
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2. Wybierz Korekty z menu Narzedzia.
3. Aby wybra¢ opcje w menu Korekty, naciénij klawisze od F1 do F4.
Aby przetagczac sie miedzy dostepnymi ekranami, nacisnij przycisk PAGE.

Pole Opis

Zobacz Param.
Korekty

Wyswietl aktualng warto$¢

Dostosuj Biad
Indeksowania

Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 12.4 Dostosuj Btgd Indeksowania.

Dostosuj prze- Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 12.5 Dostosuj Wychylenie X / Wychylenie

chylenie X Y.

Dostosuj prze- Dalszych informacji szukaj w podrozdziale 12.5 Dostosuj Wychylenie X / Wychylenie
chylenie Y Y.

Ustawienia Pozwala ustawi¢ wartosci dla statej dodawania i mnozenia.




Pole Opis

Ustawienia Umozliwia zresetowanie wszystkich ustawien przyrzadu do ustawien fabrycznych.
urzadzenia

12.4 Dostosuj Btad Indeksowania

Btad indeksu kota pionowego Kat pionowy powinien by¢ réwny 90° (100 gradom) jesli o$ celowa jest pozioma. Odchylenie od tej wartosci
okreslone jest mianem btedu indeksu kregu (V). Jest to staty btgd wptywajacy na wszystkie odczyty kota
pionowego.

a Mechaniczna pionowa 0$ obrotu instrumentu
zwana osig pionowa.

b Os$ prostopadta do gtéwnej. 90°

Kat pionowy réwny 90°

d Btad indeksu kota pionowego

o

Okreslajgc btad indeksu automatycznie rekty-
= fikujemy libelle elektroniczng

Dostosuj btad indeksowania
krok po kroku 1. Spoziomuj instrument przy uzyciu libelli elektronicznej. Dalszych informacji szukaj w podroz-

dziale Ustawienie krok po kroku i Libella elektroniczna i pion laserowy

[ Aktywuj kompensator przed rozpoczeciem procedury regulacji.

2. Wyceluj w pinkt docelowy.
3. Naci$nij OK, aby zmierzy¢ punkt docelowy.
4. Zmien potozenie lunety i naceluj ponownie na ten sam ! 180°
punkt. < Ly :|: — :|::|:
(_
5. Nacis$nij OK, aby zmierzy¢ punkt docelowy.
Stare i nowe obliczone wartosci sg wys$wietlone.
6. Albo:
. Nacisnij OK, aby zapisac nowe wartosci, lub

. Wybierz ESC by wyj$¢ bez zapisywania zmian.

12.5 Dostosuj Wychylenie X / Wychylenie Y
:3°§t°Y5Uj wychylenie X / wychy- 1. Wybierz odpowiednig opcje w menu Dostosu.
enie
2. Postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie, aby dostosowac kierunek x lub kieru-

nek y pionowej osi kompensatora.
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= Jezeli warto$¢ bezwzgledna wspétczynnika liniowego (CoK) jest wigksza niz 1.5, nalezy ponow-
nie skalibrowaé kompensator.

3. Aby wyj$¢ bez zmiany parametrow kompensatora, nacisnij ESC.
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13

Przechowywanie i transport

13.1

Transport

Transport w terenie

Transport w pojazdach drogo-
wych

Wysytka

Wysytka, transport baterii

Rektyfikacja terenowa

13.2

Podczas przenoszenia instrumentu w terenie upewnij sie, czy:

. jest on transportowany w oryginalnym pojemniku, lub
. czy jest umocowany na statywie oraz niesiony w pozycji pionowej; nogi statywu muszg by¢ roztozone,
a cato$¢ oparta na ramieniu.

Nigdy nie nalezy przewozi¢ instrumentu luzem, poniewaz moze ulec zniszczeniu wskutek wstrzaséw i drgan.
Instrument przeno$ zawsze w pojemniku odpowiednio zabezpieczony.

W przypadku produktéw, dla ktérych nie ma dostepnego pojemnika, stosuj oryginalne opakowanie lub jego
odpowiednik.

Podczas transportu kolejowego, morskiego lub powietrznego zawsze uzywaj oryginalnego GeoMax opakowa-
nia, pojemnika transportowego i pudta kartonowego lub jego odpowiednika - w celu zabezpieczenia instru-
mentu przed wstrzgsami i drganiami.

Przed transportem lub wystaniem baterii, osoba odpowiedzialna za produkt musi upewni¢ sie, ze przestrze-
gane bedg obowigzujgce w tym zakresie krajowe i miedzynarodowe przepisy prawne. Przed transportem lub
przesytaniem, skontaktuj sig z biurem firmy transportowe;.

Wystawianie produktu na dziatanie duzych sit mechanicznych, na przyktad poprzez czesty transport lub nie-
ostrozne obchodzenie sie z nim, lub przechowywanie produktu przez dtugi czas moze powodowac¢ odchylenia
i spadek doktadnosci pomiaru. Przed uzyciem produktu nalezy okresowo wykonywac¢ pomiary testowe oraz
przeprowadzac¢ rektyfikacje terenowa tak, jak to opisano w instrukcji obstugi.

Przechowywanie

Produkt

Baterie litowo-jonowe

13.3

Przestrzegaj granicznej temperatury przechowywania instrumentu, zwltaszcza w lecie, podczas przetrzymywa-
nia instrumentu wewnatrz pojazdu. W rozdziale Dane techniczne szukaj informacji na temat dopuszczalnych
temperatur.

. Przejdz do rozdziatu 14 Dane techniczne aby dowiedzie¢ sig wiecej na temat zakresu temperatur prze-
chowywania

. Przed przechowywaniem, wyjmij baterie z instrumentu i tadowarki

. Po okresie przechowywania, przed uzyciem - nataduj baterie

. Chron baterie przed zawilgoceniem. Mokre lub wilgotne baterie muszg zosta¢ wysuszone przed uzyciem
lub przechowywaniem

. Aby zminimalizowa¢ samoczynne roztadowywanie sie baterii, zalecane jest przechowywanie baterii
w suchym $rodowisku, w temperaturze od 0 °C do +30 °C .

. W podanym zakresie temperatur, baterie natadowane od 40% do 50% mogg by¢ przechowywane do

jednego roku. Po tym okresie baterie muszg zosta¢ natadowane.

Czyszczenie i suszenie

Obiektyw, okular i lustra

Czyszczenie

. Zdmuchnij kurz z soczewek i pryzmatéw
. Nigdy nie dotykaj optyki gotymi palcami.
. Uzywaj tylko czystej, nie pozostawiajgcej wiokien szmatki do czyszczenia. Jesli to konieczne, zwilz

szmatke wodg lub czystym alkoholem. Nie nalezy uzywa¢ innych ptynéw; te moga niekorzystnie wptyngé
elementy z tworzywa sztucznego.

Suszenie, pojemnik piana i akcesoria w temperaturze nie wyzszej niz 40°C / 104°F nastepnie wszystko
wyczysci¢. Nie pakuj, dopoki wszystko nie jest catkowicie suche. Zawsze zamykaj walizke transportowa.
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Kable i wtyczki

Dbaj, aby wtyczki i kable byly suche. Usuwaj wszelkie zabrudzenia z wtyczek kabli potgczeniowych.

Przechowywanie i transport




14 Dane techniczne

14.1 Ogolne dane techniczne produktu
Luneta Powiekszenie: 30x
Pole Widzenia: 1°20' (2.3 m na 100 m)
Minimalna odlegto$¢ ogniskowania: 1,5m
Siatka przyrzadu: Oswietlony
Kompensator
System: Dwuosiowy
Zakres: +3'
Doktadnosé: 1"

Komunikacja

Interfejs: . Standardowo RS232
*  KartaSD'
. Micro USB
. Bluetooth
Pamie¢ Wewnetrzna: ok. 20.000 Punktow
Format Danych: ASCII

* .
Maksymalne rozszerzenie do GB.

Praca
Wyswietlacz: Czarno-biaty pod$wietlany wyswietlacz o wysokiej rozdzielczosci

z regulacjg kontrastu
Grafika: 280 x 160 px
Klawiatura: 6 linii, kazda po 25 litery

Podwdjna Klawiatura: Podswietlana, gumowa klawiatura alfanumeryczna

Wymiary przyrzadu :

A
=
£ E
e O
—
O M
—
El ™
=
O
o
—
' |
88 mm 88 mm
19163001
Pionownik laserowy
Typ: Pion laserowy z czterema poziomami jasno$ci.
Bez pionu optycznego.
Doktadnos$¢ centrowania: 1 mm na 1.5 m wysokos$ci urzadzenia.
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Zasilanie
Typ Baterii Akumulator litowo-jonowy
Napiecie/pojemnos¢: ZBA10: 7.4 V DC/3000 mAh
Czas operacyjny z ZBA10: 16 h" (optymalnie) - ciagly pomiar kata co 30 s
10 h (typowo)

Czas pomiardw: Ok. 12000 razy

’ Nowa bateria przy 25°C, 24 h ciggty tryb pomiaru kata

Parametry srodowiska uzytko-

Temperatura
wania
Typ Temperatura pracy Temperatura przechowywania
[°C] [°F] [°C] [°F]
Instrument -20 do +50 -4 do +122 -40 do +70 -40 do +158
Bateria -20 do +50 -4 do +122 -40 do +70 -40 do +158
Zabezpieczenie przed woda, pytem i piaskiem
Typ Ochrona
Instrument IP54 (IEC 60529)
14.2 Pomiar katéw
Metoda Pomiaréw: Kodowanie absolutne
Minimalny odczyt: 1"/5"/10" (0.3 mgon/1.5 mgon/3 mgon)
Doqudnoéé*: 2"
: Doktadnos$¢ z odchyleniem standardowym na podstawie 1ISO 17123-3.
14.3 Pomiar odlegtosci na lustro
Reflektor Zasieg
Pojedyncze lustro 3000 m w dobrych warunkach”
Trzy lustra 6000 m w dobrych warunkach”
Reflective sheet 800 m
’ Dobry stan: brak mgty, widocznos$¢ ok. 40 km, umiarkowane $wiatto stoneczne.
Doktadnos¢: 2 mm + 2 ppm
Czas pomiaru (Doktadny/Szybki/ 1.5s/1s/05s
Sledzacy):
14.4 Dalmierz, Pomiary bez reflektoréw, (tryb RL)
= Bezreflektorowy pomiar odlegtosci wymaga lasera klasy 3R.
350 m
Dokladnosé¢: 3 mm + 2 ppm
Czas pomiaréw: 15s
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Obliczone przez Kodak Gray Card (odbicie 90%), doktadna odlegto$¢ zalezy od mierzonego obiektu, obser-
wacji i warunkéw otoczenia.

14.5 Zgodnosé z przepisami lokalnymi
Zgodnos¢ z przepisami lokal- < Dyrektywa FCC, cze$¢ 15, 22 oraz 24 (dotyczy US)
nymi
v . Niniejszym GeoMax AG os$wiadcza iz urzadzenie radiowe typu Zoom10 jest zgodne z wymogami

Dyrektywy 2014/53/EU oraz innymi majgcymi tu zastosowanie dyrektywami europejskimi.
Petny tekst deklaracji zgodnosci EU znajduje sie na stronie: https://geomax-positioning.com/partner-

area.
Urzadzenia klasy 1, zgodnie z Dyrektywg Europejskg 2014/53/EU (RED) moga by¢ bez
zastrzezen przedmiotem handlu i serwisowania we wszystkich panstwach cztonkowskich
EOG.

. Przed uzyciem nalezy potwierdzi¢ zgodno$c¢ instrumentu z przepisami w panstwach posiadajgcych

przepisy niezgodne z Dyrektywa FCC czesc¢ 15, 22 oraz 24 lub Dyrektywg Europejska 2014/53/EU.

Pasmo czestotliwosci

Typ Pasmo czestotliwosci [MHz]
Bluetooth 2402 - 2480
Moc wyjsciowa
Typ Moc wyjsciowa [mW]
Bluetooth 2.5
14.6 Poprawka skali
Uzywanie poprawki skali Po wprowadzeniu poprawki skali, moga by¢ brane pod uwage redukcje proporcjonalne do odlegtosci.
. Poprawka atmosferyczna.
. Redukcja do $redniego poziomu morza.
. Znieksztatcenie odwzorowania.
Poprawka atmosferyczna Wyswietlana odlegtos$¢ przestrzenna jest prawidtowa jesli wprowadzona poprawka skali w ppm, mm/km odpo-

wiada warunkom atmosferycznym panujagcym w czasie pomiaru.

Poprawka atmosferyczna obejmuje:

. Dostosowanie do ci$nienia atmosferycznego
. Temperature powietrza

Dla zachowania najwyzszej precyzji pomiaru, poprawka atmosferyczna powinna by¢ okreslona
z doktadnosciami:

. Dokfadnos$¢ 1 ppm
. Temperatura powietrza 1 °C
. Cisnienie powietrza 3 mbar

Poprawka atmosferyczna®C Poprawka atmosferyczna w ppm z temperaturg [°C], ci$nieniem [mb] i wysokoscig [m] przy 60 % wilgotnosci
wzgledne;j.
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Poprawka atmosferyczna °F Poprawki atmosferyczne w ppm z temperaturg [F], ci$nieniem powietrza [cal Hg] i wysokoscig [ft] przy 60 %
wilgotnosci wzgledne;j.
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14.7 Wzory redukcyjne

Wzo
i c
b |
3 A Sredni Poziom Morza
b Instrument
c Lustro

SD Odlegtos¢ skosna:
HD Odlegto$¢ zredukowana
VD Roznica wysokosci

Instrument oblicza odlegtosc przestrzenna, odlegto$¢ zredukowana, réznice wysokosci zgodnie z naste-
pujacymi wzorami. Krzywizna Ziemi (1/R) oraz wspétczynnik refrakcji (k&SP;=&SP;0.13) sa automatycznie
brane pod uwage przy obliczaniu odlegtosci poziomej i réznicy wysokosci. Obliczana odlegto$¢ zredukowana
odnosi sie zawsze do wysokosci stanowiska, nigdy do wysokosci reflektora.

Odlegtos¢ skosna:

6 SD Wyswietlana odleghs¢ przestrzenna [m]
SD=DO “(1l+ppm-10" )+p
DO Nieskorygowana odlegto$¢ [m]
ppm Poprawka atmosferyczna [mm/km]
p stata lustra [m]
Odlegtos¢ zredukowana
HD=Y-A-X-Y HD Odlegto$¢ pozioma [m]
Y SD * |sin|
X SD * cos(

A (1-k2)/R=147*107 [m™]

¢ = Czytanie w pionie po okregu

k = 0,13 ($redni wspétczynnik zatamania)
R=6.378*10%m (promien ziemi)
Réznica wysokosci
2 VD Roznica wysokosci [m]
VD=X+B-Y
Y SD * [sing|

X SD * cos(

B (1-k)/2R=6.83*108 [m]

Dane techniczne WU 95



¢ = Czytanie w pionie po okregu
k = 0,13 ($redni wspotczynnik zatamania)

R=6.378*10%m (promien ziemi) ¢
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15 Umowa licencyjna na oprogramowanie

Umowa licencyjna na oprogra- Produkt ten zawiera zainstalowane oprogramowanie, lub jest ono dostarczone na nosniku danych, lub moze

mowanie zostac pobrane z Internetu po uprzedniej autoryzacji GeoMax. Oprogramowanie to jest chronione prawem
autorskim i innymi prawami, a zakres jego uzycia jest okreslony w Umowie licencyjnej na oprogramowanie
GeoMax. Wspomniana umowa obejmuje aspekty takie jak: przedmiot licencji, gwarancja, prawa wtasnosci inte-
lektualnej, ograniczenia odpowiedzialnosci, wykluczenie innych zapewnien, obowigzujgce prawo i wtasciwosé
terytorialna sadu. Upewnij sie, ze w petni akceptujesz wszystkie warunki Umowy licencyjnej na oprogramowa-
nie GeoMax

Umowa taka dostarczana jest ze wszystkimi produktami, mozna jg pobrac¢ ze strony internetowej GeoMax
pod adresem http://www.geomax-positioning.com/swlicense lubotrzymac od lokalnego przedstawiciela firmy
GeoMax.

Nie mozesz instalowac¢ ani uzywac¢ oprogramowania, zanim nie przeczytasz i nie zaakceptujesz warunkéw
umowy licencyjnej na oprogramowanie GeoMax. Instalacja i uzytkowanie oprogramowania lub jego czesci jest
traktowana jako akceptacja wszystkich warunkéw umowy licencyjnej. Jezeli nie akceptujg Panstwo umowy lub
jej czesci, nie wolno Panstwu pobierac,instalowa¢ lub uzywa¢ oprogramowania, a dodatkowo w terminie 10 dni
od daty zakupu nalezy odesta¢ je (bez $ladéw uzycia) wraz z dotagczong dokumentacjag i dowodem zakupu do
sprzedawcy produktu, za pokwitowaniem odbioru. Otrzymajg Panstwo wowczas petny zwrot kosztéw zakupu.
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Zatacznik A Struktura menu

= Zaleznie od wersji firmwaru moga wystepowaé nieznaczne roznice.

Struktura menu Q-Survey

-- Pomiary

- Tyczenie

- Wciecie

- Odlegtosc

- Powierzchnia

- Zdalna Wysokos¢
- COGO

|
|
|
|
|
|
|
|-- Drogi
|

- Program
Tyczenie osi

|-- Obiekt

|-- Szuk Pkt
|-- Pom. Pkt.
|-- Kod
|-- Pam. Stat.

|-- Import Danych
|-- Eksport Danych

- Ustawienia
|-- Ogdlne
|-- Ustawienia EDM

Narzedzia
|-- Dopasuj
|-- Przeglad Dopasowanych Param.
|-- Dostosuj Indeks Btedow
|-- Dopasuj Wychylenie X
|-- Dopasuj Wychylenie Y
|-- Stata Ustawienie
|-- Ustawienia Fabryczne

|

|-- Info
|-- Ustawienia Daty
|-- Ustawienia Czasu

|-
|
|-
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|-
|
|
|
|
|
|
|-- Transfer
|
|
|
|-
|
|
|
|-
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
| |- FW. Aktualizacja
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Zatacznik B Stownik

Osie instrumentu

ZA = Linia widokut / o$ kolimacji
Os celowa - linia przechodzaca
przez $rodek krzyza nitek oraz
Srodek obiektywu.

SA = 0s stojaca
Os obrotu poziomego instrumentu.

KA Os wychylenia
Pozioma os obrotu lunety. Znany
réwniez jako osi lunety.

Vv = Kat pionowy kat sSredni

VK  Okrag pionowy
Z podzialka kodowa do odczytu
kata pionowego V.

Hz  Kierunek poziomy

HK Okrag poziomy
Z podziatkg kodowg do odczytu
kierunku poziomego Hz

o000 SA!

Linia pionu / kompensator
Kierunek sity ciezkosci. Kompensator okresla w instrumencie

linie pionu.

Nachyleni i pionowej
yienie ost plonowel Kat pomigdzy osia gtéwna instrumentu a linia pionu.

Wychylenie to nie jest bledem instrumentalnym i nie jest elimino-
wane przez pomiar w dwoch potozeniach lunety. Kazdy wptyw
tego wychylenia na kierunek Hz i V jest eliminowany poprzez
zastosowanie dwuosiowego kompensatora.

Stownik Q.U 99



Zenit

Krzyz kresek

Btad kolimacji

Btad indeksu kota pionowego

Wyjasnienie wyswietlanych
informaciji

100 WU stownik

Punkt na linii pionu lezgcy nad obserwatorem.

Ptytka szklana z krzyzem kresek zamocowana w lunecie.

003681 001

Btad kolimaciji (lub btad osi celowej) (c) jest odchyleniem od kata
prostego, kagta miedzy osig obrotu i osig celowa. Eliminowany
poprzez pomiar w dwoch potozeniach lunety.

003682 001

Przy poziomym ustawieniu osi celowej, odczyt z kota pozio-
mego powinien by¢ rowny 100 gradom. Wartos$¢ tej réznicy jest
okreslana btedem Indeksu (i).

sODL.
Odlegto$¢ skosna pomiedzy osig obrotu lunety a srodkiem
reflektora lub plamki lasera

hODL.
Obliczona odlegto$¢ pozioma z uwzglednieniem poprawki
atmosferycznej

dHGT
Roznica wysokosci pomiedzy stanowiskiem a celem
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